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PROGRAMMAZIONE: (IT)

v DESCRIZIONE DEI TASTI

e Freccia sinistra: scorre le pagine dei menu indietro

° Freccia destra: scorre le pagine dei menu avanti

On-Off/Reset: commuta il dispositivo dalla modalita di stand-by a quella di funzionamento ed esegue il reset dell’unita in
@ uso in caso di allarmi e/o errori.

Tasto “+”: incrementa il valore del parametro correntemente visualizzato sul display; permette il funzionamento forzato
alla massima velocita senza intervento della protezione per marcia a secco

° Tasto “-*: decrementa il valore del parametro correntemente visualizzato sul display;

v STRUTTURA DEL MENU PRINCIPALE
11 menu principale mostra i valori di funzionamento dell’impianto: pressione, frequenza attuale del motore, tensione di ingresso, corrente di
uscita del motore e temperature interne dell’inverter. E” inoltre possibile selezionare la lingua.
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v DESCRIZIONE DEI PARAMETRI E DELLE SCHERMATE

MENU PRINCIPALE:

Queste schermate sono normalmente accessibili quando il dispositivo € alimentato.

Schermata principale: quando Sirio sta funzionando regolarmente, nella prima linea del display viene
visualizzata la pressione istantanea rilevata dal sistema; nella seconda linea & visibile la frequenza attuale del
motore. Da questa condizione, & possibile scorrere il menu principale tramite le frecce, oppure commutare il
sistema nella condizione di “Stand-by” premendo il tasto centrale “on-off”.

Quando Sirio si trova in stand-by la pompa non viene avviata anche se la pressione scende al di sotto del valore
di “Pmin” impostato. Per uscire dallo stand-by premere nuovamente il tasto centrale. Tenendo premuto il tasto
“+” la pompa viene portata al regime massimo di rotazione e viene ignorata la protezione dalla marcia a secco
(usare questa funzione per il riempimento della pompa alla prima accensione).

Schermata tensione e corrente: in questa pagine del menu é possibile visualizzare la tensione in ingresso
all’inverter e la corrente assorbita dal motore. Il valore della corrente in uscita al motore puo differire dal valore
della corrente in ingresso poiché I’inverter modula sia la frequenza che la tensione.

Schermata temperature: vengono visualizzate le temperature dell’ambiente interno dell’inverter e del modulo
di potenza ad IGBT. | valori di queste temperature concorrono alla gestione intelligente della potenza che limita
il valore della massima frequenza del motore al raggiungimento di determinate soglie di pre-allarme.

Lingua: é possibile personalizzare la lingua dei menu e dei messaggi di allarme. Agire sui tasti + e — per
modificare il valore del parametro.



PARAMETRI INSTALLATORE:

Questi parametri sono contenuti in schermate nascoste e, solitamente, dovrebbero essere modificati solo in fase di installazione. Per accedere
a queste pagine, portare il dispositivo in Stand-by e premere per 5 secondi contemporaneamente i tasti “+” e “-*. Una volta entrati nel menu

nascosto, usare i tasti freccia “<<” e “>>" per scorrere le schermate e i tasti “+” e

per modificare i parametri. Per tornare alla schermata

principale, premere il tasto centrale. Alcuni parametri potrebbero non apparire se non é abilitata la relativa funzione.
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Pmax: tramite questo parametro & possibile impostare il valore di set-point del dispositivo. Esso € il valore
costante di pressione che si desidera avere nell’impianto (pressione massima). Durante il suo funzionamento
Sirio regola i giri dell’elettropompa in modo da adeguarli all’effettiva richiesta dagli utilizzi, mantenendo quindi
la pressione costante nell’impianto. Nel caso in cui si impostino valori di Pmax superiori alla massima

prevalenza della pompa, ’arresto del motore alla chiusura dei rubinetti € comunque garantito solo se il funzionamento del flussostato &
attivato, poiché Sirio spegne la pompa stessa quando il flusso di acqua che lo attraversa scende sotto valori minimi (circa 2 litri/minuto),
indifferentemente dalla pressione raggiunta nell’impianto.

Delta P avvio: questo parametro imposta il delta negativo di pressione rispetto a Pmax per I’avvio della pompa.
All’apertura di un utilizzo qualsiasi, la pompa non viene avviata fino a che la pressione nell’impianto non ¢
scesa sotto @ Pmax di un valore pari al delta impostato in questo parametro. Dopo che il motore & stato avviato,
il suo regime di rotazione viene regolato in modo da mantenere il valore della pressione quanto pit vicino
possibile a quello impostato nel parametro Pmax. 1l differenziale minimo impostabile tra Pmax e Pmin & di 0.3

dialmeno 0.5 Bar.

Pressione di marcia a secco: questo parametro ha influenza solo nel funzionamento con flussostato disattivato.
Definisce il valore minimo della pressione al di sotto della quale, con il motore alla massima frequenza,
interviene la protezione contro la marcia a secco.

Pressione limite: questo parametro imposta il limite per I'intervento della protezione da sovrapressione.
L’intervento della protezione per sovrapressione blocca il funzionamento dell’inverter fino al ripristino da parte
dell’utente.

Pmax2: tramite questo parametro & possibile impostare il valore di set-point secondario del dispositivo. Quando
il contatto ausiliario (oppure I'ingresso della scheda 1/O ausiliaria) viene chiuso esternamente, il valore di
pressione impostato in Pmax2 diventa il nuovo set-point, in funzione del quale Sirio regola i giri
dell’elettropompa.

Delta P stop: questo parametro imposta il delta di pressione positivo rispetto a Pmax per I’arresto immediato
della pompa. Durante il normale funzionamento, alla chiusura dei rubinetti, la pompa viene fermata dopo un
tempo impostato nel parametro “ritardo stop”. Tuttavia, se la pressione nell’impianto supera il valore di Pmax di
un delta superiore a quello impostato in questo parametro, la pompa viene fermata in maniera istantanea per
evitare sovrapressioni dannose per I'impianto.

Unita di misura: seleziona I’unita di misura in BAR o PSI

Imax: tramite questo parametro ¢ possibile impostare la corrente massima assorbita dall’elettropompa in
condizioni ordinarie, in modo tale da consentire 1’arresto del motore stesso in caso di assorbimento eccessivo.
L’arresto avviene anche se la corrente letta durante il funzionamento é inferiore a 0,5 A in seguito
all’interruzione del collegamento tra il motore ed il Sirio. Il tempo di intervento della protezione per eccessivo
assorbimento € inversamente proporzionale all’entita del sovraccarico in corso, quindi un leggero sovraccarico

comporta tempi di intervento pitt lunghi mentre un sovraccarico intenso rende I’interruzione molto piu rapida. All’accensione del dispositivo,
se il parametro Imax & impostato a 0,5 A (impostazione di fabbrica), sul display appare automaticamente la pagina di impostazione della
corrente massima e nessuna azione & consentita se prima non si & impostato un valore limite di assorbimento.
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Senso di rotazione (solo versioni per pompe trifase): da questa schermata & possibile invertire il senso di
rotazione dell’elettropompa senza modificare il cablaggio del motore elettrico. Per modificare il senso di
rotazione del motore, agire sui tasti “+” e “-“; il senso indicato dalla freccia ha valore puramente indicativo e
non rispecchia Ieffettivo senso di rotazione che deve comunque essere verificato dall’installatore.
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Frequenza minima: questo parametro definisce la frequenza minima alla quale la pompa viene avviata e
fermata. Per pompe trifase si suggerisce il valore di 25Hz, per pompe monofase 30Hz.

Consultare anche le informazioni fornite dal costruttore dell’elettropompa per determinare a quale valore di
frequenza minima puo funzionare il motore elettrico collegato.

Frequenza di stop: solo nel funzionamento senza flussostato, questo parametro determina il valore di
frequenza minima al disotto del quale il motore viene fermato. Durante la regolazione, se viene raggiunto il
valore di pressione di Pmax e la frequenza del motore ¢ inferiore a questo valore I'inverter esegue un tentativo
di fermata del motore. Se tutti gli utilizzi sono chiusi e la pressione rimane costante la pompa viene
correttamente fermata. Qualora la pompa non si fermi, provare ad incrementare questo valore. Al contrario, se

la pompa esegue dei continui cicli di accensione e spegnimento, provare a diminuire il valore della frequenza di stop.

Cort . Fi.
B Hz

Frequenza nominale motore: in base al motore impiegato é possibile selezionare la frequenza massima
nominale in uscita dall’inverter (50 0 60 Hz). Attenzione: una selezione errata della frequenza massima puo
causare il danneggiamento della pompa, consultare con attenzione i dati tecnici forniti dal costruttore.

Frequenza di switching: imposta la frequenza di switching dell’inverter. I valori selezionabili sono 3, 5 e 10
kHz. Valori piu alti della frequenza di switching possono ridurre la rumorosita dell’inverter e consentire una
regolazione piu fluida del motore ma potrebbero causare un maggiore riscaldamento della scheda elettronica,
un incremento dei disturbi elettromagnetici e potenziali danni al motore elettrico (specialmente con cavi molto
lunghi). Valori bassi di frequenza di switching sono raccomandati per pompe di dimensioni medio-grandi, nel
caso di lunghe ditanze tra inverter e motore ed in caso di temperature ambiente elevate.

Correzione frequenza: con questo parametro € possibile impostare uno scostamento, positivo o negativo,
della frequenza massima rispetto al valore nominale programmato. Puo essere utile impostare uno scostamento
negativo (fino a — 5Hz) quando si intende limitare la potenza massima dell’elettropompa ed evitare possibili
condizioni di sovraccarico. L’incremento positivo (fino a +5Hz) puo essere invece necessario quando vengono
richieste prestazioni leggermente superiori all’elettropompa. Mente non esistono particolari precauzioni nel

diminuire la frequenza massima, il suo incremento deve essere attentamente valutato dopo aver consultato il parere del costruttore
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dell’elettropompa e tenedo in considerazione la corrente massima sopportata dall’inverter stesso.

Soft-Start (avvio progressivo): Da questa schermata ¢ possibile attivare o disattivare la funzione di “soft
start”. Quando questa funzione € attiva la pompa viene avviata progressivamente;in caso contrario viene
avviata sempre al massimo dei giri per un tempo di 1 secondo prima di iniziare la regolazione del numero di
giri.

Tipo pompa: consente di specificare se la pompa collegata ¢ di tipo monofase con condensatore di avviamento
(1 X 230V) oppure trifase con collegamento a triangolo (3 X 230V).

Sensore di flusso: abilita o disabilita il funzionamento del flussostato integrato. L’ impostazione di fabbrica
prevede che il flussostato sia attivato, in modo tale che la pompa venga fermata alla chiusura dei rubinetti
rilevando ’azzeramento del flusso attraverso I’inverter. Lo stesso principio viene utilizzato per la protezione
contro la marcia a secco. Tuttavia si possono verificare condizioni (ad esempio ’uso con acqua non
perfettamente pulita) che possono interferire con il buon funzionamento del flussostato, impedendo il corretto

arresto della pompa. In queste condizioni & possibile disattivare il flussostato e far funzionare il Sirio unicamente tramite le informazioni di
pressione e frequenza. In questo caso é indispensabile regolare correttamente i parametri di frequenza di stop e di pressione di marcia a secco

per un corretto funzionamento dell’inverter. Inoltre, quando il flussostato viene disattivato, & obbligatorio installare un vaso di espansione
dopo il Sirio per aiutare la regolazione della pressione nella fase di spegnimento ed evitare riavvii continui della pompa, avendo cura di

verificarne periodicamente il valore di precarica.
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Origine comando: seleziona la sorgente di comando. Impostando il parametro su pressione, il funzionamento
¢ regolato in maniera automatica in base alla pressione nell’impianto. Selezionando la modalita manuale ¢
invece possibile comandare manualmente 1’avvio, ’arresto e la velocita dell’elettropompa direttamente dalla
tastiera. Attenzione: in modalita manuale non sono attive le protezioni di marcia a secco e di limitazione della

pressione. Questa modalita deve essere usata solo temporaneamente e sotto il diretto controllo di una persona.

Prestare la massima attenzione!



Contatto ausiliario: questo parametro permette di scegliere la funzione da associare al contatto ausiliario.
Com. Fuis. 1 valori impostabili sono i seguenti:

“1 <->” il contatto ausiliario & impiegato per il collegamento di due Sirio all’interno di un gruppo gemellare di pressurizzazione
(impostazione di fabbrica)

“2 <- il contatto ausiliario ¢ utilizzato per comandare a distanza I’avvio e I’arresto dell’elettropompa

“3 X2” il contatto ausiliario & impiegato per comandare un secondo set-point di pressione (Pmax2).

1.7 in Funzione input su scheda 1/0: determina la funzione associata all’ingresso digitale della scheda di /O
- ausiliaria (fornibile su richiesta).
OFF 1 valori impostabili sono:

“OFF“ ingresso disabilitato

“ERR.“ segnale di errore: alla chiusura dell’ingresso ausiliario la pompa viene immediatamente fermata e sul display appare la dicitura
“Errore esterno”. Utilizzare questa funzione se si vuole fermare I’inverter in caso di una condizione di errore proveniente dall’esterno.

“2 <-“  I’ingresso ausiliario ¢ utilizzato per comandare a distanza I’avvio e I’arresto dell’elettropompa; se la stessa impostazione ¢ attiva
anche per il parametro “Con.Aus”, sard necessario chiudere entrambi i contatti per avviare il motore (logica AND)

“3 X2” I'ingresso ausiliario ¢ impiegato per comandare un secondo set-point di pressione (Pmax2); se la stessa impostazione ¢ attiva anche
per il parametro “Con.Aus”, sara necessario chiudere uno dei due contatti per comandare il secondo set-point (logica OR)

10 out Funzione output su scheda 1/0: determina la funzione associata all’uscita digitale della scheda di /O
" ausiliaria (fornibile su richiesta).
OFF I valori impostabili sono:

“OFF“ uscita disabilitata

“ERR* errore: I'uscita viene abilitata (contatto chiuso) in presenza di un qualsiasi errore nel Sirio

“P.ON“ pompa in funzione: I’uscita viene abilitata (contatto chiuso) ogni qualvolta Sirio comanda I’avvio della pompa

“AUX“ pompa ausiliaria: consente di commandare una pompa ausiliaria a velocita fissa che si avvia quando la pompa comandata dal Sirio
non ¢ piu in grado di soddisfare le esigenze dell’impianto.L uscita viene abilitata (contatto chiuso) quando la frequenza della pompa ¢ al
massimo valore consentito e la pressione scende sotto al valore minimo di avvio. Attenzione: non e possibile collegare un carico superiore a
0,3° sul relé di uscita! Consultare la documentazione fornita con la scheda di I/O ausiliaria per il corretto collegamento con un quadro esterno
di comando.

Ritardo allo stop: attraverso questo parametro & possibile definire dopo quanti secondi I’elettropompa viene
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Fl1T.. ST.OF arrestata in seguito alla chiusura di tutti gli utilizzi. Se si notano ai flussi bassi continue accensioni e
P spegnimenti della pompa, aumentare il ritardo allo spegnimento per rendere pitl omogeneo il funzionamento.
LEY. KIS e Aumentare tale parametro puo essere utile anche nell’eliminare un intervento troppo frequente della

protezione contro la marcia a secco, specialmente nelle pompe sommerse o in quelle che faticano ad auto-
adescarsi. |1 valore impostato di fabbrica & 10 secondi.

Intervallo auto-reset: se durante il funzionamento dell’elettropompa si verifica una temporanea mancanza

FEE-E;.E-'L d’acqua in aspirazione, Sirio toglie alimentazione al motore per evitarne il danneggiamento. Tramite questa
. . schermata e possibile impostare dopo quanti minuti il dispositivo esegue una ripartenza automatica per
L2 M1n verificare una eventuale nuova disponibilita di acqua in aspirazione. Se il tentativo ha successo, Sirio esce

automaticamente dalla condizione di errore e il sistema & nuovamente funzionante; in caso contrario un altro
tentativo verra eseguito dopo lo stesso intervallo di tempo. L’intervallo massimo impostabile ¢ di 240 minuti (valore consigliato 60 min.).

N° test auto-reset: questo parametro definisce il numero di tentativi che Sirio esegue per cercare di risolvere

- '
peseT. una condizione di arresto per marcia a secco. Superato questo limite il sistema si arresta ed & necessario
S Iintervento dell’utente. Impostando questo valore a zero, 'auto-reset & escluso. Il numero massimo di
= LEsL tentativi e pari a 20. Agire sui tasti + e — per modificare il valore del parametro.
D ok Reset automatico totale: impostando su ON questo parametro, la funzione di reset automatico diventa attiva
P per qualsiasi errore, oltre alla marcia a secco, si verifichi sull’impianto. Attenzione: il reset automatico e non
ot OFE controllato di alcuni errori (ad esempio il sovraccarico) potrebbero, a lungo andare, provocare danni

all’impianto ed al Sirio. Usare questa funzione con la massima cautela.




PARAMETRI AVANZATI:

| parametri avanzati sono accessibili solo al servizio di assistenza tecnica. Per accedere a questi parametri € necessario contattare il
rivenditore, un centro di assistenza tecnica oppure la ditta costruttrice.
La tabella seguente riporta un elenco dei parametri avanzati per riferimento in caso di assistenza tecnica.

RIF. PARAMETRO DESCRIZIONE

3.0 Taratura pressione 0.0 Bar Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 0 Bar

3.1 Taratura pressione 5.0 Bar Esegue la calibrazione del sensore di pressione a 5 Bar

3.2 Taratura sensore flusso Esegue la calibrazione del sensore di flusso

3.3 Test pressione Test segnale di pressione attuale

3.4 Test flussostato Test segnale del flussostato

35 Software Release Release del software

3.6 Tempo alimentazione Timer di alimentazione inverter

3.7 Tempo pompa Timer di funzionamento dell’elettropompa

3.8 Ultimo errore Registro ultimo errore avvenuto

3.9 Avviamenti Contatore numero avviamenti pompa

4.0 Vboost Boost di tensione a O0Hz

4.1 Ritardo marcia a secco Tempo di ritardo prima dell’intervento della protezione per mancanza di acqua

. Attivazione o disattivazione del controllo sul numero di avviamenti per ora (controllo

4.2 Protezione partenze per ora perdite)

43 Protezione antibloccaggio Attivggiong_o disattivazione del controllo che permette I'avvio della pompa dopo 24

ore di inutilizzo.

4.4 Dead time PWM Impostazone dead-time PWM

4.5 Ki Costante integrativa controllo PID

4.6 Kp Costante proporzionale controllo PID

4.7 Tempo di boost Tempo di boost a massima frequenza con soft start disabilitato

5.0 Ta max Massima temperatura ambiente

5.1 Tm max Massima temperatura modulo IGBT

5.2 Indice riduzione Ta Indice di riduzione della frequenza su temperatura ambiente

5.3 Indice riduzione Tm Indice di riduzione della frequenza su temperatura modulo

5.6 Tensione minima Soglia minima tensione di alimentazione

5.7 Tensione massima Soglia massima tensione di alimentazione

5.9 Variabile debug Selezione variabile di debug per visualizzazione valori di processo




v ALLARMI

In caso di anomalie o malfunzionamenti nell’impianto, sul display del Sirio appare una delle seguenti schermate. Ogni errore € codificato
dalla lettera “E” seguita da un numero da 0 a 13. Il numero che compare tra parentesi rappresenta il numero di ricorrenze per ogni errore. Per
eseguire il reset di un allarme, dopo averne risolto la causa, ¢ generalmente sufficiente premere il tasto centrale “reset” oppure interrompere
per alcuni secondi I’alimentazione elettrica.
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EO — Tensione bassa: indica una tensione di alimentazione troppo bassa. Verificare il valore del voltaggio in
ingresso

E1 — Tensione alta: indica una tensione di alimentazione troppo alta. Verificare il valore del voltaggio in
ingresso

E2 - Corto Circuito: Questo messaggio appare sul display quando si verifica un corto circuito all’uscita
dell’inverter; questo puo accadere in seguito al collegamento errato del motore elettrico, ad un danneggiamento
dell’isolamento elettrico nei cavi che collegano I'elettropompa al dispositivo o per un guasto al motore elettrico
della pompa. Quando appare questo errore ¢ fatto obbligo di far controllare al pitl presto I'impianto elettrico da
personale specializzato. L’errore pud essere rimosso solo sezionando I’apparecchio dalla sorgente di

alimentazione elettrica e risolvendo le cause del guasto. Tentare di far ripartire I’inverter in presenza di corto circuito in uscita puo causare
seri danni all’apparecchio ed essere fonte di pericolo per I'utilizzatore.
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E3 - Marcia a secco: questo messaggio appare quando il sistema viene arrestato in seguito alla mancanza di
acqua in aspirazione della pompa. Se é stata attivata la funzione di auto-reset, Sirio esegue dei tentativi in
automatico per verificare una nuova disponibilita di acqua. Per eliminare la condizione di errore, premere il tasto
centrale “reset”.

E4 - Temperatura ambiente: I’errore appare se ¢ stata superata la massima temperatura ambiente interna
dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter.

E5 — Temperatura modulo IGBT: I’errore appare se € stata superata la massima temperatura del modulo IGBT
dell’inverter. Verificare le condizioni operative dell’inverter, in particolare la temperatura dell’acqua e la corrente
assorbita dalla pompa.

E6 - Sovraccarico: questo allarme appare quando I’assorbimento dell’elettropompa ha superato il valore di
corrente massima impostato nel valore Imax; questo pud accadere in seguito a condizioni di funzionamento
estremamente gravose dell’elettropompa, a continue ripartenze ad intervalli di tempo molto ravvicinati, a
problemi negli avvolgimenti del motore od in seguito a problemi di collegamento elettrico tra il motore
stesso ed il Sirio. Se questo allarme si presenta frequentemente & opportuno far controllare I'impianto

all’installatore.

E8 — Errore seriale: questo allarme puo presentarsi in caso di errore nella comunicazione seriale interna del
Sirio. Contattare 1’assistenza tecnica.

E9 - Pressione limite: I’allarme interviene in caso di superamento della soglia di pressione massima impostata.
Se Derrore si presenta ripetutamente verificare I’impostazione del parametro “P limite”. Verificare anche altre
condizioni che possono aver generato una sovrapressione (ad esempio un parziale congelamento del fluido).

E10 - Errore esterno: questo allarme viene visualizzato se, dopo aver impostato la funzione di errore esterno
sulla scheda di 1/0 ausiliaria, avviene la chiusura del contatto di ingresso 1/O.

E11 — Numero partenze/ora massimo: I’errore compare se viene superato il limite di avviamenti per ora
consentiti. Verificare la presenza di eventuali perdite nell’impianto. Verificare la precarica di un eventuale
vasetto installato.

E12 - Errore 12V: si e verificata una anomalia nel circuito interno di alimentazione in bassa tensione. Fare
controllare il dispositivo dalla ditta costruttrice.

E13 — Errore sensore di pressione: il sensore di pressione ha rilevato un valore non corretto. Fare controllare il
dispositivo dalla ditta costruttrice.



? ANOMALIE POSSIBILI:

v Aprendo uno dei rubinetti dell’impianto la pompa non parte, oppure parte dopo alcuni secondi

11 valore di DeltaP impostato & troppo alto oppure si & montata una valvola di ritegno a valle del dispositivo. Provare ad aumentare il valore
della pressione di partenza Pmin ed eliminare ogni eventuale valvola dopo il Sirio. Verificare il corretto funzionamento del contatto esterno
di abilitazione.

v Alla chiusura dei rubinetti la pompa si ferma ma riparte dopo pochi attimi senza che ci siano perdite nell’impianto

Il valore di “Dp avvio” ¢ troppo basso, aumentarlo.

v La pompa si attiva e disattiva in continuazione

L’impianto presenta delle perdite. Controllare le varie connessioni idrauliche. Controllare tramite il display eventuali cali di pressione
quando i rubinetti sono chiusi. Controllare la possibile presenza di sporco nella valvola di ritegno del Sirio che ne impedisca la perfetta
chiusura ed eventualmente provvedere alla sua pulizia tramite un getto di aria compressa.

v Il dispositivo segnala frequentemente una condizione di marcia a secco

11 tubo di aspirazione della pompa, durante i periodi di inattivita del sistema, si svuota impedendo il carico della pompa stessa alla partenza
successiva. Controllare la tenuta dell’eventuale valvola di fondo.

v Il dispositivo segnala frequentemente una condizione di tensione alta o bassa

La tensione di alimentazione potrebbe non essere conforme a quanto richiesto dalle specifiche dell’apparecchio; fare eseguire un controllo da
personale specializzato.

v Il dispositivo si surriscalda ed intervengono le protezioni di sovratemperatura

L’inverter non € pitl in grado di scambiare calore con I’acqua che attraversa il dispositivo oppure la temperatura del fluido pompato & troppo
elevata; controllare la presenza di corpi estranei che blocchino il passaggio dell’acqua ed eventualmente fare controllare il dispositivo dalla
casa costruttrice.

v Con flussi di acqua molto ridotti la pompa ha un funzionamento irregolare

11 flusso ha valori troppo bassi e, non potendo essere rilevato dall’apparecchio, porta all’arresto dell’elettropompa. Installare un piccolo vaso
di espansione (1-2 litri) per rendere elastico il sistema e ridurre il numero di ripartenze.

v La pompa non si arresta

L’impianto ha perdite consistenti oppure la valvola di ritegno dell’apparecchio si ¢ bloccata a causa dello sporco; provare a muovere la
valvola di ritegno con le dita e verificare che la molla sia in grado di garantirne la chiusura.

11 sensore che rileva la posizione della valvola si & guastato, fare controllare ’apparecchio dalla casa costruttrice.

v La pompa gira al massimo regime ma con scarse prestazioni

11 collegamento della pompa o del condensatore non ¢ corretto; controllare il cablaggio elettrico.

La pompa giara al contrario (modello trifase); verificare il veros di rotazione.

La pompa ¢ danneggiata oppure dei corpi estranei ostruiscono il passaggio dell’acqua.

v Quando si richiede molta acqua dall’impianto la pressione si abbassa

Questa & una condizione normale dovuta al fatto che il dispositivo non ¢ in grado di forzare la pompa oltre la sua curva di massima potenza;

ne consegue che, superata una certa portata, la pressione non viene compensata in quanto la pompa sta gia girando al massimo dei giri
consentiti. In questi casi & opportuno installare una pompa dalle prestazioni superiori.
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% MANUTENZIONE:

Sirio ¢ stato progettato per ridurre al minimo la manutenzione. E’ indispensabile attenersi alle seguenti indicazioni per assicurare a lungo la
piena funzionalita del dispositivo:

- evitare che il dispositivo raggiunga temperature inferiori a 3° C; se cid non ¢ possibile, assicurarsi che tutta I’acqua al suo interno sia stata
scaricata per evitare che, ghiacciandosi, possa danneggiare il corpo in plastica dell’apparecchio stesso;

- se la pompa ¢ dotata di filtri in aspirazione, verificarne periodicamente la pulizia;

- assicurarsi sempre che il coperchio sia ben chiuso ed i pressacavi ben serrati per evitare infiltrazioni di acqua dall’esterno;

- scollegare la tensione e scaricare I’acqua dall’impianto quando il sistema rimane inattivo per un lungo periodo;

- evitare di forzare la marcia della pompa quando non ¢’¢ acqua in aspirazione: cosi facendo si pud danneggiare sia la pompa stessa che il
Sirio;

- prima di usare il dispositivo con liquidi diversi dall’acqua, interpellare la casa costruttrice.

- non compiere operazioni con il dispositivo aperto

- prima di togliere il coperchio del dispositivo attendere 3 minuti per permettere la scarica dei condensatori

A ATTENZIONE: il dispositivo non contiene alcun p te che possa essere riparato o sostituito dall’utente finale.
Si raccomanda quindi di non rimuovere il coperchio di protezione della scheda elettronica onde evitare il decadimento della
garanzia!
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PROGRAMMING (EN)

v DESCRIPTION OF THE BUTTONS

o Left-hand arrow: this scrolls back through the menu pages
° Right-hand arrow: this scrolls forwards through the menu pages

B, On-Off/Reset: this switches the device from stand-by to operation mode and resets the unit in the event
& of alarms and/or errors.

“+” button: this increases the value of the parameter currently shown on the display, it allows the pump to run at
top speed without the dry running protection feature cutting in.

° “-” button: this decreases the value of the parameter currently shown on the display.

v MAIN MANU STRUCTURE

The main menu shows the operational values of the system: pressure, current frequency of the motor, input voltage, output current of the
motor and internal temperature of the inverter. It is also possible to select the language.
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v DESCRIPTION OF THE PARAMETERS AND SCREEN PAGES

MAIN MENU:

These screen pages are accessible when the device is on.

Main screen page: when Sirio is operating correctly, the first line of the display shows the instantaneous
1.8 BOR pressure detected by the system; the second line shows the current frequency of the motor. From here, it is
possible to scroll through the main menu using the arrows, or put the system in "Stand-by" by pressing the
diAHz central “on-off" key
When Sirio is in stand-by, the pump will not start up even if the pressure drops below the “Pmin” value set. To
1 . E Eﬁﬁ exit stand-by, press the central button again. By holding down the “+” button, the pump is brought up to the
—_ . maximum operating speed, overriding the dry running protection (use this function to fill the pump on initial
2T.arnd-od start-up).
L= 223E Voltage and current screen: on this page of the menu it is possible to view the input voltage to the inverter and
- the current absorbed by the motor. The value of the output current to the motor may differ from the value of the
T=- E 0 . .
1= iaEil input current as the inverter modulates both frequency and voltage.
Ti= 35°C Temperature screen: this displays the ambient temperatures inside the inverter and the IGBT power module.
The values of these temperatures contribute to the intelligent power management which limits the value of the
Ta= 35°C maximum frequency of the motor when the pre-alarm thresholds are reached.
[, T Language: The language used for the menus and the alarm messages can be selected by the user. Use the + and
Lsdl FeRAsa S — buttons to alter the parameter setting.
[= |
=11




INSTALLER PARAMETERS:

These parameters can be found on hidden pages and usually they should only be changed in the installation phase. To access these pages
switch the device to Stand-by and keep the “+” and “-“buttons pressed down together for 5 seconds. Once you have entered the hidden menu,
use the“<<” and “>>" buttons to scroll the pages and the “+” and “- buttons to change the parameters. To return to the main page press the
button in the centre. Some parameters may not be displayed if the relative function is not enabled.
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Pmax: this parameter enables entry of the set-point value of the device. It is a constant pressure value required
by the system (maximum pressure). During its operation Sirio regulates the revs of the electric pump to adapt
them to the actual required flow-rate, therefore maintaining the constant pressure of the system. When it is
necessary to set the Pmax to a value higher than the maximum pump head, motor shut down on valve closure is
only guaranteed if the flow switch is activated, as Sirio switches off the pump when the flow of water passing

through it falls below the minimum values (approx. 2 litres/minute) irrespective of the pressure reached in the system.

Delta P start-up: this parameter sets the delta negative of pressure compared to Pmax for the start-up of the
pump. On opening of any type of utility, the pump will not start-up until the system pressure has fallen below
Pmax by a value equal to the delta set in this parameter. After the motor is started up, the operating rotation
speed is controlled to maintain the pressure value as close as possible to that set in the parameter Pmax. The

minimum differential settable between Pmax and Pmin is 0.3 Bar, with the recommended value being at least 0.5 Bar.

Dry-running pressure: this parameter only affects operation with the flow switch deactivated. Define the
minimum pressure value below which, with the motor at maximum frequency, the protection against dry-
running triggers.

Pressure limit: this parameter sets the threshold for the overpressure protection intervention.
The overpressure protection intervention stops the inverter until the user resets it.

Pmax2: this parameter enables entry of the secondary set-point of the device. When the auxiliary contact (or the
auxiliary /0 board input) is closed externally, the pressure value set in Pmax2 becomes the new set-point,
according to which Sirio regulates the revs of the electric pump.

Delta P stop: this parameter sets the positive pressure delta compared to Pmax for immediate shutdown of the
pump. During normal operation, when the valves close, the pump stops after a time set in the parameter “stop
delay”. In any case, if the system pressure exceeds the Pmax value of a delta greater than that set in this
parameter, the pump will stop immediately to avoid overpressure which may damage the system.

Unit of measurement: select the unit of measurement in BAR or PSI

Imax: this parameter enables entry of the maximum current absorbed by the electric pump in routine
conditions, to enable shut-down of the motor in the event of excessive absorption. The motor is also shut down
if the current read during operation is below 0.5 A following interruption of the connection between the motor
and Sirio. The trip time of the current overload safety device is inversely proportional to the entity of the
overload in progress; therefore a slight overload will lead to a more delayed trip time while a more significant
the trip time. On activation of the device, if the Imax parameter is set at 0.5 A (factory setting), the display

settings page of the maximum current and no action is permitted until the absorption limit value is set.

Rotation direction (only for three-phase pump version): this screen enables the user to invert the direction of
rotation of the electric pump without modification to the electric motor wiring. To modify the direction of
rotation of the motor, use buttons "+" and "-"; the direction indicated by the arrow has a purely indicative value
and does not reflect the actual sense of rotation which must be verified by the installer.

Minimum frequency: this parameter defines the minimum frequency at which the pump starts up and stops.
For three-phase pumps a value of 25Hz is advised, for single-phase pumps 30Hz.Also consult the information
supplied by the manufacturer of the electric pump to determine at what minimum frequency value the connected
electric motor can operate

Stop frequency: only during operation without the flow switch, this parameter determines the minimum
frequency value below which the motor will stop. During adjustment, if the Pmax pressure value is reached and
the frequency of the motor is below this value, the inverter will attempt to stop the motor. If all the utilities are
closed and the pressure remains constant the pump will stop correctly. If the pump does not stop, try to increase
this value. By contrast, if the pump carries out continuous start-up and stop cycles, try to lower the stop



. _ Nominal motor frequency: depending on which motor is used, it is possible to select a maximum nominal
M. tre. output frequency from the inverter (50 or 60 Hz). Caution: an incorrect selection of the maximum frequency
may cause damage to the pump; consult the manufacturer's technical data carefully.

S8 Hz
Switching frequency: set the frequency of inverter switching. The selectable values are 3, 5 and 10 kHz.

. . Higher switching frequency values may reduce the noise of the inverter and allow a more fluid regulation of the
S'-'-I 1 t- L] 'F . motor but may cause increased temperatures in the electronic board, an increase in electromagnetic disturbances
5 k HE and potential damage to the electric motor (especially with long cables). Low switching frequency values are

recommended for medium-large pumps, where there is a long distance between the inverter and motor or high

ambient temperatures.

Frequency correction: this parameter enables entry of a deviation, positive or negative, of the maximum
Fie.cor.

requency compared to the set nominal value. It may be useful to set a negative deviation (up to —5Hz) where a
Ej HI limit to the maximum power of the electric pump is wanted and to avoid possible overload. A positive increase
(up to +5Hz) may instead be necessary when a slightly higher electric pump performance is needed. While no
particular precautions exist in lowering the maximum frequency, its increase must be carefully evaluated after having consulted the
manufacturer of the electric pump and taking into consideration the maximum current supported by the inverter.

Soft-Start (progressive start-up): This screen enables the user to activate or deactivate "soft-start" function.
S . S‘t_..ar"-‘l‘_. When this function is active the pump starts up progressively; by contrast, the start-up is always at maximum
revs for a period of 1 second before the adjustment of revs begins.

Ok

Pump type: set the type of the pump connected to Sirio, single phase with starting capacitor (1 X 230V) or
PI_JNF" three-phase with delta connection (3 X 230V).
1R2360
Flow sensor: this activates or deactivates operation of the integrated flow switch. The factory setting of the
Flow, s flow switch is active, so that the pump will stop when the valves close, detecting a zeroing of the flow through

the inverter. The same principle is used for the protection against dry-running. In any case, conditions may

M occur (for example, the use of not perfectly clean water) which could impair correct operation of the flow

switch preventing the pump from stopping correctly. In these conditions, it is possible to deactivate the flow
switch and operate the Sirio exclusively on the basis of pressure and frequency information. In this case it is essential to correctly regulate
the parameters of the stop frequency and dry-running pressure for efficient operation of the inverter. Furthermore, when the flow switch is
deactivated, it is necessary to install an expansion tank immediately after the Sirio to help regulate the pressure in the stop phase and avoid
continuous restarts of the pump, taking care to periodically check the pre-load values.

Command origin: selects the command source. If the parameter is set to pressure, the operation is regulated

[ p—— | automatically based on the system pressure. Otherwise, if set to manual mode, it is possible to manually
e e command start-up, stop and the speed of the electric pump directly via the keyboard. Caution: in manual mode,
PRES the dry-running and pressure limitation protections are not active. This mode should only be used temporarily

and under the direct control of a person. Pay maximum attention during these operations!

Auxiliary contact: use this parameter to select the function to be associated with the auxiliary contact; the

AL . COor settable values are as follows:
A .o “] <->” the auxiliary contact is used for the connection of two Sirio devices in a twin pressurisation unit (factory
1 &=7 settings)

“2 <~ the auxiliary contact is used to remote control the start/stop of the motor pump.
“3 X2 the auxiliary contact is used to control a second pressure set-point (Pmax2).

Input function on the 1/0 board: determines the function associated with the digital input of the auxiliary I/O

I-0 in. board (available on request).
e The settable values are:
(0] o

“OFF“ input disabled

“ERR? error signal: on closure of the auxiliary input, the pump will immediately shut down and “External error” will appear on the screen.
Use this function if it is necessary to stop the inverter due to an external error.

“2 <-“ the auxiliary input is used for remote control of start-up and shut-down of the electric pump; if the same setting is also active for the
parameter "Aux. Con", it is necessary to close both contacts to start the motor (AND logic)

“3 X2” the auxiliary input is used to control a second pressure set-point (Pmax2); the auxiliary input is used to control a second pressure set-
point (maxP2); if the same setting is also active for the parameter "Aux. Con", it is necessary to close one of the two contacts to control the
second set-point (OR logic).
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“OFF“ output disabled

Input function on the 1/0O board: choose the function associated to the digital input of the auxiliary I/O board
(available on request).
The settable values are:

“ERR* error: the output is activated (closed contact) in the presence of any error in Sirio

“P.ON*“ pump in operation: the output is activated (contact closed) whenever Sirio controls the pump start-up

“AUX” auxiliary pump: enables control of an auxiliary pump at a set speed which starts up when the pump controlled by Sirio is no longer
able to fulfil the needs of the system. The output is activated (closed contact) when the frequency of the pump is at the maximum admissible
value and the pressure drops below the minimum start-up value. Caution: it is not possible to connect a load superior to 0.3° to the output
relay! Consult the documentation supplied with the 1/0 auxiliary board for the correct connection to an external control panel.

Stop.del
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Delay on stop: this parameter enables the user to set after how many seconds the electric pump is stopped
following the closure of all utilities. If continuous start-up and stop of the pump is detected with low flows,
increase the delay before stopping to make operation more uniform. It may be useful to increase this parameter
also to avoid excessively frequent intervention of the dry-running protection, especially in submerged pumps or
on those with problems in self-priming. The factory setting is 10 seconds.

Auto-reset-interval: during operation of the electric pump if a temporary absence of water on intake is
detected, Sirio will shut off power to the motor to avoid it being damaged. On this screen it is possible to set
how many minutes the device will remain stopped before carrying out an automatic restart to check for the
availability of water on intake. If the attempt is successful, Sirio will automatically exit from the error condition
and the system resumes normal operation; if this is not the case, another attempt be will be carried out after the

same time interval. The maximum settable interval is 240 minutes (recommended value is 60 min).

Auto-reset test n.: this parameter sets the number of attempts that Sirio will perform to resolve a stop condition
due to dry running. Once this limit has been exceeded, the system shuts down and the user’s intervention is
required. If this value is set to zero, the auto-reset function is switched off. The maximum number of attempts

allowed is 20. Use buttons + and — to modify the parameter value.

Total automatic reset: when set to ON, the automatic reset function is active for any error, in addition to dry-
running, detected by the system. Caution: the automatic and uncontrolled reset of some errors (for example,
overload) could over time cause damage to the system and to Sirio. Always take great care when using this
function.



ADVANCED PARAMETERS:

The advanced parameters are accessible only to the technical assistance service. For access to these parameters, it is necessary to contact the

re-seller, a technical assistance centre or the manufacturer.
The following table lists the advanced parameters for reference when technical assistance is required.

REF. PARAMETER DESCRIPTION

3.0 Pressure calibration 0.0 Bar To carry out calibration of the pressure sensor at 0 Bar

3.1 Pressure calibration 5.0 Bar To carry out calibration of the pressure sensor at 5 Bar

3.2 Flow sensor calibration To carry out calibration of the flow sensor

3.3 Pressure test Current pressure test signal

3.4 Flow switch test Flow switch test signal

3.5 Software Release Release of software

3.6 Power supply timing Inverter power supply timer

3.7 Pump timing Electric pump operational timer

3.8 Last error Last error occurred log

3.9 Start-up Pump start-up counter

4.0 Vboost Voltage boost at 0Hz

4.1 Dry run Time delay before activation of the protection due to no water

42 Protection starts per hour g?i\éit)ion or deactivation of the control on the number of start-ups per hour (leak

43 Anti-blockage protection »hActivation_ or deactivation of a function that automatically starts up the pump after 24
ours of disuse

4.4 Dead time PWM Dead time PWM setting

4.5 Ki PID controller integral constant

4.6 Kp PID controller proportional constant

4.7 Boost time Boost time at maximum frequency with soft start disabled

5.0 Ta max Maximum ambient temperature

5.1 Tm max IGBT module maximum temperature

5.2 Ta reduction index Frequency reduction index on ambient temperature

5.3 Tm reduction index Freguency reduction index on module temperature

5.6 Minimum voltage Minimum power supply voltage threshold

5.7 Maximum voltage Maximum power supply voltage threshold

5.9 Debug Variable Debug variable selection for process value display




v ALARMS

In the event of system anomalies or malfunctions, one of the following screens will appear on the Sirio display. Each error is coded with the
letter "E" followed by a number from 0 to 13. The number which appears in brackets represents the number of recurrences of each error. To
reset an alarm, after having resolved the cause, it is usually sufficient to press the central "reset" key or interrupt the electrical power supply

for a few seconds.

E@ [ @l
Lo.lolt

El1 © @
Hi.lolt

EZ [ @l

Shortoir

be removed by disconn
inverter in the presence

EO — Low voltage: indicates that the power supply voltage is too low. Check the input voltage value

E1 - High voltage indicates that the power supply voltage is too high. Check the input voltage value

E2-Short Circuit: This message will appear on the screen when a short circuit is detected at the inverter output;
this may occur following incorrect connections of the electric motor, damage to the electrical insulation in the
wires which connect the electric pump to the device or a fault in the pump's electric motor. When this error
appears the electrical system should be checked as soon as possible by specialised personnel. The error may only

ecting the equipment from the electrical power source and resolving the cause of the fault. Attempting to restart the

of a short-circuit in output may cause serious damage to the equipment and be a source of danger to the user.

E3-Dry running: this message appears when the system is stopped following a pump intake water shortage. If
the auto-reset function has been enabled, the Sirio will carry out automatic attempts to check for the availability
of water. To clear the error status, press the central “reset” button.

E4- Ambient temperature: the error appears if the maximum internal ambient temperature of the inverter is
exceeded. Check the conditions of operation of the inverter.

E5-module temperature: the error appears if the maximum temperature of the IGBT module of the inverter is
exceeded. Check inverter operating conditions, in particular the water temperature and the current absorbed by
the pump.

E6-Overload: this alarm is displayed when electric pump absorption exceeds the maximum set current as
entered in the Imax value: this may occur following intensive use of the electric pump, continuous restarts at
close intervals, problems with the motor windings, or following problems with the electrical connection between

the motor and Sirio. If this alarm trips frequently, arrange for the system to be checked by the installer.
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E8-Serial error: this alarm may occur where there is an internal serial communication on Sirio. Contact the
technical assistance.

E9-Pressure limit: the alarm intervenes when the maximum set pressure threshold has been exceeded. If the error
appears repeatedly, check the setting of the “P limit" parameter. Also check other conditions which may have
caused an overpressure (for example, partial freezing of the fluid).

E10- External error: this alarm will be displayed if, after having set the external error function on the auxiliary
1/0 board, the 1/0 input contact is closed.

E11-Number of maximum starts/hour: this error appears if the maximum number of admissible start-ups per
hour has been exceeded. Check for the presence of any leaks in the system. Check the pre-loading of any installed
tanks.

E12- Error 12V: an anomaly has been detected in the internal low voltage power supply circuit. Have the
manufacturer check the device.

E13- Pressure sensor error: the pressure sensor has detected an incorrect value. Have the manufacturer check
the device.



? POSSIBLE MALFUNCTIONS:

v When one of the taps / outlets in the system is opened, the pump does not start, or there is a few seconds delay before it starts

The DeltaP value is set too high or a check valve has been fitted downstream of the device. Try to increase the value of the start-up pressure
Pmin and eliminate any valves after the Sirio. Ensure correct operation of the external enabling contact.

v When the taps / outlets are closed, the pump stops but restarts a few seconds later and there is no leakage from the system
Dp start” value is too low, increase it.
v The pump keeps switching on and off

There is leakage in the system. Check the various hydraulic connections. Check the display for pressure drops when the taps are closed.
Check the Sirio's check valve for dirt which could be preventing it from closing properly and, if necessary, clean it with compressed air.

v The device often signals ‘dry running’

The pump intake pipe drains when the system is not used for some time, thereby preventing it priming the next time it is started. If there is a
foot valve fitted, check its seal.

v The device often signals ‘high or low voltage'

The power supply voltage may not comply with the device specifications; have it checked by qualified personnel.

v The device overheats and the over-temperature protection intervenes

The inverter no longer exchanges heat with the water that runs through the device or the temperature of the fluid pumped is too high; check
for foreign bodies that block the flow of water and if necessary have the device checked by the manufacturer.

v When the water flow is extremely low, the pump does not operate normally

The flow values are too low and as the device is unable to detect them, it shuts down the motor pump. Fit a small surge tank (1-2 litres) in the
system to give it more flexibility and reduce the number of restarts.

v The pump does not stop

There is substantial leakage in the system or the check valve on the device is jammed by dirt; try moving the check valve with your fingers
and checking that the spring can maintain the seal.

The sensor which detects the valve position is broken. Have the device checked by the manufacturer.

v The pump is running at top speed but performance levels are low

The pump or the capacitor connection is not correct: check the electric wiring.

The pump runs in the opposite direction (three-phase model); check rotation direction.

The pump is damaged or there is foreign matter clogging the waterway.

v When more water is required of the system, the pressure drops

This is a normal condition which is due to the fact that the device is unable to force the pump above its capacity curve. As a result, once a

certain capacity is reached, the pressure is no longer offset as the pump is already running at the highest number of revolutions allowed. In
these cases, a pump with higher performance levels should be installed.



% MAINTENANCE:

The Sirio is designed to keep maintenance requirements at a minimum. To guarantee the device a long working life and perfect functionality,
always follow the instructions below:

- ensure the device does not have to withstand temperatures of below 3° C; if this is not possible, make sure all the water inside it is drained
out to prevent it from freezing up and damaging the device’s plastic body;

- if the pump is equipped with intake filters, carry out regular checks to ensure they are clean;

= always ensure that the cover is closed properly and the cable conduit is tightto prevent water from penetrating from outside;

- switch off the power supply and drain the water from the system when it is going to be left unused for some time;

= do not force the pump to run without intake water, as this could damage both the pump and the Sirio;

= before using the device with any other liquids than water, contact the manufacturer.

- do not carry out any operations when the device is open
- wait 3 minutes before removing the cover from the device so the condensers can discharge.

A WARNING: this device does not contain any parts that can be repaired or replaced by the end user. You are thereforeadvised
not to remove the electronic card's protective cover as this would lead to forfeiture of the guarantee!



PROGRAMMATION : (F)

v DESCRIPTION DES TOUCHES

e Fléche de gauche : fait défiler les pages des menus vers I’arriére

o Fléche de droite : fait défiler les pages des menus vers ’avant

4B, On-Off/Reset : commute le dispositif du mode veille au mode de fonctionnement et effectue la réinitialisation en cas

d’alarmes ou d’erreurs.

Touche “+”: augmente la valeur du paramétre visusalisé a ce moment la sur I’afficheur; permet le fonctionnement forcé a
la vitesse maximum sans intervention de la protection contre la marche a vide.

0 Touche “-“: diminue la valeur du parameétre actuellement affiché a I’écran.

v STRUCTURE DU MENU PRINCIPAL

Le menu principal afficheles valeurs de fonctionnement de I’installation: pression, fréquence actuelle du moteur, tension d’entrée, courant de
sortie du moteur e température interne du convertisseur. 11 est également possible de choisir la langue.
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v DESCRIPTION DES PARAMETRES ET DES ECRANS

MENU PRINCIPAL :

Ces paramétres sont normalement accessibles quand le dispositif est alimenté.
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Ecran principal: lorsque Sirio fonctionne normalement, la premiére ligne de I’écran affiche la pression
instantanée relevée par le systéme; la seconde ligne affiche la fréquence actuelle du moteur. A ce point, il est
possible de commencer a naviquer dans les différents menus avec les fléches ou de commuter le systéme en état
de veille en appuyant sur la touche centrale “on-off”.

Lorsque Sirio est en veille, la pompe n’est pas démarrée méme si la pression descend en dessous de la valeur
“Pmin” définie. Pour sortir du mode veille, appuyer a nouveausur la touche centrale. En gardant la touche “+”
enfoncée, la pompe est amenée au régime maximum de rotation et la protection contre la marche a vide est
ignorée (utiliser cette fonction pour le remplissage de la pompe au premier allumage).

Ecran tension et courant: dans cette page du menu il est possible de visualiser la tension d’entrée du
convertisseur et la courant absorbé par le moteur. La valeur du courant en sortie du moteur peut différer de celle
du courant en entrée puisque le convertisseur module aussi bien la fréquence que la tension.

Ecran température: on peut visualiser sur cet écran la température a I'intérieur du convertisseur et celle du
module de puissance a 'IGBT. Ces valeurs de températures participent a la gestion intelligente de la puissance
empéchant ainsi le moteur d’atteindre des valeurs de fréquence maximum supérieures aux seuils de pré-alarme
déterminés.

Langue : il est possible de personnaliser la langue des menus et des messagges d’alarme. Appuyer sur les
touches + et — pour modifier la valeur du parametre.



PARAMETRES INSTALLATEUR:

Ces paramétres sont contenus dans des pages-écrans cachées et ne devraient généralement étre modifiés qu’en phase d’installation. Pour
accéder a ces pages, amener le dispositif en Attente et appuyer pendant 5 secondes simultanément sur les touches « + » et «- ». Une fois
entrés dans le menu caché, utiliser les touches fleche “<<” et “>>" pour faire défiler les pages-écrans et les touches « + » et « - » pour
modifier les parametres. Pour revenir a la page-écran principale, appuyer sur la touche centrale. Certains paramétres pourraient ne pas
étre affichés si la fonction correspondante n‘est pas activée.
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Pmax: ce parameétre permet de définir la valeur du point de consigne du dispositif. C’est la valeur constante de
pression que I’on souhaite avoir dans I’installation (pression maximum). Pendant son fonctionnement, Sirio
régule les tours de I’électropompe afin de les adapter a la demande des utilisateurs, en conservant la pression
constante dans I’installation. En cas de réglage de valeurs Pmax supérieures a la hauteur d’¢élévation maximum
de la pompe, ’arrét du moteur a la fermeture des robinets est quand méme garantie, car Sirio éteint la pompe

au qui le traverse descend en dessous des valeurs minimales (environ 2 litres/minute), indépendamment de la

Delta P démarrage: ce parametre permet de régler le delta négatif de pression par rapport a la valeur Pmax au
démarrage de la pompe. Au début de n’importe quelle utilisation, la pompe ne démarre pas tant que la pression
dans I’installation n’est pas descendue en dessous de la valeur du delta indiqué dans ce parametre par rapport a
la valeur Pmax. Une fois le moteur démarré, son régime de rotation est régulé de facon a maintenir la pression a
une valeur la plus pres possible de celle réglée dans le paramétre Pmax. Le différentiel minimum entre Pmax et

Pmin est de 0.3 Bar, la valeur conseillée est d’au moins 0.5 Bar.

Pression de marche a vide : le réglage de ce paramétre n’est possible qu’en cas de désactivation du flussostat.
1l permet de définir la valeur minimum de pression en deca de laquelle la protection contre la marche a vide
intervient lorsque le moteur tourne a la fréquence maximum.

Pression limite: ce paramétre permet de définir la valeur limite pour I’intervention del la protection contre la
surpression.

L’intervention de la protection contre la supression bloque le fonctionnement du convertisseur jusqu’au
rétablissement de la part de Iutilisateur.

Pmax2: grace a ce paramétre, il est possible de définir la valeur de set-point secondaire du dispositif. Quand le
contact auxiliaire (ou I’entrée de la carte E/S auxiliaire) est fermé extérieurement, la valeur de pression
configurée dans Pmax2 devient le nouveau set-point, en fonction duquel Sirio regle les tours de I'tlectropompe.

Delta P stop: ce parametre permet de régler le delta de pression positif par rapport a la valeur Pmax pour un
arrét immédiat de la pompe. Dans des conditions normales de fonctionnement, a la fermeture des robinets, la
pompe s’arréte a la fin du temps réglé dans le paramétre “retard a I’arrét ”. Toutefois, si la pression dans
I’installation dépasse la valeur Pmax d’un ratio supérieur a celui réglé dans ce paramétre, la pompe s’arréte
instantanément afin d’éviter des phénoménes de surpression qui pourraient endommager [I’installation..

Unité de mesure: permet de sélectionner 'unité de mesure en BAR ou en PSI

Imax: grace a ce parametre, il est possible de définir le courant maximal absorbé par I'électropompe dans des
conditions ordinaires, de maniere a permettre l'arrét du moteur en cas d'absorption excessive. L'arrét se produit
méme si le courant lu pendant le fonctionnement est inférieur a 0,5 A suite a I’interruption de la connexion
entre le moteur et Sirio. Le temps d'intervention de la protection pour absorption excessive est inversement
proportionnel & I'importance de la surcharge en cours ; par conséquent, une faible surcharge comporte un temps

d'intervention plus long, tandis qu’une surcharge intense rend l'interruption beaucoup plus rapide. Lors de la mise en marche du dispositif, si
le paramétre Imax est configuré & 0,5 A (configuration d'usine), l'afficheur visualise automatiquement la page de configuration du courant
maximal et aucune action n'est permise si une valeur limite d'absorption n'est pas préalablement configurée.

Sens de rotation (uniquement pour les pompes triphasées): a partir de cet écran, on peut inverser le sens de
rotation de 1’¢lectropompe sans modifier le cablage du moteur électrique. Pour modifier le sens de rotatione du
moteur, appuyer sur les touches “+” et “-*; le sens indiqué par la fléche est purement indicatif et ne correspond
pas forcement au sens de rotation réel qui doit dans tous les cas étre vérifié par I'installateur.
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Fréguence minimum : ce paramétre définit la fréquence minimum a laquelle la pompe est mise en marche et
arrétée. Pour les pompes triphasées on conseille la valeur de 25 Hz, pour les pompes monophasées
30Hz.Consulter également les informations fournies par le fabricant de I'¢lectropompe pour déterminer la
valeur de fréquence minimum a laquelle le moteur électrique relié peut fonctionner

Fréquence d'arrét : seulement lors du fonctionnement sans fluxostat, ce paramétre détermine la valeur de
fréquence minimum en dessous de laquelle le moteur est arrété. Durant le réglage, si la valeur de pression de
Pmax est atteinte et que la fréquence du moteur est inférieure a cette valeur, le convertisseur effectue une
tentative d'arrét du moteur. Si tous les robinets sont fermés et que la pression reste constante, l'arrét de la
pompe s'effectue correctement. Si la pompe ne s'arréte pas, augmenter cette valeur. Si, au contraire, la pompe
effectue des cycles de démarrage et d'arrét constants, diminuer la valeur de la fréquence d'arrét.

Fréguence nominale moteur : la fréquence maximum nominale de sortie du convertisseur (50 ou 60 Hz) peut
étre réglée en fonction du moteur utilisé. Attention : toute sélection incorrecte de la fréquence maximum peut
endommager la pompe, lire attentivement les informations techniques fournies par le fabricant.

Fréquence de commutation: regle la fréquence de commutation du convertisseur. Les valeurs sélectionnables
sont 3, 5 et 10 kHz. Des valeurs supérieures a la fréquence de commutation peuvent réduire I'émission sonore
du convertisseur et permettre un réglage plus fluide du moteur, mais risquent en revanche d’entrainer une
surchauffe de la carte électronique, d'augmenter les perturbations électromagnétiques et d'endommager le
moteur électrique (en particulier avec des cables grande longueur). Des valeurs réduites de la fréquence de

commutation sont recommandées pour les pompes de dimensions moyennes-grandes en cas de longue distance entre le convertisseur et le
moteur et en cas de température ambiante élevée.

Correction fréquence : ce parametre permet de configurer un écart, positif ou négatif, de la fréquence
maximum par rapport a la valeur nominale programmée. 11 est parfois utile de configurer un écart négatif
(jusqu'a — 5Hz) pour limiter la puissance maximum de I'électropompe et éviter tout risque de surcharge. Un
écart positif (jusqu'a +5 Hz) est en revanche parfois nécessaire si les performances de I'¢lectropompe doivent
étre légérement supérieures. Méme si aucune précaution particuliére n'est nécessaire pour réduire la fréguence

maximum, son augmentation doit étre évaluée attentivement - consulter le fabricant de I’électropompe et tenir compte du courant maximum

admis par le convertisseur.
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Soft-Start (démarrage progressif) : Depuis cette page-écran il est possible d’activer ou de désactiver la
fonction de “démarrage progressif”. Lorsque cette fonction est active la pompe est démarrée progressivement
;dans le cas contraire elle est toujours démarrée au maximum des tours pendant une durée de 1 seconde avant
de commencer le réglage du nombre de tours.

Type pompe : permet de préciser si la pompe branchée est de type monophasée avec condensateur de
démarrage (1 X 230V) ou bien triphasée avec connexion en triangle (3 X 230V).

Capteur de débit: active ou désactive le fonctionnement du fluxostat intégré. Le paramétrage d’usine prévoit
que le fluxostat soit activé, de maniére a ce que la pompe soit arrétée a la fermeture des robinets en relevant la
mise a zéro du débit a travers le convertisseur. Le méme principe est utilisé pour la protection contre la marche
a sec. Toutefois il est possible qu’il se produise des conditions (par exemple I'utilisation avec de I’eau non
parfaitement propre) pouvant interférer avec le bon fonctionnement du fluxostat, en empéchant l'arrét correct

de la pompe. Dans ces conditions, il est possible de désactiver le fluxostat et de faire fonctionner Sirio uniquement grace aux informations
de pression et fréquence. Dans ce cas il est indispensable de régler correctement les parametres de fréquence d'arrét et de pression de marche
a sec pour un fonctionnement correct du convertisseur. De plus, lorsque le fluxostat est désactivé, il est obligatoire d’installer un vase
d’expansion aprés Sirio pour aider le réglage de la pression durant la phase d'arrét et éviter des redémarrages continus de la pompe, en

veillant & vérifier périodiqguement sa valeur de précharge.
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Origine de la commande : sélectionne la source de commande. En configurant le paramétre sur pression, le
fonctionnement est réglé de maniére automatique selon la pression dans I’installation. En sélectionnant le mode
manuel il est en revanche possible de commander manuellement le démarrage, l'arrét et la vitesse de

I’électropompe directement depuis le clavier. Attention : en mode manuel les protections contre la marche a sec
et de limitation de la pression ne sont pas actives. Ce mode doit étre utilisé seulement temporairement et sous

le contrdle direct d’une personne. Préter la plus grande attention !
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Contact auxiliaire : ce paramétre permet de choisir la fonction a associer au contact auxiliaire ;

les valeurs paramétrables sont les suivantes :

“1 <->” le contact auxiliaire est employé pour la connexion de deux Sirio & I’intérieur d’un groupe gémellaire de pressurisation (paramétre

d’usine)
“ <

le contact auxiliaire est utilisé pour commander & distance le démarrage et I'arrét de 1’électropompe

“3 X2” le contact auxiliaire est employé pour commander un second point de consigne de pression (Pmax2).

“«QFF“
“ERR.

entrée désactivée

Fonction entrée sur carte E/S : détermine la fonction associée a I’entrée numérique de la carte d’E/S
auxiliaire (fournissable sur demande).
Les valeurs paramétrables sont :

signal d’erreur : a la fermeture de ’entrée auxiliaire la pompe est immédiatement arrétée et 1’afficheur visualise le message “Erreur

extérieure”. Utiliser cette fonction si ’on veut arréter le convertisseur dans le cas d’une condition d’erreur provenant de I’extérieur.

“) <t

I’entrée auxiliaire est utilisée pour commander a distance le démarrage et I'arrét de I’électropompe ; si la méme configuration est
aussi active pour le paramétre “Avec.Aux”,

il faudra fermer les deux contacts pour mettre en marche le moteur (logique AND)

“3 X2” I’entrée auxiliaire est employée pour commander un second point de consigne de pression (Pmax2); si la méme configuration est

aussi active pour le paramétre “Avec.Aux”,

OR)

140
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sortie désactivée

“OFF%
“ERR%

il faudra fermer I’un des deux contacts pour commander le second point de consigne (logique

Fonction sortie sur carte E/S : détermine la fonction associée a la sortie numérique de la carte d’E/S auxiliaire
(fournissable sur demande).
Les valeurs paramétrables sont :

erreur : la sortie est désactivée (contacte fermé) en présence d’une erreur quelconque sur Sirio

“P.ON“ pompe en marche : la sortie est activée (contact fermé) chaque fois que Sirio commande le démarrage de la pompe

“AUX*

pompe auxiliaire : permet de commander une pompe auxiliaire a vitesse fixe qui se met en marche lorsque la pompe commandée

par Sirio n’est plus en mesure de satisfaire les exigences de I'installation. La sortie est activée (contact fermé) lorsque la fréquence de la
pompe est a la valeur maximum autorisée et que la pression descend en dessous de la valeur minimale de démarrage. Attention : il n’est pas
possible de connecter une charge supérieure a 0,3A sur le relais de sortie ! Consulter la documentation fournie avec la carte d’E/S auxiliaire
pour la connexion correcte a un tableau extérieur de commande.
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Retard a I'arrét : grace a ce paramétre il est possible de définir aprés combien de secondes 1’électropompe est
arrétée a la suite de la fermeture de tous les robinets. Si, lors des débits bas, on remarque des allumages et des
arréts continus de la pompe, augmenter le retard a I'arrét pour rendre le fonctionnement plus homogene.
Augmenter ce paramétre peut aussi étre utile pour supprimer un déclenchement trop fréquent de la protection
contre la marche a sec, surtout dans les pompes immergées ou dans celles qui ont de la peine a s’autoamorcer.

La valeur paramétrée en usine est de 10 secondes.

Intervalle auto-réarmement : en cas de manque temporaire d'eau en aspiration durant le fonctionnement de
I'électropompe, Sirio sectionne I'alimentation du moteur pour éviter son endommagement. Cette page permet de
définir le nombre de minutes aprés lesquelles le dispositif redémarre automatiquement pour vérifier que I'eau en
aspiration est a nouveau disponible. Si la tentative est positive, Sirio sort automatiquement de la condition
d'erreur et le systeme reprend son fonctionnement ; dans le cas contraire, une seconde tentative est effectuée

apres le méme délai. L’intervalle maximum configurable est de 240 minutes (valeur conseillée 60 min.).

N° test auto-réarmement : ce parametre définit le nombre de tentatives effectuées par Sirio pour tenter de
résoudre une condition d'arrét pour démarrage a sec Apres cette limite, le systéme s'arréte et attend
l'intervention de I'utilisateur. Le réarmement automatique est exclus si cette valeur est configurée sur zéro. Le
nombre maximum de tentatives est équivalent a 20. Appuyer sur les touches + et — pour modifier la valeur du
paramétre.

Réarmement automatique total : si ce paramétre est configuré sur ON, la fonction de réarmement
automatique est activée en cas d'erreur quelconque, outre le démarrage a sec. Attention : le réarmement

automatique et non contrdlé de certaines erreurs (surcharge par ex.), risque a la longue d'endommager

l'installation et Sirio. Utiliser cette fonction avec une prudence extréme.




PARAMETRES AVANCES:

Les paramétres avancés ne sont accessibles qu’au service d’assistance technique. Pour accéder a ces paramétres, il faut contacter le
revendeur, un centre d’ assistance technique ou le fabricant.

Le tableau suivant dresse la liste des paramétres avancés auxquels se référer en cas d’assistance technique.

REF. PARAMETRE DESCRIPTION

3.0 Etalonnage pression 0.0 Bar Exécute le calibrage du capteur de pression a 0 Bar

3.1 Etalonnage pression 5.0 Bar Exécute le calibrage du capteur de pression a 5 Bar

3.2 Etalonnage capteur débit Exécute le calibrage du capteur de débit

3.3 Test pression Signal de test de la pression actuelle

3.4 Test flussostat Signal de test du flussostat

3.5 Software Release Sortie du logiciel

3.6 Durée alimentation Minuteur d’alimentation du convertisseur

3.7 Temps pompe Minuteur du fonctionnement de I’électropompe

3.8 Derniére erreur Registre derniére erreur survenue

3.9 Démarrage Contacteur nombre de démarrages de la pompe

4.0 Vboost Boost de tension a 0Hz

4.1 Retard marche a sec Délai avant I’intervention de la protection pour manque d’eau

42 Protection démarrage par heure Activa}ion ou désactivation du controle sur le nombre de démarrages par heure
(contréle pertes)
Activation ou désactivation du controle ce permet d’activer une fonction qui met

4.3 Protection anti-bloccage automatiquement en marche la pompe apres qu’elle est restée inutilisée pendant plus 24
heures

4.4 Dead time PWM Réglages dead-time PWM

4.5 Ki Constante integrative controle PID

4.6 Kp Constante proportionnelle contréle PID

4.7 Temps de boost Temps de boost a fréquence maximim avec soft start désactivé

5.0 Ta max Température ambiante maximum

5.1 Tm max Température maximum module IGBT

5.2 Indice réduction Ta Indice de réduction de la fréquence sur température ambiante

5.3 Indice réduction Tm Indice de réduction de la fréquence sur température module

5.6 Tension minimum Seuil minimum tension d’alimentation

5.7 Tension maximum Seuil maximum tension d’alimentation

5.9 Variable debug Selection variable de debug pour visualisation des valeurs de process




v ALARMES

En cas d’anomalies ou de dysfonctionnement dans I’installation, un des messages suivants s’affiche sur I’écran du Sirio. Chaque erreur est
ainsi codifiée : la lettre E suivie d’un nombre de 1 & 13. Le nombre entre parenthése correspond au nombre d’occurrences survenues pour
chaque erreur. Pour réinitialiser une alarme, aprés en avoir identifié la cause, il suffi généralement d’appuyer sur la touche “reset” ou de
débrancher pendant quelques secondes I’alimentation électrique.
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EO — Tension basse: indique une tension d” alimentation trop basse. Vérifier la valeur de tension en entrée

E1 - Tension élevée: indique une tension d’alimentation trop élevée. Vérifier la valeur de tension en entrée

E2 — Court-circuit: Ce message apparait sur I’afficheur quand un court-circuit a lieu a la sortie du convertisseur
; cela peut se produire a la suite d'une connexion erronée du moteur électrique, d'un endommagement de
I’isolation électrique dans les cables connectant 'électropompe au dispositif ou d'une panne du moteur électrique
de la pompe. Quand cette erreur s’affiche, il est obligatoire de faire contrdler le plus rapidement possible par du
personnel spécialisé I'installation électrique. L’erreur ne peut étre éliminée qu’en débranchant I’appareil de la

lectrique et en trouvant les causes de la panne. Tenter de faire redémarrer le convertisseur en présence d*un court-

circuit a la sortie peut sérieusement endommager I'appareil et présenter une source de danger pour l'utilisateur.
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E3 — Marche a sec: ce message apparait lorsque le systéme est arrété suite a I’absence d’eau a I’aspiration de la
pompe. Si la fonction de réinitialisation automatique a été activée, Sirio effectue des tentatives automatiquement
pour vérifier une nouvelle disponibilité d’eau. Pour éliminer la cause de ’erreur, appuyer sur la touche centrale
“reset 7.

E4 — Température ambiante: I’erreur d’affiche en cas de dépassement de la température ambiante a I’intérieur
du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement du convertisseur.

E5 — Température module IGBT: I’erreur d’affiche en cas de dépassement de la température maximum du
module IGBT du convertisseur. Vérifier les conditions de fonctionnement du convertisseur, en particulier la
température de ’eau et le courant absorbé par la pompe.

E6 — Surcharge: cette alarme apparait quand I'absorption de I'électropompe a dépassé la valeur de courant
maximal configurée dans la valeur Imax ; cela peut se produire a la suite de conditions de fonctionnement
extrémement dures de I'électropompe, de redémarrages continus a des intervalles de temps trés rapprochés, de
problémes dans les enroulements du moteur ou de problémes de connexion électrique entre le moteur et Sirio. Si

cette alarme se présente fréquemment, il est opportun de faire contrdler I'installation par I'installateur.

E8 — Erreur série: cette alarme peut apparaitre en cas d’erreur de communication interne du Sirio. Contacter
I’assistance technique.

E9 — Pression limite: 1’alarme se déclenche en cas de dépassement du seuil de pression maximum paramétré. Si
Perreur se répéte vérifier les réglages du paramétre “P limite”. Vérifier également les autres conditions qui
auraient pl générer un phénomene de surpression (par exemple un gel partiel du liquide).

E10 - Erreur externe: cette alarme s’affiche, si aprés avoir réglé la fonction d’erreur externe sur la carte E/S
auxiliaire, le contact d’entrée E/S est fermé.

E11 - Nombre de démarrages maximum/heure: I’erreur survient en cas de dépassement du nombre de
démarrages maximum/heure autorisés. Vérifier la présence de pertes éventuelles dans I'installation. Vérifier la
valeur de précharge en cas d’installation d’un petit réservoir.

E12 — Erreur 12V: Une anomalie dans le circuit interne d’alimentation en basse tension a été détectée. Faire
controler le dispositif par le fabricant.

E13 - Erreur capteur de pression: le capteur de pression a relvé une valeur erronée. Faire controler le
dispositif par le fabricant.



? ANOMALIES POSSIBLES:

v En ouvrant I’'un des robinets de I’installation, la pompe ne démarre pas ou démarre aprés quelques secondes

La valeur du delta P définie est trop élevée ou une soupape de retenue est montée en aval du dispositif. Essayer d’augmenter la valeur de la
pression de départ Pmin et d’éliminer toute soupape éventuelle aprés Sirio. Vérifier le bon fonctionnement du contact externe de capacité.

v A la fermeture des robinets, la pompe s’arréte, mais redémarre aprés quelques instants sans qu’il y ait de fuite dans I’installation.

La valeur “Dp démarrage” est trop basse, ’augmenter.

v La pompe s’active et se désactive continuellement

L’installation présente des fuites. Controler les différents raccords hydrauliques. A I’aide de ’écran, contrdler les éventuelles chutes de
pression lorsque les robinets sont fermés. Controler I’éventuelle présence de saleté dans la soupape de retenue du Sirio qui en empécherait la
fermeture parfaite et procéder au nettoyage, le cas échéant, avec un jet d’air comprimé.

v Le dispositif signale fréquemment un phénomene de marche a sec

Le tuyau d’aspiration de la pompe se vide pendant les périodes d’inactivité du systéme, empéchant l'amorcage de la pompe au démarrage
suivant. Contréler 1’étanchéité de 1’éventuelle soupape de fond.

v Le dispositif signale fréiquemment un phénomene de basse tension ou de tension trop elevée

La tension d’alimentation peut étre non-conforme aux exigences des specifications de I’appareil; faire contréler le dispositif par du personnel
qualifié.

v Le dispositif présente une surchauffe et la protection contre les températures trop élevées se déclenche.

Le convertisseur n’est plus en mesure de réguler la température de 1’eau qui traverse le dispositif ou la température du fluide pompé est trop
élevée; controler la présence de corps étrangers qui bloqueraient le passage de I’eau et faire contrdler, le cas échéant, le dispositif par le
fabricant.

v La pompe a un fonctionnement irrégulier avec des flux d’eau trés réduits

Le flux a des valeurs trop basses et, ne pouvant étre relevé par ’appareil, il entraine I’arrét de 1’électropompe. Installer un petit vase
d’expansion (1-2 litres) pour rendre le systéme élastique et réduire le nombre de redémarrages.

v La pompe ne s’arréte pas

L’installation a des fuites importantes ou la soupape de retenue de I’appareil s’est bloquée a cause de la saleté ; essayer de déplacer la
soupape de retenue avec les doigts et vérifier que le ressort soit capable d’en garantir la fermeture.
Le capteur qui détecte la position de la soupape est en panne ; faire contrdler I’appareil par le constructeur.

v La pompe tourne au régime maximum, mais avec de faibles prestations

Le branchement de la pompe ou du condensateur n’est pas correct: vérifier la connexion électrique.
La pompe tourne dans le mauvais sens (modele triphasé); vérifier le sens de rotation.
La pompe est endommagée ou des corps étrangers obstruent le passage de I’eau.

v Lors d’une forte d de en eau de Pinstall

ion, la pression s’abaisse

C’est une condition normale due au fait que le dispositif n’est pas capable de forcer la pompe au-dela de sa courbe de puissance maximum ;
il en résulte que la pression n’est plus compensée une fois dépassé un certain débit, car la pompe tourne déja au maximum de la vitesse
permise. Dans ces cas, il convient d'installer une pompe aux prestations supérieures.



% ENTRETIEN:

Sirio a été congu pour réduire au minimum Pentretien. 1l est indispensable de suivre les indications pour assurer un fonctionnement complet
du dispositif a long terme:

- éviter que le dispositif atteigne des températures inférieures a 3° C; dans le cas contraire, s’assurer que toute I’eau a I’intérieur ait été
vidangée, afin d’éviter qu’en gelant, le corps en plastique de I"appareil soit endommagé;

- si la pompe est dotée de filtres a ’aspiration, en vérifier réguliérement la propreté;

- toujours s’assurer que le couvercle soit bien fermé et les presse-étoupes bien serrés afin d’éviter que I’eau s’infiltre de I’extérieur;

- débrancher I'appareil et vidanger I’eau de I’installation lorsque le systéme reste inactif pendant une longue période;

- éviter de forcer la marche de la pompe lorsqu’il n’y a pas d’eau en aspiration : dans le cas contraire la pompe et Sirio peuvent étre
endommagés;

- avant d’utiliser le dispositif avec des liquides différents de 1’eau, consulter le constructeur.

- ne pas accomplir d'opérations avec le dispositif ouvert

- avant d'enlever le couvercle du dispositif, attendre 3 minutes pour permettre la décharge des condensateurs

A ATTENTION: le dispositif ne contient aucun composant pouvant étre réparé ou remplacé par Putilisateur final. Il est donc
conseillé de ne pas retirer le couvercle de protection de la carte électronique afin d’éviter ’annulation de la garantie!



PROGRAMMIERUNG:

(DE)

v BESCHREIBUNG DER TASTEN

e Linker Pfeil: geht die Menuseiten riickwérts durch

o Rechter Pfeil: geht die Mentiseiten vorwarts durch

4B, On-Off/Reset: schaltet die Vorrichtung von Standby ein/aus und fiihrt das Reset der Einheit
& bei Alarmen und/oder Fehlern aus.

Taste “+7: erhoht den Wert des derzeit am Display gezeigten Parameters, ermdglicht den forcierten Betrieb auf
Hochstdrehzahl ohne Auslésung des Trockenlaufschutzes.

0 Taste “-”: verringert den Wert des derzeit am Display gezeigten Parameters

v AUFBAU DES HAUPTMENUS

Das Hauptmenil zeigt die Betriebswerte der Anlage: Druck, aktuelle Frequenz des Motors, Eingangsspannung, Ausgangsstrom des Motors
und Innentemperaturen des Inverters. AuBerdem kann die Sprache gewahlt werden.
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v BESCHREIBUNG DER PARAMETER UND DER BILDSCHIRMSEITEN

HAUPTMENU

Diese Bildschirmseiten sind normalerweise zugénglich, wenn die Vorrichtung arbeitet.
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Hauptseite: wenn Sirio ordnungsgemaf funktioniert, wird in der ersten Zeile des Displays der vom System
gemessene Momentandruck gezeigt; in der zweiten Zeile ist ein Strichschaubild sichtbar, das die Frequenz des
Pumpenmotors zeigt. Von hier aus kann man die verschiedenen Meniis mit den Pfeiltasten durchgehen oder das
System durch Driicken der Taste “on-off” in der Mitte auf Standby umschalten.

Wenn sich Sirio in Standby befindet, erfolgt kein Einschalten der Pumpe, auch wenn der Druck unter den in
“Pmin” eingestellten Wert sinkt. Um den Status Standby zu verlassen, erneut auf die Taste in der Mitte driicken.
Wenn man die Taste “+” gedriickt hdlt, wird die Pumpe auf die Hochstdrehzahl gebracht und der
Trockenlaufschutz wird ignoriert (diese Funktion fiir das Fillen der Pumpe beim ersten Anlassen benutzen).

Anzeige Spannung und Strom: Auf dieser Seite des Mentis kdnnen die Eingangsspannung am Inverter und die
Stromaufnahme des Motors angezeigt werden. Der Stromausgangswert aus dem Motor kann vom
Stromeingangswert abweichen, da der Inverter sowohl die Frequenz als auch die Spannung moduliert.

Anzeige Temperaturen: Es werden die Umgebungstemperaturen innerhalb des Inverters und des IGBT-
Leistungsmoduls angezeigt. Diese Temperaturwerte wirken sich auf das intelligente Leistungsmanagement aus,
das den maximalen Frequenzwert des Motors einschrénkt, sobald bestimmte Voralarm-Grenzwerte erreicht
werden.

Sprache: die Sprache der Meniis und Alarmmeldungen kann personalisiert werden. Der Wert des Parameters
kann durch Betatigung der Tasten + und - geandert werden.



PARAMETER FUR DEN INSTALLATEUR:

Diese Parameter sind in versteckten Bildschirmseiten enthalten und sollten nur wahrend der Installierung geandert werden. Um in diese
Seiten zu gelangen, die Vorrichtung in Stand-by stellen und 5 Sekunden gleichzeitig die Tasten “+” und “-* driicken. Wenn man in dem
versteckten Menii ist, werden die Pfeiltasten “<<” und “>>" benutzt, um die Seiten durchgehen zu konnen und die Tasten “+” und “-, um
die Parameter zu andern. Um auf die Hauptbildschirmseite zu kommen, wird die mittlere Taste gedriickt. Einige Parameter kénnen
eventuell nicht erscheinen, wenn die entsprechende Funktion nicht aktiviert ist.
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Pmax: in diesem Parameter kann der Solldruck der Vorrichtung eingestellt werden. Er ist der konstante
Druckwert, den man in der Anlage haben méchte Wahrend seines Betriebs regelt Sirio die Drehzahl der
Elektropumpe, passt sie der effektiven Anfrage der Abnehmer an und hélt daher den Druck in der Anlage
konstant. Wenn man Pmax-Werte einstellt, die hoher als die max. Forderhéhe der Pumpe sind, ist das Anhalten
des Motors beim SchlieBen der Hahne nur gesichert, wenn der Stromungswachter eingeschaltet ist, da Sirio

unabhangig vom Anlagendruck die Pumpe ausschaltet, wenn der ihn durchstrémende Wasserfluss unter den Mindestwert sinkt (ca. 2 I/Min.).

Delta P Start: Dieser Parameter stellt die Druckdifferenz in Bezug auf Pmax fiir den Start der Pumpe ein. Bei
Offnen eines beliebigen Verbrauchers startet die Pumpe erst, wenn der Druck in der Anlage unter Pmax minus
eingestellter Druckdiffernz sinkt.. Nachdem der Motor gestartet ist, wird seine Drehzahl so geregelt, dass der
Druckwert so nah wie moglich am in Parameter Pmax eingestellten Wert bleibt. Das zwischen Pmax und Pmin
einstellbare minimale Differential ist 0,3 bar, das empfohlene mindestens 0,5bar.

Trockenlaufdruck: Dieser Parameter ist nur bei ausgeschaltetem Stromungswéchter von Bedeutung. Er legt
einen Mindestdruckwert fest. Sobald dieser Wert mit Hochtdrehzahl laufendem Motor unterschritten wird, 16st
der Trockenlaufschutz aus.

Druckgrenzwert: Dieser Parameter legt den Grenzwert fiir das Ausldsen des Uberdruckschutzes fest.
Lost der Uberdruckschutz aus, wird der Betrieb des Inverters bis zur Riickstellung durch den Benutzer gesperrt.

Pmax2: in diesem Parameter kann der zweite Solldruck der Vorrichtung eingestellt werden. Wird der
Hilfskontakt (oder der Eingang der 1/0-Zusatzkarte) von auBen geschlossen, wird der in Pmax2 eingestellte
Druckwert zum neuen Solldruck, anhand dessen Sirio die Umdrehungen der Elektropumpe egelt.

Delta P Stopp: Dieser Parameter stellt die Druckdifferenz in Bezug auf Pmax fiir den sofortigen Halt der Pumpe
ein. Wahrend des normalen Betriebs wird die Pumpe beim SchlieRen der Hahne nach einer im Parameter
L,Stopp-Verzogerung® eingestellten Zeit angehalten. Wenn jedoch der Druck in der Anlage den Wert Pmax plus
eimnc

der Anlage zu vermeiden.

Eirbheit.

liter Druckdiffernz tbersteigt, wird die Pumpe sofort angehalten, um einen schédlichen Uberdruck in

MaBeinheit: Die MaReinheit in BAR oder PSI auswahlen.

Imax: Mit diesem Parameter ist es moglich, die Spitzenstromaufnahme der Elektropumpe in normalen
Bedingungen einzustellen, um im Falle einer GberméRigen Stromaufnahme den Motorstillstand zu ermdglichen.
Der Stillstand erfolgt auch, wenn der wahrend des Betriebs abgelesene Strom nach der Unterbrechung der
Verbindung zwischen dem Motor und Sirio unter 0,5 A liegt. Die Einschrittszeit der Schutzvorrichtung fiir eine
iberméRige Aufnahme ist umgekehrt proportional zur GréRe der laufenden Uberlast, daher ist fiir eine leichte

Uberlast mehr Zeit erforderlich, wahrend eine starke Uberlast die Unterbrechung stark beschleunigt. Wenn der Parameter Imax bei
Einschaltung der Vorrichtung auf 0,5 A gestellt ist (Werkseinstellung), erscheint auf dem Display automatisch die Einstellungsseite des
Spitzenstroms, und es ist keine Aktion zulassig, wenn nicht vorher ein Aufnahmegrenzwert eingestellt wurde.

Cirehrich

Drehrichtung (nur fur dreiphasige Pumpen): Von dieser Bildschirmseite aus ist es mdglich, die Drehrichtung
der Elektropumpe umzukehren, ohne die Verkabelung des elektrischen Motors zu &ndern. Um die Drehrichtung
des Motors zu &ndern, die Tasten ,,+* und ,,-,, beniitzen; die vom Pfeil angegebene Richtung hat nur einen
richtungsweisenden Wert und spiegelt nicht die effektive Drehrichtung wider, die auf jeden Fall durch den
Installateur gepriift werden muss.

Mindestfrequenz: Dieser Parameter definiert die Mindestfrequenz mit der die Pumpe gestartet und gestoppt
wird. Fur dreiphasige Pumpen wird der Wert 25Hz empfohlen, bei einphasigen Pumpen 30Hz.



Stor .
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Stopp-Frequenz: Nur bei Betrieb ohne Druckflusswéchter bestimmtdieser Parameter bestimmt den Wert der
Mindestfrequenz, unter dem der Motor gestoppt wird. Wahrend der Einstellung fiihrt der Inverter, wenn der
Druckwert Pmax erreicht wird und die Frequenz des Motors unter diesem Wert liegt, einen Versuch aus, den
Motor anzuhalten. Wenn alle Hahne geschlossen sind und der Druck konstant bleibt, wird die Pumpe korrekt
gestoppt. Versuchen Sie, falls die Pumpe nicht anhalten sollte, diesen Wert zu erhéhen. Im Gegenteil, falls die

Pumpe standige Zyklen der Ein- und Abschaltung durchfiihrt, versuchen Sie, den Wert der Stopp-Frequenz zu vermindern.

Nennfrequenz Motor: Je nach eingesetztem Motor ist es maglich, die maximale Nennfrequenz im Ausgang
vom Inverter zu wahlen (50 oder 60 Hz). Achtung: Eine falsche Wahl der maximalen Frequenz kann die
Beschédigung der Pumpe verursachen; konsultieren Sie aufmerksam die vom Hersteller gelieferten technischen
Daten.

Schaltfrequenz: Stellt die Schaltfrequenz des Inverters ein. Die wéhlbaren Werte sind 3, 5 und 10 kHz. Hohere

Takt.. fre Werte der Schaltfrequenz kdnnen die Gerauschentwicklung des Inverters reduzieren und eine fliissigere
[T Einstellung des Motors erlauben, sie konnten aber eine gréRere Uberhitzung der Platine, eine Erhéhung der
pu k H-:: elektromagnetischen Stérungen und potentielle Schaden am Elektromotor verursachen (insbesondere mit sehr

langen Kabeln). Niedrige Werte der Schaltfrequenz werden fiir mittelgroRe/groe Pumpen empfohlen, im Falle

von groRen Abstanden zwischen Inverter und Motor und im Falle von hohen Umgebungstemperaturen.

HEII‘"" . 'PI""E"k Korrektur Frequenz: Mit diesem Parameter ist es moglich, eine positive oder negative Abweichung der
} maximalen Frequenz beztglich des programmierten Nennwerts einzustellen. Es kann nitzlich sein, eine
A Hzx negative Abweichung (bis zu — 5Hz) einzustellen, wenn man die Héchstleistung der Elektropumpe zu
beschrénken wiinscht und mogliche Bedingungen von Uberlastung vermeiden will. Eine positive Erhohung (bis

zu +5Hz) kann stattdessen notwendig sein, wenn an die Elektropumpe etwas hohere Anforderungen an Leistung gestellt werden. Wéhrend
keine besonderen Vorsichtsma3nahmen bei der Verringerung der maximalen Frequenz bestehen, ist ihre Erhéhung aufmerksam
abzuschétzen, nachdem der Hersteller der Elektropumpe konsultiert und der fur den Inverter anwendbare, maximale Strom in Betracht

gezogen wurde.

o, Start Soft-Start (progressiver Start): Auf dieser Bildschirmseite kann die Funktion ,,Soft-Start an- oder
S LA ausgeschaltet werden. Ist diese Funktion angeschaltet, dann wird die Pumpe progressiv gestartet; anderenfalls
DH wird diese immer mit maximaler Drehzahl 1 Sekunde lang gestartet, bevor die Drehzahl eingeregelt wird.
Typ von Pumpe: Erlaubt anzugeben, ob die Pumpe vom einphasigen Typ mit Anlaufkondensator (1 X 230V)
Prves oder dreiphasig mit Dreieck-Schaltung (3 X 230V) ist.
1523
_ . Stromungssensor: Schaltet den Betrieb des integrierten Stromungssensors an oder aus. Die Einstellung des
LiLiFrCh. =50 Werks sieht vor, dass der Stromungswéchters so aktiviert wird, dass die Pumpe beim Schliefen der Hahne
— stoppt und der Stromungsstopp durch den Inverter festgestellt wird. Dieses Prinzip wird auch dazu verwendet,
Lirq um vor einem Trockenlauf zu schiitzen. Trotzdem gibt es Bedingungen (z.B. die Verwendung von Wasser, das

nicht vollkommen sauber ist), die den einwandfreien Lauf des Stromungswéchters beeinflussen und den

korrekten Stopp der Pumpe verhindern. Unter diesen Bedingungen kann der Stromungswaéchter ausgeschaltet werden, so dass Sirio nur mit
den Informationen Druck und Frequenz funktioniert. In diesem Fall ist es unabdingbar, die Parameter Stopp-Frequenz und Druck bei
Trockenlauf richtig einzustellen, damit der Inverter richtig funktioniert. Wird der Stromungswéchter deaktiviert, dann muss unbedingt ein
Ausdehnungsgefa nach Sirio installiert werden, um der Druckregulierung beim Ausschalten zu helfen und standiges erneutes Einschalten
der Pumpe zu vermeiden. Der Vorfillwert muss regelmagig uberprift werden.
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Steuerungsquelle: die Quelle der Steuerung auswahlen. Wird der Parameter auf Druck gestellt, dann wird der

B=ti-isls Betrieb automatisch anhand des Anlagendrucks geregelt. Wird die manuelle Steuerung gewahlt, dann kénnen
- Start, Stopp und Geschwindigkeit der Elektropumpe direkt von Hand an der Tastatur gesteuert werden.
F:'HE'_S Achtung: bei manuellem Betrieb sind die Schutzvorrichtungen des Trockenlaufs und der Druckbegrenzung

nicht aktiv. Diese Betriebsweise darf nur zeitweilig und unter der direkten Kontrolle einer Person verwendet

werden. Sehr vorsichtig dabei vorgehen!

Hilfskontakt: Mit diesem Parameter kann die Funktion gewahlt werden, die dem Hilfskontakt zugeordnet
wird;
es gibt folgende einstellbare Werte:

“1 <->” Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, zwei Sirios in einer Zwillingseinheit der Druckbeaufschlagung (Einstellung des Werks).
“2 <  Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um die Elektropumpe durch eine Fernbedienung an- und auszuschalten.
“3 X2” Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um einen zweiten Set-Point des Drucks zu steuern (Pmax2).



I-0 1ir. Funktion Input I/O-Karte: Legt die Funktion fest, die dem digitalen Eingang der 1/0-Hilfskarte zugeordnet
_ ist (auf Anfrage lieferbar).
UFF Folgende Werte konnen eingestellt werden:

“OFF“ Eingang deaktiviert

“ERR.“ Fehleranzeige: beim Schlieen des Hilfseingangs wird die Pumpe sofort gestoppt und am Display erscheint die Schrift ,,externer
Fehler*. Diese Funktion wird verwendet, um den Inverter bei einer externen Fehlerbedingung anzuhalten.

“2 <-“  Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um den Start und Stopp der Elektropumpe durch eine Fernbedienung zu steuern; ist diese
Einstellung auch fiir den Parameter ,,Con.Aus* aktiv, dann miissen beide Kontakte geschlossen werden, um den Motor zu starten (Logik
AND).

“3 X2” Der Hilfskontakt wird dazu verwendet, um einen zweiten Set-Point des Drucks (Pmax2) zu steuern; ist diese Einstellung auch fiir
den Parameter ,,Con.Aus* aktiv, dann muss einer der beiden Kontakte geschlossen werden, um den zweiten Set-Point zu steuern (Logik OR).

Funktion Output 1/0-Karte: Legt die Funktion fest, die dem digitalen Eingang der 1/0-Hilfskarte zugeordnet
I/°0 out., ist (auf Anfrage lieferbar).
0OFF Folgende Werte konnen eingestellt werden:

“OFF“ Ausgang deaktiviert

“ERR“ Fehler: der Ausgang wird (Kontakt geschlossen) bei jeglichem Fehler von Sirio freigegeben.

“P.ON“ Pumpe in Funktion: der Ausgang wird (Kontakt geschlossen) immer dann freigegeben, wenn Sirio das Kommando zum
Pumpenstart gibt.

“AUX“ Hilfspumpe: zur Steuerung einer Hilfspumpe mit fester Geschwindigkeit, die startet, wenn die Pumpe, die durch Sirio gesteuert
wird, den Anforderungen der Anlage nicht mehr gerecht wird. Der Ausgang wird freigegeben (Kontakt geschlossen), wenn die Pumpe den
Maximalwert erreicht hat und der Druck unter den minimalen Startwert abféllt. Achtung: es kann keine Last tiber 0,3° am Ausgangsrelais
verbunden werden. Bitte auf die mit der 1/0-Karte mitgelieferten Unterlagen Bezug nehmen, um einen korrekten Anschluss mit einer
externen Steuertafel auszufiihren.

Stopp-Verzogerung : Mit diesem Parameter kann bestimmt werden, nach wie vielen Sekunden die
Hachlauf Elektropumpe gestoppt wird, nachdem alle Héhne geschlossen wurden. Falls sich bei niedrigem Durchfluss die
lEj E]EE"E- Pumpe fortwéhrend an- und ausschaltet, dann die Stopp-Verzdgerung erhdhen, damit die Funktionsweise

. - gleichméRiger wird. Diesen Parameter zu erhdhen kann auch niitzlich sein, damit die Schutzvorrichtung gegen
Trockenlauf nicht zu oft eingreift, vor allem bei Tauchpumpen oder Pumpen, die schwer von selbst ansaugen.
Der vom Werk voreingestellte Wert betragt 10 Sekunden.

Zeitabstand Auto-Reset: Besteht wahrend Betriebs der Elektropumpe ein voriibergehender Wassermangel in

FEE'EE-E"L der Ansaugung, dann trennt Sirio die Stromversorgung des Motors, um zu vermeiden, dass dieser Schaden
ae- . nimmt. Uber diese Bildschirmseite ist es moglich, einzustellen, nach wie vielen Minuten die Vorrichtung einen
L2 min automatischen Neustart ausfiihrt, um eine eventuelle neue Verfiigbarkeit von Wasser in der Ansaugung zu

priifen. Wenn der Versuch Erfolg hat, verlasst Sirio automatisch die Fehlerbedingung und das System
funktioniert erneut; anderenfalls wird nach dem gleichen Zeitintervall ein weiterer Versuch ausgefiihrt. Der maximal einstellbare Zeitabstand
betragt 240 Minuten (empfohlener Wert 30 Min.).

Nr. Test automatisches Reset: Dieser Parameter bestimmt die Anzahl der Versuche, die Sirio ausfiihrt, um die

F}E":E-E"i: Bedingung des Stillstands wegen Trockenlauf zu l6sen. Uber dieser Grenze wird das System stillgesetzt und es
il ist der Eingriff des Benutzers notwendig. Durch die Einstellung dieses Werts auf Null ist Auto-Reset
S test ausgeschlossen. Die maximale Anzahl an Versuchen ist 20. Der Wert des Parameters kann durch Betétigung der

Tasten + und - geéndert werden.

Komplettes automatisches Reset: Durch Einstellen dieses Parameters auf ON wird die Funktion des

st automatischen Resets durch jeglichen Fehler (auer dem Trockenlauf), der auf der Anlage auftritt, aktiv.
Achtung: Das automatische und nicht kontrollierte Reset einiger Fehler (z.B. Uberlastung) konnte auf lange Zeit
hin Schéden an der Anlage und an Sirio verursachen. Verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht.




ERWEITERTE PARAMETER:

Die erweiterten Parameter sind nur fiir den technischen Kundendienst zuganglich. Wenden Sie sich bitte an den Handler, ein technisches
Kundendienstcenter oder den Hersteller, um auf diese Parameter zugreifen zu kdnnen.
Die nachfolgende Tabelle zeigt eine Liste der erweiterten Parameter als Bezugspunkt im Fall der technischen Assistenz.

RIF. PARAMETER BESCHREIBUNG

3.0 Druckjustierung 0,0 bar kalibriert den Drucksensor auf 0 bar

3.1 Druckjustierung 5,0 bar kalibriert den Drucksensor auf 5 Bar

3.2 Justierung Strémungssensor kalibriert den Stromungssensor

3.3 Test Druck Test des aktuellen Druck-Signals

3.4 Test Stromungswéchter Test des Signals des Stromungswachters

35 Software Release Release der Software

3.6 Zeit Versorgung Timer fur die Versorgung des Inverters

3.7 Zeit Pumpe Timer fir den Betrieb der Elektropumpe

3.8 Letzter Fehler Eintrag des zuletzt aufgetretenen Fehlers

3.9 Starts Zéhler fiir die Pumpenstarts

4.0 Vboost Spannungsboost bei 0 Hz

4.1 Verzogerung Trockenlauf Verzogerungszeit, bevor die Schutzeinrichtung bei fehlendem Wasser ausldst

4.2 Startschutz pro Stunde Ein- oder Ausschalten der Kontrolle tber die Anzahl der Starts pro Stunde
(Leckagenkontrolle)

4.3 Blockierschutz Startet die Pumpe nach 24 Stunden Stillstand

4.4 Totzeit PWM Einstellung Totzeit PWM

4.5 Ki Zusatzkonstante fiir PID-Kontrolle

4.6 Kp Proportionalkonstante fiir PID-Kontrolle

4.7 Boostzeit Boostzeit bei hdchster Frequenz mit gesperrtem Softstart

5.0 Tu max. Umgebungshdchsttemperatur

5.1 Tm max Hochsttemperatur fiir IGBT-Modul

5.2 Index Absenken Tu Index Absenken der Frequenz auf Umgebungstemperatur

5.3 Index Absenken Tm Index Absenken der Frequenz auf Modultemperatur

5.6 Mindestspannung Mindestgrenzwert fir Versorgungsspannung

5.7 Héchstspannung Héchstgrenzwert filr Versorgungsspannung

5.9 Variable Debug Auswahl der Variablen Debug zur Anzeige der Prozesswerte




v ALARME

Bei ungewdhnlichem Verhalten oder Stérungen der Anlage erscheint auf dem Display von Sirio eine der folgenden Anzeigen. Jeder Fehler
hat einen Code, der aus dem Buchstaben "E", gefolgt von einer Zahl zwischen 0 und 13 besteht. Die Zahl in Klammern gibt an, wie haufig
jeder Fehler aufgetreten ist. Fir den Reset eines Alarms nach Beseitigen der Ursache gentigt es im Allgemeinen, die Reset-Taste in der Mitte
zu driicken oder fiir einige Sekunden die Stromversorgung zu unterbrechen.
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EO — Spannung niedrig: gibt an, dass die Versorgungsspannung zu niedrig ist. Den Voltwert am Eingang
tberprifen

E1 - Spannung hoch: gibt an, dass die Versorgungsspannung zu hoch ist. Den Voltwert am Eingang uberpriifen

E2-Kurzschluss: Diese Meldung erscheint im Display, wenn ein Kurzschluss am Ausgang des Inverters auftritt.
Das kann nach einer falschen Verbindung des Elektromotors, bei Beschadigung der Stromisolierung der Kabel,
die die Elektropumpe mit der Vorrichtung verbinden, oder aufgrund einer Storung am Elektromotor der Pumpe
erfolgen. Wenn dieser Fehler erscheint, muss die Elektrik sobald wie mdglich durch spezialisiertes Personal

kontrolliert werden. Der Fehler kann nur durch Trennen des Gerats von der Stromspeisungsquelle und Beseitigen der Storungsursachen
entfernt werden. Der Versuch, den Inverter bei Anwesenheit eines ausgehenden Kurzschlusses erneut zu starten, kann dem Gerat
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schwerwiegende Schéden zufiigen und eine Gefahr fiir den Anwender darstellen.

E3-Trockenlauf: diese Meldung erscheint, wenn das System infolge von Wassermangel in der
Pumpenansaugung angehalten wird. Wenn die Auto-Reset-Funktion aktiviert ist, filhrt Sirio selbsttatig Versuche
aus, um zu priifen, ob inzwischen Wasser vorhanden ist. Um den Alarm zu 18schen, auf die Taste “reset” in der
Mitte driicken.

E4-Umgebungstemperatur: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die interne Umgebungshéchsttemperatur im
Inverter Uberschritten wurde. Die Bedingungen, unter denen der Inverter arbeitet, tiberpriifen.

E5-Temperatur IGBT-Modul: Die Fehlermeldung erscheint, wenn die Hochsttemperatur des IGBT-Moduls des
Inverters tberschritten wurde. Die Bedingungen, unter denen der Inverter arbeitet, tberpriifen, insbesondere die
Wassertemperatur und die Stromaufnahme der Pumpe.

E6-Uberlast: Dieser Alarm erscheint, wenn die Stromaufnahme der Elektropumpe den Spitzenstromwert
Gberschritten hat, der im Wert Imax eingestellt ist; das kann infolge von extrem schwierigen
Betriebsbedingungen der Elektropumpe, bei fortlaufenden Neustartvorgdngen mit sehr nahe liegenden
Zeitintervallen, bei Problemen der Motoraufwicklung oder aufgrund von Problemen der Stromverbindung

zwischen dem Motor und Sirio erfolgen. Wenn dieser Alarm héufig auftritt, empfiehlt es sich, die Anlage durch
den Installateur kontrollieren zu lassen.

E8-Serieller Fehler: Diese Alarmmeldung kann angezeigt werden, wenn ein Fehler in der internen seriellen
Kommunikation von Sirio aufgetreten ist. Den technischen Kundendienst kontaktieren.

E9-Druckgrenzwert: Der Alarm tritt auf, wenn der eingestellte Grenzwert fiir den Hochstdruck iberschritten
wird. Tritt der Fehler wiederholt auf, ist die Einstellung des Parameters ,,P Grenzwert“ zu iiberpriifen. Auch die
anderen Bedingungen Uberpriifen, die einen Uberdruck erzeugt haben konnten (beispielsweise ein teilweises
Gefrieren der Fliissigkeit).

E10-Externer Fehler: Dieser Alarm wird angezeigt, wenn nach Einstellen der Funktion externer Fehler auf der
1/0-Zusatzkarte der Eingangskontakt 1/0 geschlossen wird.

E11-Hochstzahl Starts/Stunde: Die Fehlermeldung wird angezeigt, wenn der zulassige Grenzwert fiir Starts pro
Stunden iberschritten wurde. Die Anlage auf mégliche Leckagen iberpriifen. Die Vorladung eines eventuell
installierten GeféaRes tberpriifen.

E12-Fehler 12V: Diese Fehlermeldung wird angezeigt, wenn eine Stérung im internen VVersorgungskreislauf bei
Niederspannung auftritt. Die Vorrichtung vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

E13-Fehler Drucksensor: Der Drucksensor hat einen Wert gemessen, der nicht korrekt ist. Die Vorrichtung
vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.



? MOGLICHE STORUNGEN:

v Die Pumpe startet nicht oder erst nach einigen Sekunden, wenn man einen der Hahne in der Anlage 6ffnet

Der eingestellte DeltaP-Wert ist zu hoch oder es wurde ein Rickschlagventil in der Leitung nach der Vorrichtung installiert. Den
Startdruckwert Pmin erhéhen und alle Ventile nach Sirio entfernen. Den korrekten Betrieb des externen Kontaktes tberpriifen.

v Beim SchlieBen der Hahne hélt die Pumpe an, startet dann aber gleich wieder, ohne dass Leckagen in der Anlage vorhanden sind.
Der Wert ,,Dp Start™ ist zu niedrig, er muss erhoht werden.

v Die Pumpe schaltet standig ein und aus

Leckagen in der Anlage. Die verschiedenen Hydraulikanschlisse kontrollieren. Bei geschlossenen Hahnen am Display eventuelle
Druckverluste kontrollieren. Priifen, ob Schmutz im Riickschlagventil von Sirio vorhanden ist, der das einwandfreie SchlieRen verhindert;
ggf. mit Druckluftstrahl reinigen.

v Die Vorrichtung meldet haufig einen Trockenlauf

Wahrend der Stillstandszeiten des Systems entleert sich das Ansaugrohr der Pumpe und verhindert so ihr Ansaugen beim nachsten Start. Die
Dichtheit des eventuellen Bodenventils Gberpriifen.

v Die Vorrichtung meldet haufig, dass die Spannung hoch oder niedrig ist.

Die Versorgungsspannung konnte nicht den Anforderungen geméR den technischen Daten des Geréts entsprechen. Eine Uberpriifung durch
Fachleute vornehmen lassen.

v Die Vorrichtung iiberhitzt sich, und die Uberhitzungsschutzvorrichtungen lésen aus.

Der Inverter ist moglicherweise nicht mehr fahig, die Wéarme mit dem Wasser auszutauschen, das die Vorrichtung durchlauft, oder die
Temperatur der gepumpten Flussigkeit ist zu hoch; die Anwesenheit von Fremdkérpern tberpriifen, die den Wasserdurchlauf blockieren, und
ggf. die Vorrichtung vom Herstellerbetrieb kontrollieren lassen.

v Mit sehr geringem Wasserfluss funktioniert die Pumpe unregelmatig

Der Wasserfluss hat zu niedrige Werte. Da er vom Gerét nicht wahrgenommen werden kann, wird die Elektropumpe angehalten. Ein kleines
Ausdehnungsgefal (1-2 Liter) installieren, um das System elastisch zu machen und die Anzahl an Neustarts reduzieren.

v Die Pumpe hélt nicht an

Anlage mit starken Leckagen oder wenn das Riickschlagventil des Geréts durch Schmutz blockiert ist; versuchen, das Rickschlagventil mit
den Fingern zu bewegen und priifen, ob die Feder eine SchlieBung garantiert.

Der Sensor, der die Position des Ventils kontrolliert, ist defekt; das Gerat vom Hersteller kontrollieren lassen.

v Die Pumpe dreht mit Hochstzahl, hat aber geringe Leistungen

Der Anschluf} der Pumpe oder Kondensator ist nicht richtig; bitte elektrische Verdrahtung tiberpriifen.

Die Pumpe dreht sich in die falsche Richtung (dreiphasiges Modell); die Drehrichtung tberpriifen.

Pumpe beschadigt oder Wasserdurchfluss durch Fremdkérper verhindert.

v Der Druck senkt sich bei einer hohen Wasseranfrage der Anlage

Das ist normal, da die Vorrichtung nicht imstande ist, die Pumpe tber ihre Hochstleistung hinaus zu forcieren; daraus folgt, dass der Druck

nach Uberschreitung einer bestimmten Férderleistung nicht ausgeglichen wird, da sich die Pumpe bereits mit der zulassigen Héchstzahl
dreht. In diesen Féllen sollte eine Pumpe mit hoheren Leistungen installiert werden.



% WARTUNG:

Sirio wurde so konzipiert, dass die Wartung auf das Geringste reduziert ist. Um die volle Funktionstiichtigkeit der VVorrichtung langfristig zu
gewahrleisten, sind die folgenden Anweisungen unbedingt zu befolgen:

- die Vorrichtung sollte Temperaturen unter 3°C nicht erreichen; falls das nicht méglich ist, sicher stellen, dass das gesamte Wasser aus der
Vorrichtung entleert ist, damit der Plastikkdrper im Gerat nicht durch Eis beschadigt wird;

- die Sauberkeit der Filter in der Pumpenansaugung (falls vorhanden) regelmagig tiberpriifen;

- immer sicherstellen, dass der Deckel gut verschlossen ist und die Kabelverschraubungen fest angezogen sind, um zu verhindern, dass
Wasser von aufen eindringt;

- die Spannungsversorgung abschalten und das Wasser aus der Anlage entleeren, wenn das System langere Zeit stillsteht;

- den Betrieb der Pumpe nicht forcieren, wenn kein Wasser in der Ansaugung ist: dadurch wiirden sowohl Pumpe als auch Sirio beschadigt;
- wenden Sie sich an den Hersteller, bevor das Gerét fiir andere Flussigkeiten als Wasser benutzt wird.

- keine Arbeiten bei offener Vorrichtung ausfiihren

- vor der Entfernung der Abdeckung der Vorrichtung 3 Minuten warten, um die Entleerung der Kondensatoren zu erméglichen

AACHTUNG: die Vorrichtung enthalt keine Elemente, die der Endbenutzer reparieren oder ersetzen kann. Daher den
Schutzdeckel der elektronischen Steuerkarte nicht entfernen, da andernfalls die Garantie ungultig wird!



PROGRAMACION

v DESCRIPCION DE LAS TECLAS

o Flecha izquierda: desplaza las paginas de los menus hacia atras

o Flecha derecha: desplaza las paginas de los menus hacia adelante

#®, On-Off/Reset: conmuta el dispositivo del modo stand-by al modo de funcionamiento
y pone a cero la unidad en caso de alarmas o errores.

Tecla “+”: aumenta el valor del parametro actualmente visualizado en el display, permite el funcionamiento
forzado a la velocidad maxima sin que se active la proteccion por funcionamiento en seco.

0 Tecla

v ESTRUCTURA DEL MENU PRINCIPAL

El mena principal muestra los valores operativos del sistema: presion, corriente, frecuencia del motor, tensién de entrada, corriente de salida

del motor y temperatura interna del variador. También, puede elegirse el idioma.
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disminuye el valor del parametro actualmente visualizado en el display.
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v DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS Y DE LAS PAGINAS DE PANTALLA.

MENU PRINCIPAL:

Estas paginas estan accesibles cuando el equipo esta encendido.

Pantalla principal: Cuando Sirio estd funcionando normalmente, en la primera linea se visualiza la presion
instantanea medida por el sistema; en la segunda linea la frecuencia actual del motor. Desde aqui es posible
comenzar a hojear los distintos ments mediante las flechas, o colocar el sistema en “Stand-by” presionando la
tecla central “on-off”.

Cuando Sirio esta en stand-by la bomba no arranca aunque la presion descienda por debajo del valor de “Pmin”
configurado. Para salir de stand-by pulse nuevamente la tecla central. Manteniendo apretado el boton “+” la
bomba alcanza el régimen méximo de rotacion y se ignora la proteccion para el funcionamiento en seco (utilice
esta funcién para llenar la bomba al encenderla por primera vez).

Pantalla de tensién y corriente: en esta pagina del mend se puede ver la tension de entrada al variador y la
corriente absorbida por el motor. El valor de la corriente de salida al motor puede diferir del valor de la corriente
de entrada ya que el variador modula tanto la frecuencia como la tensién

Pantalla de temperatura: Esta exhibe la temperatura ambiente dentro del variador y el médulo de potencia. Los
valores de dichas temperaturas son tenidos en cuenta por el administrador inteligente de potencia que limita el
valor de la méxima frecuencia del motor cuando los umbrales de pre-alarma son alcanzados.

Idioma: Es posible personalizar el idioma de los mends y de los mensajes de alarma. Pulse las teclas + y — para
modificar el valor del parametro.

PARAMETROS INSTALADOR:

Estos parametros se encuentran en ventanas ocultas y, por lo general, deberian ser modificados Unicamente durante la instalacién. Para
acceder a estas ventanas, coloque el dispositivo en Stand-by y pulse simultaneamente, durante 5 segundos, los botones “+” y “-. Cuando

haya entrado al ment oculto, utilice los botones flecha “<<”y “>>" para hacer correr las ventanas, y los botones “+” y

para modificar los

parametros. Para volver a la ventana principal, pulse el boton central. Algunos parametros podrian no aparecer si no esta habilitada la

funcidén correspondiente.

Pirabhaio
3.8 BAR

Pmax: Mediante este parametro es posible configurar el valor de set-point del dispositivo. Este es el valor
constante de presién que se quiere tener en la instalacién (presion maxima). Durante su funcionamiento, Sirio
regula las revoluciones de la electrobomba a fin de adecuarlas a la demanda efectiva del caudal de salida,
manteniendo asf la presion de la instalacién constante. Si se necesitan configurar valores de Pmax superiores a la
altura de elevacion méaxima de la bomba, la parada del motor al cerrarse los grifos esta4 garantizada si el
interruptor de flujo esta activo, dado que Sirio apaga la bomba cuando el flujo de agua que lo atraviesa desciende

por debajo de valores minimos (alrededor de 2 litros/minuto), indiferentemente de la presion alcanzada por la instalacién.

Fodit . are
H.5 BAR

Presion diferencial de arranque:: Este parametro ajusta la diferencia negativa de presion, comparada con
Pmax, en el arranque de la bomba. Al abrirse cualquier punto de salida, la bomba no arranca hasta que la presién
en la instalaciéon no descienda por debajo del valor de Pmax en, al menos, la diferencia configurada en este
parametro. Una vez que el motor ha arrancado, su régimen de rotacion se regula a fin de conservar el valor de la
presion lo més cercano posible al valor configurado en el parametro Pmax. El diferencial minimo configurable

entre Pmax y Pmin es 0,3 Bar, siendo el valor recomendado de, al menos, 0,5 Bar.

Presion de funcionamiento en seco: Este parametro sdlo afecta la_operacién con el interruptor por flujo
desactivado. Define el minimo valor de presiéon, debajo del cual, con el motor funcionado a maxima frecuencia,
se dispara la proteccion contra funcionamiento en seco.

Limite de presion: Este parametro ajusta el umbral para la intervencion de la proteccién por sobre-presion.
La proteccion por sobre-presion detiene al variador hasta que el usuario lo reinicia.

Pmax2: Este pardmetro habilita el ingreso del set-point secundario del dispositivo. Cuando el contacto auxiliar (0
la entrada de la placa auxiliar de E/S) fuera cerrado por algin dispositivo exterior, el valor de presion
configurado en Pmax2 se convertird en el nuevo set-point, segtn el cual Sirio regulara las revoluciones de la
electrobomba.



Pditstor
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cualquier condicion, si
la electrobomba se detel

Presion diferencial de detencién: Este pardmetro establece la diferencia de presion, por encima de Pmax, que
provocara una inmediata detencién de la electrobomba. Operando normalmente, al cerrarse las valvulas, la
electrobomba se detiene tras un lapso establecido en el pardmetro “stop delay"(retardo de detencion). En

la presion del sistema sobrepasa el valor de Pmax por una diferencia mayor a la establecida en el presente parametro,
ndra inmediatamente a fin de evitar una sobre-presién que podria dafar el sistema.

Unidad de medida: seleccione la unidad de medida entre BAR y PSI

Imax: Imax: mediante este parametro es posible configurar la corriente maxima absorbida por la electrobomba
en condiciones normales, a fin de que el motor se detenga ante una absorcién excesiva. La parada se producira
también si la corriente leida durante el funcionamiento fuera inferior a 0,5 A posteriormente a la interrupcion de
la conexidn entre el motor y la unidad Sirio. El tiempo de activacion de la proteccién por la absorcion excesiva es
inversamente proporcional a la magnitud de la sobrecarga, es decir que una ligera sobrecarga implicara tiempos
de activacion mas prolongados, mientras que una sobrecarga intensa provocard una interrupcién mucho mas

rapida. El parametro se puede configurar, de 0,5 a 9,7 A, al encenderse el dispositivo, si el parametro Imax estuviera configurado en 0,5 A
(configuracion de féabrica), en la pantalla aparecerd autométicamente la pagina de configuracion de la corriente maxima y no sera posible
realizar ninguna accion sin haber configurado antes un valor limite de absorcién.

o T I,
[ (WP RN )

-

Faominima

Direccion de rotacion (sélo en la versién para electrobombas trifasicas): Esta pantalla habilita al ~ usuario a
invertir el sentido de rotacion de la electrobomba sin modificar el cableado eléctrico del motor. Para modificar el
sentido de rotacién del motor, use las teclas "+" y "-"; la direccion indicada por la flecha es puramente ilustrativa
y no refleja el sentido real de giro del motor, que debe ser verificado por el instalador.

Frecuencia minima: Este pardametro establece la frecuencia minima con la que se activa y se apaga la bomba.
Para bombas trifasicas se recomienda el valor de 25Hz, para bombas monofasicas 30 Hz.

Consulte también la informacion proporcionada por el fabricante de la electrobomba para establecer el valor de
frecuencia minima segtn el cual puede funcionar el motor eléctrico conectado.

Frecuencia de apagado: Unicamente durante el funcionamiento sin interruptor de flujo, este parametro establece
el valor de frecuencia minima por debajo del cual el motor se apaga. Durante la regulacion, cuando se alcanza el
valor de presion de Pmax y la frecuencia del motor es inferior a este valor, el variador efectda un intento de
detencion del motor. Si todos los grifos estan cerrados y la presién permanece constante, la bomba se detiene
correctamente. En el caso en que la bomba no se detenga, intente aumentar este valor. De lo contrario, si la
bomba ejecuta ciclos continuos de encendido y apagado, intente disminuir el valor de la frecuencia de apagado.

Frecuencia nominal motor: seglin el motor empleado es posible seleccionar la frecuencia maxima nominal de
salida del variador (50 0 60 Hz). Atencién: una seleccion errénea de la frecuencia maxima puede dafiar la bomba,
consulte con atencién los datos técnicos proporcionados por el fabricante.

Frecuencia de conmutacion: configura la frecuencia de conmutacion del variador. Los valores seleccionables
estan comprendidos entre 3, 5 y 10 kHz. Valores mas altos de la frecuencia de conmutacion pueden reducir el
ruido del variador y posibilitar una regulacion mas fluida del motor, pero podrian provocar un mayor
sobrecalentamiento de la tarjeta electronica, un aumento de las interferencias electromagnéticas y dafios
potenciales al motor eléctrico (especialmente con cables muy largos). Los valores bajos de frecuencia de

conmutacién se recomiendan para bombas de tamafio mediano-grande, en el caso de distancias largas entre el variador y el motor y en caso
de valores elevados de temperatura ambiente.

Fed. Frec

H Hz

Correccion de la frecuencia: este parametro permite configurar una desviacion, positiva o negativa, de la
frecuencia maxima respecto del valor nominal programado. Puede ser (til configurar una desviacion negativa
(hasta — 5Hz) cuando se quiere limitar la potencia maxima de la electrobomba y evitar posibles condiciones de
sobrecarga. En cambio, el incremento positivo (hasta +5Hz0) puede ser necesario cuando se requieren
prestaciones ligeramente superiores de la electrobomba. Mientras que no existen medidas especiales al reducir la

frecuencia maxima, su incremento debe ser evaluado atentamente después de haber consultado al fabricante de la electrobomba y teniendo en

cuenta la corriente méx

ima soportada por el variador.

Arranque suave (arranque progresivo): Desde esta pantalla es posible activar o desactivar la funcién de
“arranque suave”. Cuando esta funcion esté activa, la bomba arranca gradualmente; de lo contrario arranca segiin
la cantidad méaxima de revoluciones durante 1 segundo antes de empezar la regulacién de la cantidad de
revoluciones.

Tipo bomba: especificar si la bomba conectada es de tipo monofasica con condensador de arranque (1 X 230V)
o trifasica con conexion en triangulo (3 X 230V).



Sensor de flujo: Activa o desactiva el funcionamiento del interruptor de flujo integrado. El ajuste de

Seri. Flu. fabrica prevé que el interruptor de flujo se active de modo que la bomba se apague con el cierre de los
Akl grifos detectando la puesta a cero del flujo mediante el variador. EI mismo principio se emplea para la

it proteccién contra el funcionamiento en seco. Sin embargo, pueden producirse condiciones (por ejemplo el

uso con agua no perfectamente limpia) que pueden afectar el correcto funcionamiento del interruptor de
flujo, impidiendo el apagado correcto de la bomba. En estas condiciones es posible desactivar el interruptor de flujo y hacer funcionar
Sirio Unicamente mediante la informacién de presion y frecuencia. En este caso, es indispensable regular correctamente los
parametros de frecuencia de apagado y presion de funcionamiento en seco para que el variador funcione correctamente. Ademas
cuando se desactiva el interruptor de flujo, es obligatorio instalar un depésito de expansién después de Sirio para facilitar la
regulacién de la presion durante la fase de apagado y evitar arranques seguidos de la bomba, procurando verificar periédicamente el
valor de precarga.

Origen mando: selecciona la fuente de mando. Configurando el pardmetro en presion, el funcionamiento
se regula de modo automatico segln la presién de la instalacion. En cambio, seleccionando el modo
manual es posible ejecutar manualmente la puesta en marcha, la parada y la velocidad de la electrobomba
directamente mediante el teclado. Atencién: en modo manual no estdn activas las protecciones de

funcionamiento en seco y de limitacién de la presion. Este modo debe ser utilizado solamente de forma
temporal y bajo control directo de una persona. jPrestar la atencién maxima!

Cl::l"l. ﬂi_j-\_:,,_ Contacto auxiliar: este pardmetro permite seleccionar la funcién que hay que asociar al contacto
N .o auxiliar.
1 w7 Los valores configurables son los siguientes:

“1 <->” el contacto auxiliar se utiliza para la conexion de dos Sirio dentro de un grupo gemelo de presurizacion (ajuste de fabrica)
“2 <-“ el contacto auxiliar se utiliza para ejecutar a distancia el arranque y el apagado de la electrobomba
“3 X2” el contacto auxiliar se utiliza para ejecutar un segundo set-point de presién (Pmax2).

I .-'"l:l ir"| . Funcién de entrada en tarjeta 1/0: determina la funcién asociada a la entrada digital de la tarjeta de E/S
- auxiliar (se proporciona a peticion).
DFF A continuacion los valores que pueden ser configurados:

“OFF“ entrada desactivada

“ERR.“ sefial de error: con el cierre de la entrada auxiliar la bomba se detiene inmediatamente y en la pantalla aparece el mensaje
“Error externo”. Utilice esta funcion para detener el variador en caso de una condicion de error procedente del exterior.

“2 <-“ la entrada auxiliar se utiliza para gestionar a distancia la puesta en marcha y el apagado de la electrobomba; si la misma
configuracion esta activa también para el parametro “Con.Aux”, sera necesario cerrar ambos contactos para poner en marcha el motor
(légica AND)

“3 X2” la entrada auxiliar se utiliza para gestionar un segundo set-point de presién (Pmax2); si la misma configuracion esta activa
también para el parametro “Con.Aux”, sera necesario cerrar uno de los dos contactos para controlar el segundo set-point (l6gica OR)

T eurk Funcién de salida en tarjeta 1/0: determina la funcién asociada a la salida digital de la tarjeta de E/S
0 Wt auxiliar (se proporciona a peticion).
OFF A continuacion los valores que pueden ser configurados:

“OFF“ salida desactivada

“ERR*“ error: la salida se activa (contacto cerrado) en presencia de un error cualquiera en Sirio

“P.ON“ bomba en funcionamiento: la salida se activa (contacto cerrado) cada vez que Sirio ejecuta la puesta en marcha de la bomba
“AUX“ bomba auxiliar: permite gestionar una bomba auxiliar a velocidad fija que se activa cuando la bomba gestionada por Sirio
ya no puede satisfacer las necesidades de la instalacion. La salida se activa (contacto cerrado) cuando la frecuencia de la bomba se
encuentra en el valor maximo admitido y la presién cae por debajo del valor minimo de arranque. Atencién: jno se puede conectar en
el relé de salida una carga superior a 0,3A! Consulte la documentacién proporcionada con la tarjeta E/S auxiliar para realizar
correctamente la conexion con un cuadro externo de mando.

Retardo de apagado: Este pardmetro permite definir la cantidad de segundos después de los cuales la

Fet.. StoF electrobomba se apaga debido al cierre de todos los grifos. En caso de que se produzcan en flujos bajos,
A encendidos y apagados seguidos de la bomba, es preciso aumentar el retraso de apagado para que el
L. bEeC funcionamiento sea mas homogéneo. Aumentar este parmetro también puede ser Gtil para eliminar una

intervencion demasiado frecuente de la proteccion contra el funcionamiento en seco, especialmente en las
bombas sumergidas o en aquellas con problemas de autocebado. El valor configurado en fabrica es 10 segundos.

Intervalo reset automatico: si durante el funcionamiento de la electrobomba se produce una falta

EE?EE?‘L temporal de agua en aspiracion, Sirio desconecta la corriente al motor para evitar dafios. Desde esta
s = . pantalla se puede configurar la cantidad de minutos al transcurrir la cual el dispositivo arranca de modo
12 min automatico para verificar la posible disponibilidad de agua en aspiracion. Si el intento tiene éxito positivo,

Sirio sale automaticamente de la condicion de error y el sistema vuelve a funcionar; de lo contrario se
realizara otro intento después del mismo intervalo de tiempo. El intervalo maximo que se puede configurar es 240 minutos (valor
recomendado 60 min.).



Reset

N° test reset automatico: este parametro establece la cantidad de intentos que Sirio efectlia para intentar
solucionar una condicién de apagado por funcionamiento en seco. Al sobrepasar este limite el sistema se
apaga y es necesaria la intervencion del usuario. Configurando este valor en cero, se excluye el reset
automéatico. Se pueden efectuar como méaximo 20 intentos. Pulse las teclas + y — para modificar el valor del

parametro.

Reset automatico total: configurando esta parametro en ON, la funcién de reset automatico se activa para
cualquier error, ademas del funcionamiento en seco, que se produzca en la instalacion. Atencién: el reset
automético y no controlado de algunos errores (por ejemplo la sobrecarga) podrian, con el pasar del tiempo

causar dafios en la instalacién y en el dispositivo Sirio. Usar esta funcién con extremo cuidado.




PARAMETROS AVANZADOS:

Estos son accesibles solo para personal técnico de servicio. Para obtener acceso a estos parametros, es necesario contactar al distribuidor,
algun centro de servicio técnico o al fabricante.

La siguiente tabla lista los pardmetros avanzados como referencia cuando se requiera asistencia técnica.

REF. | PARAMETRO

DESCRIPCION

3.0 Calibracién de presion 0.0 Bar Para llevar a cabo la calibracién del sensor de presién a 0 Bar

3.1 Calibracién de presion 5.0 Bar Para llevar a cabo la calibracién del sensor de presién a 5 Bar

3.2 Calibracion sensor flujo Para llevar a cabo la calibracion del sensor de flujo

3.3 Test presion Sefial de prueba de la presién instantanea

3.4 Test sensor de flujo Sefial de prueba del interruptor por flujo

35 Versién Software Versién del software

3.6 Tiempo de encendido Cronémetro del tiempo de alimentacién del variador

3.7 Tiempo electrobomba Cronémetro del tiempo de funcionamiento de la electrobomba

3.8 Ultimo error Registro de Gltimo error ocurrido

3.9 Arranques Contador de la cantidad de arranques de la electrobomba

4.0 Vboost Aumento de tension a 0Hz

4.1 Funcionamiento en seco Retardo en la activacidn de la proteccién por funcionamiento en seco
4.2 Proteccion por cantidad méaxima | Activa o desactiva el control de cantidad de arranques por hora (Comprobacion de fugas)

de arranques por hora

4.3 Proteccion antibloqueo Detiene la bomba tras 24h de inactividad

4.4 Tiempo muerto PWM Configuracion del tiempo muerto del Modulador de Ancho de Pulso (PWM)
4.5 Ki Constante integrativa del controlador PID

4.6 Kp Constante proporcional del controlador PID

4.7 Boost time Aumento del tiempo a méxima frecuencia con arranque suave deshabilitado
5.0 Ta max Méxima temperatura ambiente

5.1 Tm max Maxima temperatura del médulo de semiconductores

5.2 indice de reduccién Ta indice de reduccién de frecuencia segiin temperatura ambiente

5.3 indice de reduccién Tm indice de reduccién de frecuencia segdn temperatura del médulo

5.6 Tensién minima Valor minimo de la tensi6n de alimentacién

5.7 Tension maxima Valor mdximo de la tensién de alimentacién

5.9 Variable de depuracion

Seleccion de la Variable de depuracion para la exhibicién de valores de proceso




v ALARMAS

En el caso de anomalias del sistema o errores de funcionamiento, una de las siguientes ventanas se exhibiran en la pantalla del Sirio. Cada

error posee un cédigo con la letra "

seguida de un nimero de 0 a 13. EIl nimero que aparece entre paréntesis representa la cantidad de

recurrencias de dicho error. Para restablecer este contador, tras haber resuelto la causa,normalmente es suficiente con pulsar la tecla central
“reset" o interrumpir el suministro de energia eléctrica por unos pocos segundos.

E2X [ £
Cortocir

EO - Baja tension: indica que la tension de alimentacién es muy baja- Verifique el valor de la tensién de
entrada.

E1 - Alta tension: indica que la tensién de alimentacién es muy alta- Verifique el valor de la tensién de entrada.

E2-Cortocircuito: Este mensaje aparece en la pantalla cuando se detecta un cortocircuito en la salida del
variador. Esto puede suceder por una conexién incorrecta del motor eléctrico, dafios en el aislamiento eléctrico
de los cables que conectan la electro bomba al dispositivo, o por una falla en el motor eléctrico de la bomba.
Cuando aparece este error es necesario que personal especializado controle lo antes posible la instalacion
eléctrica. El error se puede eliminar sélo cortando la fuente de alimentacién eléctrica del equipo y solucionando

los motivos del desperfecto. Si se intentara reiniciar el variador ante la presencia de un cortocircuito a la salida, se podrian producir graves
dafios en el equipo y ser muy peligroso para el usuario.
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E3-Funcionamiento en seco: Este mensaje aparece cuando el sistema se detiene por falta de agua en la toma de
la bomba. Si se ha activado la funcién de reinicio automatico, Sirio hara varios reintentos para verificar una
nueva disponibilidad de agua. Para eliminar la condicion de error, pulse la tecla central “reset”.

E4- Temperatura ambiente: El error aparece si se excede la maxima temperatura ambiente dentro del variador.
Verifique las condiciones de funcionamiento del mismo.

E5-Temperatura del médulo: El error aparece si se excede la maxima temperatura dentro del médulo de
semiconductores. Verifique las condiciones de funcionamiento del variador, en particular la temperatura del agua
y la corriente absorbida por la electrobomba.

E6-Sobrecarga: esta alarma aparece cuando la absorcion de la electro bomba supera el valor de corriente
maxima configurado en el valor Imax; esto podria darse tras un funcionamiento muy intensivo de la
electrobomba, por arranques continuos con intervalos de tiempo muy cortos, por problemas en los bobinados del
motor, 0 por problemas de conexion eléctrica entre el motor y Sirio . Si esta alarma se activara con frecuencia,

haga controlar la instalacién por el técnico instalador.
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E8-Error serie: esta alarma podria aparecer ante un error interno en la comunicacion serie en Sirio. Contacte al
servicio técnico

E9-Limite de presion: esta alarma surge si el valor de presién supera al umbral maximo de presion establecido
para el sistema. Si el error apareciera repetidamente, verifique el valor configurado en el parametro “P. limite”.
También verifique otras condiciones que pudieran haber provocado una sobre-presién (por ejemplo, un
congelamiento parcial del fluido).

E10- Error externo: esta alarma se exhibird si, tras haber configurado la funcién de error para la placa E/S
auxiliar, el contacto de entrada de esta placa se cierra.

Ell-Cantidad maxima de arranques por hora: este error aparece si la cantidad maxima admisible de
arranques por hora fuera superada. Compruebe que el sistema no presente ninguna fuga. Verifique la precarga de
cualquier tanque instalado.

E12- Error 12V: se detectd una anomalia en el circuito interno de alimentacion de bajo voltaje. Haga revisar el
dispositivo por el fabricante.

E13- Error Sensor de presion: el sensor de presién ha detectado un valor incorrecto. Haga revisar el dispositivo
por el fabricante.



? POSIBLES FALLAS DE MALFUNCIONAMIENTO:

v Abriendo uno de los grifos o bocas de salida del sistema, la bomba no arranca, o arranca con una demora de algunos segundos

El valor de la presion diferencial de arranque configurado es muy elevado o se ha montado una vélvula de retencién después del dispositivo.
Trate de disminuir el valor de la presion diferencial de arranque Pdif y elimine cualquier posible valvula después de Sirio. Compruebe el
correcto estado operativo de los conectores externos

v Al cerrar los grifos o bocas de salida la bomba se detiene pero arranca de nuevo a los pocos segundos, sin que haya pérdidas en la
instalacion

El valor de la presion diferencial de arranque configurado es muy bajo, increméntelo.

v La electrobomba se enciende y apaga continuamente

La instalacion tiene pérdidas. Compruebe las conexiones hidraulicas. Controle mediante la pantalla las caidas de presién cuando los grifos
estén cerrados. Verifique que no haya suciedad en la valvula de retencién de Sirio que podria impedir el cierre y limpiela, si fuera necesario,
con un chorro de aire comprimido.

v El dispositivo sefiala a menudo una condicién de funcionamiento en seco

Durante los periodos de inactividad del sistema, la cafieria de la toma de la bomba se vacia, impidiendo su cebado en el arranque siguiente.
Controle la hermeticidad de la valvula de pié, en su caso.

v El dispositivo sefiala a menudo ‘alta o baja tension*

La tension de alimentacion podria no responder a las exigencias de las especificaciones del aparato; hégalo revisar por personal calificado.

v El dispositivo se recalienta e interviene la proteccién por sobre-temperatura.

El variador no puede intercambiar el calor con el agua que atraviesa el dispositivo, o bien la temperatura del fluido bombeado es muy alta;
controle la presencia de cuerpos extrafios que blogueen el paso del agua y haga controlar, si fuera necesario, el dispositivo por el fabricante.

v Con flujos de agua muy bajos la electrobomba tiene un funcionamiento irregular

El flujo tiene valores muy bajos y, no pudiendo ser medido por el dispositivo, provoca la parada de la electrobomba. Instale un pequefio
depdsito de expansion (1-2 litros) para que el sistema sea mas flexible y asf reducir la cantidad de arranques.

v La electrobomba no se detiene

La instalacion tiene pérdidas consistentes o la valvula de retencién del aparato se ha blogueado a causa de la suciedad; mueva la valvula de
retencion con el dedo y compruebe que el muelle pueda garantizar el cierre.

El sensor que detecta la posicion de la valvula se ha averiado, haga revisar el aparato al fabricante.

v La electrobomba gira al régimen maximo pero con bajos rendimientos

La conexion de la electrobomba o la del capacitor es incorrecta; controle el cableado eléctrico.

La electrobomba gira en el sentido inverso; compruebe el sentido de rotacién configurado (S6lo modelos trifasicos)

La bomba esté averiada o hay cuerpos extrafios que obstruyen el paso del agua.

v Cuando la instalacién demanda mucha agua la presién baja

Esta es una condicién normal debida al hecho de que el dispositivo no es capaz de forzar la electrobomba mas alld de su curva de potencia

maxima; como consecuencia, superado un cierto caudal, la presion no es compensada puesto que la bomba ya esta girando al maximo de las
revoluciones permitidas. En estos casos es oportuno instalar una bomba de prestaciones superiores.



% MANTENIMIENTO

Sirio ha sido disefiado para reducir al minimo el mantenimiento. Es indispensable respetar las siguientes indicaciones para asegurar por
mucho tiempo el funcionamiento correcto del dispositivo:

- Evite que el dispositivo alcance temperaturas inferiores a 3° C; si esto no fuera posible, aseglrese de que no quede agua en su interior
porque, al congelarse, podria averiar el cuerpo de plastico del dispositivo.

- Si la bomba incorpora un filtro de aspiracion, revise periédicamente que esté limpio.

- Asegurese siempre de que la tapa esté bien cerrada y los conductos de canalizacion de cables perfectamente sellados para evitar filtraciones
de agua desde afuera.

- Desconecte la tension de alimentacién y vacie la instalacion cuando el sistema queda inactivo por un periodo prolongado.

- No fuerce el funcionamiento de la electrobomba cuando no hay agua en la toma de entrada, de esta manera se podrian averiar tanto la
electrobomba como el Sirio;

- antes de usar el dispositivo con otros liquidos diferentes del agua, contacte con el fabricante.

- no realice ninguna operacién con el dispositivo abierto

- antes de quitar la tapa del dispositivo, espere 3 minutos al desconectar la alimentacién para que los condensadores se descarguen.

ATENCION: El dispositivo no contiene ningiin componente que pueda ser reparado o sustituido por el usuario final. Se aconseja no
quitar la tapa de proteccion de la tarjeta electrénica a fin de no provocar la caducidad de la garantia!



MMPOIr'PAMMUNPOBAHUE

v OIMCAHUE ®YHKIUIA KHOIOK

e Crpernka, HalPaBICHHAS BICBO: IPOKPYYNBACT CTAHULIBI MCHIO B 0OPAaTHOM IOPSAKE

° Crpernka, HalpaBICHHAS BIIPABO: IIPOJIMCTHIBACT CTAHULIBI MEHIO BIIEPE]

@7 ON-Off/Reset (Bki-BbIKiI/lepe3allyck): MePEKIIOUaeT YCTPOHCTBO W3 NEXKYPHOTO pEekKMMa, a Tak e Ieperpyxiaer MpuGop mocie
CUrHajla TpEBOru U Junu B CuTyaluuu OIIHOKH.

eKHOHKﬁ «t». yBeNHYMBAET Iapamerp, TIOKa3aHHbIi Ha JKpaH€, a TaK J’K€ 3acCTaBJIsIET HacoC paGUTaTL C MaKCHUMaJbHOM
TIPOU3BOIUTEIIBHOCTBIO 6€3 BKJIIOYSHHSI 3allUThI OT Ccyxoro xoja.

0 Knonka «—»: YMEHBIIACT MapameTp, TOKa3aHHbIH HA JKpaHe.

v CTPYKTYPA TJIABHOI'O MEHIO
I'maBHOE MeHIO 0TOOpaxkaeT paGoune MapaMeTpbl CHCTEMBI. JaBJIEHHE, YaCTOTY TOKA JIBHTaTeNls HAcOCa, BXOJIHOE HAIpSIKEHHE, BBIXOJHOM
TOK JIBMTaTesisi Hacoca M TeMIepaTypy BHYTPH MHBepTopa. Ha CTpaHMI[aX IJIaBHOTO MEHIO MOKHO TaK K€ BBIOpaTh A3bIK pabOThI C

YCTPOHCTBOM.
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v OIIUCAHUE TAPAMETPOB Y 3JIEKTPOHHBIX CTPAHUIl MEHIO

TJIABHOE MEHIO:

JlaHHbIe TapaMeTpsl JOCTYIHbI Ul H3MEHEHHUs], KOTJa YCTPOHCTBO BKIIIOYEHO..

Larnguade

EM

IiaBHasi crpanuua: korjga Siri0 HaXOAWTCS B CTAHZApPTHOM pabodyeM pexHMe, MepBasi CTpOKa Ha SKpaHe
oTobpakaeT TeKyllee JaBjeHHe; a BTOpas — TEKYLLyl0 YacTOTy HalpsUKeHHMs, NOCTYNAIOMEro Ha JBUraTelb
Hacoca. B TakoM pexuMme I110J1b30BaTellb C MOMOIIbIO KHOMOK Kypcopa MOXET IepeiiTH B pasHble CTPaHHIIbI
MEHIO; WJIH C IIOMOIIBIO KHOTIKH «ON-0ff», pacrosioxeHHOMN B LEHTPe, MEepeKITIOYNTBCS B AKYPHBIN PEXKHM

Korpza Sirio HaxomuTCs B I&KyPHOM PEKUME, HACOC HE BKIIKOUHTCS], aXKe €CIH J[aBIeHHe yaJeT

HHUXKE yCTZlHOBJTeHHOﬁ BCJIMYUHBI «P mirl)). }lj'lﬂ BbIXO/1a U3 ICKYPHOTO pEKHMa CHOBA HAXKMHUTE

KHOTIKY, PacrioJIO’)KEHHYIO B IICHTPE.

Ecnu xHomnka «+» yzmepikuBaeTcs, HacOC HauMHAeT paboTaTh HA IPENeIbHON paboueil CKOPOCTH, MPH TOM
OTKJIIOYAETCs 3ALIUTA OT CyXOro Xoja (UCHOJb3yHTe JaHHYI0 (QYHKIMIO Ul 3allOJIHEHHs HAcoca IPH IEPBOM

Hanpsikenne n Cuila TOKa: Ha JIAHHOH CTPaHMIIE MEHIO OTPAXKAIOTCS 3HAUCHHS BXOJHOIO HAINPSIKEHHS K
HMHBEPTOPY M TOK, HOTpeOsieMblii HacocoM. BenudnHa BBIXOJHOM CHIIBI TOKA K HACOCY MOXKET OTJIMYATHCS OT
BXO}'[HOﬁ CHJIBI TOKA, TaK KaK HHBEPTOP MOJIYIHUPYET HE TOJIBKO YaCTOTY, HO M HANPSIKCHHUE.

TemmnepaTypa: Ha 9TOil CTpaHHMIE NOKA3bIBAETCS TEMIIEPATypa BHYTPU MHBEpTOpa U cunosoro moayns IGBT.
OGa TeMmIepaTypHbIX TIOKa3aTels YYMTBIBAIOTCA CHCTEMOH 3KOHOMHOTO —3HEpPromnoTpebieHHs, uTo
OrpaHHYMBACT 3HAYCHHE MAKCHMAIbHOH YaCTOTHl HANpPSDKCHHSA, NOCTYNAIOIEro Ha JBHraTelb Hacoca Io
JIOCTHIKEHHUIO [IOYTH IIPE/CIbHBIX 3HAYCHUN CUTHAIBHOM CHCTEMBI YCTPOHCTBA.

SI3bik (Language): SI3bIK MEHIO H CHTHAIBHBIX COOOILCHMIT MOXKET ObITh BHIOpaH mob3oBateneM. C moMompo
KHOIIOK «» U «—» MOYKHO U3MEHUThH YCTAHOBJICHHBIC TAPAMETPBbI.



AMETPbBI, 3AJT bIE YCTAHOBIIUKOM:

JlaHHBIEC TApaMETPhl MOXKHO HAiTH Ha CKPBITBIX CTPAHHMIIAX MEHI0. OHI 0OBIYHO H3MEHSIOTCS IPH yCTaHOBKE. JUIsl 10CTyNa Ha 3TH
CTPaHMIIbI [IEPEBE/IUTE YCTPOHCTBO B AGKYPHBII PEKHM U B TEUCHHE 5 CEKYH/I JIGPXKHUTE OJTHOBPEMEHHO KHOIIKH «+» M «—». B cKpbiTOM
MECHIO [UIs IIPOJIMCTBIBAHUS CTPAHUL] UCTIOJIBb3YIOTCSl KHOIIKH «<»u ((>>)), a Ui U3MCHCHHUS 11apaMETPOB — KHONIKH «» U «». ﬂﬂﬂ
BO3BpaTa HA IIABHYIO CTPAHHUILY CIICAYCT HAXKaTh KHOIIKY B LICHTPE. HeKOTOpble napamMeTpsbl M()l'yT He 0TpaKaThCs Ha JUCILIee, eC/IH
COOTBETCTBYIOMAS (PYHKIMS He AKTHBUPOBAHA,

Pmax: naHmpli mapamMeTp MOXET HCIOJIb30BAThCs VISl HACTPOWKH 3aJaHHOTO 3HaueHHs. DTO TOKa3aTelh
HOCTOSIHHOTO JIaBJICHHsI, KOTOpPOe MOTpeOHTeNb XOUeT yCTaHOBUTh B CHCTeMe (Makc.JaBieHue). B mpouecce
pabotbl Siri0 peryaupyer CKOpOCTb BpAIUEHHS Bajla HAcoca, IOACTPAMBas €ro K MPOM3BOAUTEIBLHOCTH,
Tpebyrollelics HCTOYHHKAM TOTPeGICHNs, MOIepKIBas, TAKHM 00pa3oM, B CHCTeMe TOCTOSHHOE NaBIICHHE.
Ecin ycranoieHHas BenuurHa Pmax Goiblie, 4eM Makc. Halop Hacoca, To Hacoc Oy/IeT BCera BHIKII0UaThCs,

KOT/la KpaHbl 3aKpbIThI.

Sirio BbIKIIIOYAET HACOC, KOTAA MOTOK BOAbI, MPOXOMSILIMI Yepe3 HEro, MaJaeT HUKE MHHHMAIBHBIX yCTAHOBOK

(npu6a. 2 1/MHH), He 3aBHCUMO OT [JaBJICHUS, JOCTUTHYTOTO B CHCTEME. ,

Jensta P aast mycka (Delta P start-up): manHbIi Hapamerp yCTaHAaBIHBaeT OTPHUATENBHYIO IENBTY
(pa3sHuIy) aBIIEHHs 10 OTHONIEHMIO K BeTMuMHe PMax s 3amycka Hacoca. Kak TONBKO OTKpBIBAETCS KpaH
J11000r0 UCTOUHUKA ﬂOTp€6ﬂ€HMﬂ, HacoC HC BKJIKOYHTCH, MOKa AABJICHUEC B CHCTEMC HE YNAJACT HUIKC 3HAYCHUA
Pmax na BCIIMYHUHY, PAaBHYIO JICIBTEC, yCTaHOBﬂCHHOﬁ JAQHHBIM IMapaMeTpoOM. TTocne Toro kak JBHTaTe/Ib Hacoca

3HaueHue — xots Os1 0.5

3aIyCTUTCH, yCTpOﬁCTBO TIOJITOHUT CKOPOCTH BpallCHUs Bala, 4TOOB! JaBleHHE OblIa KaK MOXKHO ONike K

YCTaHOBJICHHOMY 3HAYEHHUIO Iapamerpa Pmax. MuHuMaibHas HacTpanBaeMas pasHuia Mexay Pmax u Pmin - 0.3 Bar, pekomennyemoe

Gap.

JlaBiienne cpadaTbIBaHUs 3alMTHI OT cyxoro xoaa (Dry-running pressure): naHHbIA MapamMeTp KacaeTcs
TOJIBKO PadOoThI, KOIJIA IATYMK NIOTOKA HE AKTHBMPOBAH. Y CTAHOBHTE 3HAYCHHE MHHHMAJIBHOTO JABJICHHS, HHKE
KOTOPOTO JI0JKHA cpabaThiBaTh CpabaTHIBACT 3alllMTa OT CYXOro Xoja (IBHraTeNb Hacoca IPH TOM paboTaeT
Ha MaKCHMAaJIbHOI 4acToTe).

Pressure limit (mpesesbioe 3nayenue 1aBaeHus): JaHHBI TapaMeTp yCTAHABINBACT NPEAEIbHOE 3HAUYCHHE
JUIs cpabaThIBaHUs 3AIIMTHI OT YPE3MEPHOTO NABICHH, 3aIMTA OT MOBBIIICHHOTO JIABICHHS BRIKITIOYACT
MHBEPTOP, MOCIIE Yero Tpedyercs mepesarpyska 060pyI0BaHHS MOJIb30BATENIEM.

Pmassd:
4.8 BAR

Pmax2: nanHBIi TapamMeTp HCMOMb3yeTcs U MPOTrPaMMHPOBAHHS BTOPOH TOYKH HACTPOWKM 3adaHHOTO
3HAYEHUs MaKCUMajbHOro JaBieHus. Korzja BcromoraTenbHblf KOHTAKT (WM BBOJ HAa BCIIOMOTATEILHON
Iiate BBOJA-BbIBOJA) 3aKPBIT, 3HAUYCHHE JaBieHUss PMax2 cTaHOBUTCS HOBBIM YCTAHOBIICHHBIM 3HAYCHHEM, B

fF. ztoF
H§.5 BAR

COOTBETCTBUH C KOTOPBIM Siri0 HacTpauBaeT CKOPOCTH BPALIEHHs BaJla HACOCA.

Jensta P pus ocramokm (Delta P stop): oToT mapamerp 3ajaeT MO3HTHBHYIO AeibTy (pasHmiy) 1o
OTHOLICHHIO K Pmax JUIA HE3aMCUTMTEIIBHOTO BBIKIIFOYCHUSA HAcoca. B mratHomM peKume pa6OTBl, Korga

KpaHbl 3aKPbITHI, HACOC BBIKIIIOYAETCS T10 IPOIIECTBUN BPEMEHH, 3aiaHHOM napameTpom “stop delay". B no6om

cllydae, €CliM JIaBJIieHHe B CHCTeMe NPEBbIaeT 3HaueHne PMax Ha JiensTy, 60JIblIyio, Y4eM YCTaHOBJIEHO B 3TOM IapaMeTpe, TO Hacoc cpasy

7K€ OCTAHOBHUTCS, YTOOBI HE BOHUKIIO YPE3MEPHOTO JIABICHHUSI, YTO MOKET MIOBPE/IUTh CHCTEMY.

Unit of measurement (cucrema m3mepennst): HEOOXOMMO BBIOPATh CHCTEMy H3MEPEHHs B euHMIAxX BAP
win ®YHT/ KB.IFOUM

. SEME

ImaX: 9TOT NapaMeTp HCIOJIb3YEeTCA JUIA YCTAHOBKH 3HAYCHUS MaKCHMAJIbHOM CHIIBI TOKa, KOTOpass MOXET
OBITH MOTpeOIeHa HACOCOM B CTAHIAPTHHIX YCIOBHAX. ECIM MaHHOE 3HayeHMe MpeBbIIIaeTcs, To Hacoc OymeT
ocranoBeH. Hacoc Tak xe OyIeT OCTaHOBJIEH B Cilydae, €Ci B rpolecce padoThl cuiia Toka Oyzer Hinke 0.5 A
(1IpH 9TOM MPOM30IiAET NPepbIBAHHE COSAMHEHHS MEX/LY HACOCOM U Sirio). ABapuiiHoe BpeMst 3alUThl 0OPaTHO

3ama3/bIBaHMeM, TOTaa

TPOTIOPIMOHATBHO 3HAYEHUIO TIEPErpy3KH; Cle/IoBaTeNbHO, HEOOMbITas Meperpyska 03Ha4aeT OTKIIOYCHHE C
Kak cepbe3Has Teperpyska NMPUBENET K Pe3KOMY MpepbiBaHMio paboThl. Korja ycTpoiicTBO BKIIOUEHO, ecin

3Hadenue | max nacrpoeno Ha 0.5 A (HacTpoiika M3rOTOBUTEIIS), TO CTPAHULA, C KOTOPOii OyzeT 3a1aBaTbCs 3HAYCHUE MAKCHMAILHON CHIIBI
TOKa, OyaeT oTobpaxkeHa 1 MpHOOpP HE HAUHET CBOIO padoTy, OKa He OyJeT yCTAHOBICHO 3HAUYCHUE MAKCUMAIILHOM CHJIBI TOKA.

Hanpagienne Bp (Rotation direction) (Tobko aasi TpexdasHBIX HACOCOB): C 3TOH CTPAHMILBI
SKpaHa MO0Jb30BATENb MOKET W3MEHHTb HANpaBICHWE BpALIEHHA OJEKTpOHAcoca 03 KOPPEKTHPOBKH
MPOBOJHOIO COEMHEHHs C JABUraTeneM Hacoca. Hampabienne, NokasaHHOE CTPENKOH, CIEAyeT CUMTATH

YCIIOBHBIM, OHO HE OTPaXKaeT PeanbHOTO HANpPABIICHHS BPAIICHHUS, KOTOPOE 0053aTeIbHO J0IKHO TPOBEPATHCS

Mir. fre.
25 Hz

LITaTHO paGoraTL.

YCTaHOBIIIHKOM.

MunnmaabHast yactora (Minimum frequency): ¢ ToMomIBIO 3TOr0 NapaMeTpa MOXKHO ONPEACIUTh
MHHHUMaJIBHYIO YaCTOTY TOKa, TIPH KOTOPO#i OCYIIECTBIISETCA MyCK M OCTAHOB Hacoca. [Jljist Tpex(asHbIX HACOCOB
pexomennoBaHHas BennuuHa 25 ', s Monodasueix Hacocos 30 I,

O06s13aTeIbHO 03HAKOMBTECH C TEXHHYECKOI HH(OpManueil 0T IPOU3BOAUTENIS HACOCA, YTOOBI OLPEACIIUTD, IIPH
KaKoOM 3HaYCHHH MMHMMAJIbHOM 4acTOTBI JIBHTaTelb IEKTPOHACOCA, NOJICOSAMHEHHBII K CHCTEME, MOKET

Yacrora ocranoBa Hacoca (Stop frequency): ToabKo eciu JaT4uK NOTOKA HE aKTHBUPOBaH. J{aHHbBII
napaMeTp onpe/enseT BeINYHHY MUHHMAIbHON YaCTOTBI, HHKE KOTOPOIl JIBUraTelb Hacoca Oy/IeT OCTaHOBJICH.




B nporecce otnaaku 060py10BaHMs, €CIM JOCTUIACTCS 3HAYCHHE JaBIeHHs PMax, a yactora ABMraTelis MEHbIIE JAHHOTO 3HAUCHHS,
unBepTop Oyaer ocraHaaMBaTh Hacoc. Ecnu xke Bece Boopa300HbIe KPaHbl 3aKPBITHI H JJABJIEHHE B CUCTEME NOCTOSIHHOE, HACOC
OCTAaHOBMTCS B IITATHOM pesknMe. Eciin Hacoc He BBIKIIFOYACTCS, yBEIHUbTE 3HAYCHNUE JJaHHOTO mapamerpa. M HaoGopoT, eciu Hacoc aenaer
4acThle Mepe3anyckH, yMEHbIIUMTE 3HAYEHHE YaCTOThI OCTAHOBA.

HomunainbHast yacToTa ABHraTels Hacoca (nominal motor frequency): B 3aBHCHMOCTH OT TOTO, KaKOH
HACOC HCIIONb3YeTCs B CUCTEME, MOKHO BHIOPAaTh HOMHHAJIBHYIO BEIXOIHYIO 4acTOTy OT HHBepTopa (50 miu 60
T'n). BHuMmanue: ommM604HbIi BIOOP HOMHHAJIBHOI YaCTOTHI MOKET NPUBECTH K MOJIOMKE Hacoca,
BHHUMATEJIBHO H3YYUTC TCXHUYCCKHUC JTAHHBIC HACOCA, YKa3aHHBIC IPOU3BOJAUTEIICM.

B Yacrora nepexsmodenns (Switching frequency): maxubiii mapamerp 3aaeT 4acToTy NEPEKITIOYEHIS
SI,-_I 1 t.- N 'PI"" N unBepTopa. BosmoskHo BEIOpaTh 3Ha4yeHus: 3, 5 uam 10 kI'1. Bonbiiee 3HaueHHE YaCTOTHI MEPEKITIOUEHHS
MOJKET yMEHBIINTh LIIyM OT HHBEPTOPA, U JIeNaeT GoJiee MIaBHON perymupoBKy paboTsr asurarens. C apyroit
5 k F{z CTOPOHBI, 5TO MOKET IIPUBECTH K YBCINYCHHUIO TEMIICPATYPLI DJIEMEHTOB I)ﬂeKTpOHHOﬁ J1aThl; K
BO3HHKHOBEHHIO 2JIEKTPOMArHUTHBIX IOMEX M NOTEHIHANBHO IPHYMHUTE BPEJl IBUIaTelo Hacoca (0coOeHHO
€CJIM MCTIOJIB3YeTCsl JUIMHHEIHA Kabelnb). HeBbICOKHe 3HAUEHHs YaCTOTHI ePEKIIOUeHI PEKOMEHIYIOTCS JUIsl HACOCOB OOJIBIION M CpenHeit
MOIIIHOCTH, B CHCTEMAX, B KOTOPBIX SiriO HaxXoAuTCs JaJICKO OT HACOCA; WIIH IIPH BBICOKHUX TEMIICPATYPHBIX PEKUMaxX Opr)KaKJU.lEﬁ Cpeasl.

Yacrornas koppexuus (Frequency correction): raHHbIi mapamMeTp M03BOJSET 3a1aTh HOJIOKHTEIBHOE HIIH

Fr"\-E - chr'\- - OTPHULIATEIILHOE OTKIIOHEHHUE MaKCHMAJIbHOM YacTOTHI OT 3aJaHHOTO HOMHHAJIBHOT'O 3HAYEHHs. Y CTaHOBKA
OTPHLATENEHOTO OTKIOHEHHUS (10 —51'IT) MOKET OBITh MONE3HOI, €CIIN HY/KHO OrPaHHYNTh MAKCHMATbHYIO
Ej I“Iz MOIIHOCTh 3E€KTPOHACOCA U MPENAOTBPATHTH MEPErPY3KH MO MOITHOCTH. Toraa Kak mojoXKUTeIbHOE

oTkiIoHeHHe (10 +5 I'i) - Koraa HeoGX0AMMO HEMHOTO YIIY4IIHTh OKa3aTellb MPOM3BOIUTEIFHOCTH HACOCa.
TIpy yMeHbIICHHH HOMUHAIBHOM YaCTOTBI HET HEOOXOMMMOCTH B KaKHX-TH00 Mepax 6e30I1aCHOCTH, TOr/ja KaK YBEJIH4eHHE 3TOro 3HadeHNe
JAOJIKHO GBITL TIIATCJIbHO B3BCIICHO, MPOCYMTAHO W MPHHATO MOCIE KOHCyJ'ILTaL[Hﬁ C MPOU3BOUTEIIEM DJICKTPOHACOCOB. l_lpl/l 9TOM CIIeayeT
YYHTBIBATh MAKCHMAJIbHO }ZLOITyCTHMbIﬁ TOK MHBEpPTOpA.

Ilnasubiii myck (Soft-Start): sta crpannia skpaHa M03BOJISAET N0JIF30BATEINO AKTHBHPOBATH HIIK

5 . 51'__. = r‘|'__ JIeaKTHBHPOBATh (PYHKIIHIO «IUTABHOTO IycKay ABMraresns Hacoca. Korna manHas QyHKUMS aKTHBHPOBaHa,
ALl HACOC 3aITyCKaeTCst MOCTENEHHO; H Ha00OPOT, ITyCK B TEUEHHE BPEMEHH, 3aJJaHHOTO MapameTpoMm 4.7 Gyaer
[} MPOM3BOIHTHLCS HA MAKCHMAIIbHBIX 000pOTAX Iepe/l HauaaoM Pery/IMpOBaHUs CKOPOCTH BpallleHUs Bajia
Hacoca.

- s Tun Hacoca: Mo3BosIseT ONpeaCInTh nO}lCOE}JMHCHHHﬁ HAacoC Kak MOHO(i)EL’iHbIﬁ C KOHACHCATOPOM 3amyCcKa (1
FLIMF X 230 B) miu tpexdasuslii ¢ noacoeunenneM tpeyroisHuk (3 X 230 B).

e ]
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Jarunk noroka (flow sensor): sra crpanuuKa o3BoJISET BKIIOYUTH HIIH OTKIIOYHTH paboTy BCTPOSHHOTO
JlaTYMKa MOTOKA. 3aBOJCKast HACTPOiTKa — AaTYNK MOTOKA aKTHBHPOBAH, T.€. HACOC OYET OCTAHABITHBATHCS,
KOTJ1a KpaHbI OY/TyT 3aKPBITHI, @ yCTPOHCTBO, COOTBETCTBEHHO, OY/IET ONPE/ICIATh, UTO MOTOK BOJIBI Yepe3
HMHBEPTOP 3aKOHUMIICA. TOT 5Ke caMblil IPHHIMIT IPUMEHSIETCS JUIsl 3aIUThI OT CyX0ro xoza. B jmoGom ciyuae,
MOET MPOU30ITH (€CIIH, HAIPUMED, B CUCTEME HE O4YeHb YHCTas BOJIA) HAPYILCHHE INTATHOU paboThI JaT4iKa
MOTOKA, YTO MOMEIIAET HACOCy NPABUIILHO OCTAHABIIMBATHCS. B TAKMX yCIIOBHAX BO3MOKHO OTKIIOYHTB PabOTy JaTunKa MOTOKa U Sirio
Oyzer paboTaTh TOJIBKO HA OCHOBAHHY MOKA3aTesel AaBNeHNS U 4acToThl. B Takom ciydae, uts 5pdekTHBHOIT paboThl HHBEPTOpPA OUESHD
BAKHO NPABHILHO OTPErYIMPOBATH IAPAMETPEI YACTOTI OCTAHOBA U JIAB/IeHHE cpa6au.usaum 3ALlUTHI OT CYXOTO X0Jta. Bouiee Toro, koria
- 6 .

ErYJIMPOBATH JIaBJIEHUE B
TNIPOIECCE OCTAHOBA HACOCA U MPEAOTBPATHT €TI0 YaCThIC MEPE3AITYCKH. He 3abbiBaiiTe TICPHOAMYCCKHU MTPOBEPATE 3HAYCHUC JTaBIICHUSA
MpEe/IBAPUTENBHON 3aKa4yKu B Oake.

Pe:xum ynpasaenus yerpoiicrsom (Command origin): Beibepure pesxum yrpasienus yerpoiicrsom. Ecin
Ec:lmrh'lar"ld }'[aHHLIﬁ TiapaMeTp HaCTPOCH Ha 3HAYCHHUE aBJICHUSA PRES, TO pa6OTa 6y}'[€T PEryampoBaThbCs aBTOMaTHYCCKH,
——— Ha OCHOBAaHMH TOKa3aHHii aBICHNsA B cUcTeMe. B mpoTHBHOM clyuae, eciiu BBIOPaHO PydHOE yNpaBJieHHE, TO
FhkE= B PYYHOM PEXKHUME Yepe3 KHOIKH YIPaBJIeHHs! IPUOOPOM MOXKHO 3aJaTh 3HAYCHHS [IyCKa M OCTAaHOBA HACOCA, a

TaK K€ CKOPOCTh BpalleHus Bajla. BHUMaHue: eciii ycTPOHCTBO HAXOIUTCS B PyYHOM PEKUME, TO 3alIHTA OT
CYXOT0 X0/1a H 3alUTHBIC OTPAaHHYCHHUS TABICHUS He aKTHBUPOBAHBI. DTOT PEXKHM MOXKET UCTIOIb30BAThCS TOJIBKO BPEMEHHO, MO
HemocpeICTBeHHBIM KOHTPOJIEM YIIOTHOMOUEHHOTO KBaIU(QUIIMPOBAHHOTO TlepcoHaa. bybTe npeieibHO BHUMATEIbHbI!

Bcnomorarensusiii konTakT (Auxiliary contact): ncrons3yiite naHmbli mapamerp [t BEIOopa GyHKIHH,
o T i CBSI3aHHOM CO BCIIOMOTaTeIbHBIM KOHTAKTOM.
3HaueHus1, KOTOpbIE MOTYT ObITh YCTAHOBJIEHBI, CIIE/IYIOIIME:

«1 <->» pa6ota Siri0 kaK aBTOHOMHOIi HE3aBHCHMOH CHCTEMBI HIIM C HCIIOIB30BAHAEM BCIIOMOTATEIBHOTO KOHTAKTA, CBA3BIBAIOIICTO [BA
npubopa Sirio B cocTaBe CABOCHHOI M0AKa4YMBAIOLIEH CTAHIMH (3aBOJICKAsE HACTPOMKA).

« 2 <- » JUI UCIOJIb30BAHUS BCIIOMOTaTEIbHOIO KOHTAKTa, OCYLIECTBIISIOUIETO JUCTAHIIMOHHOE YIIPABJICHUE ITYCKOM U OCTAaHOBOM Hacoca
«3 X 2» JUIs1 HCTIOJIb30BAHIS BCIIOMOTATEeIBHOT0 KOHTAKTa, KOHTPOIMPYIOLIETo BTOPYIO TOUKY HACTPOiiKkH JaieHus (Pmax2).



@ynxuus BBoAa m1aThl BBona-BeiBoja: omnpezensier QyHKLIIO, KOTOPYIO OyAeT BBIIOIHATH UN(POBOIL
BBOJI BCIIOMOTATE/IbHOM IIaThl BBOJA-BBIBO/A (IIOCTABIISETCS MO 3aKa3y). MOKHO HACTPOUTBH CIICIYIOLIHE
3HAYCHHS:

“OFF*  BBOJ OTKJIIOUEH.

“ERR” (owmmbka): ecau BCoMOraTelbHbIH BBOJ 3aKPbIT, HACOC HEMEUICHHO OCTaHOBUTCA 1 Haxnucs "External
error" (BHemHss ommOKa) NOSBUTCS Ha dKkpaHe. Mcnons3yiite 9Ty QyHKIHMIO, €ci HEOOXOAMMO OCTAHOBUTH
MHBEPTOP M3-32 KAKOH-IMO0 BHENIHEH OMMOKH.

“2 <= BcmoMoraTesbHbIH BBO HCTONB3YETCsl ULl AMCTAHIIMOHHOTO YNPABJICHHS ITyCKOM U OCTaHOBOM 3JIEKTPOHACOCA; €CIIH aHAJIOTHYHOE
3HAYCHHUE 3aaHO [T mapamertpa «BemomorarensHstii Konrakm» ("Aux. Con"), To He0OX0AMMO 3aMKHYTh 002 KOHTAKTa IS 3aITyCKa
nmeurarens Hacoca (Jlornueckoe «M»).

“3 X2” BcroMmoraTesbHbIN BBOJI HCIIOJIB3YeTCs JUTsl KOHTPOJIA Hajl BTOPOi TOUKO#i HacTpoiiku faBnenus (Pmax2); eciiu aHaorH4HOE
3HaYeHHe 3a1aHo Juls mapamerpa Benomorarensusiii Kontakt ("AuX. Con"), To He0OX0AMMO 3aMKHYTh OJMH H3 BYX KOHTaKTOB JUIS
KOHTPOJISL Hajl BTOPO#i TouKoit HacTpoiiku (Jlornueckoe «AJIM»).

L | DyHKIMS BHIBOAA IIATHI BBoaa-BriBoaa: onpenenser GpyHKIHIO, KOTOPYIO GyJIeT BBIIONHAT HMPOBOiT
170 Q. BBIBO/I BCIIOMOTaTeJIbHOI ILIaThl BBOJa-BBIBOJIA (IIOCTABIAETCS MO 3aKa3y). MOKHO HACTPOMTH CIIEyIONIHe
P 3HAYCHNS:
Lk “OFF*“ BBIBOJ OTKJIIOYEH.

“ERR* (ommGKa): BBIBOJ BKIIIOUCH (3aMKHYTBIIl KOHTAKT) IIPH BOSHHKHOBEHHHU 605t B paGote Sirio.

“P.ON* Hacoc paGoTaeT: BBIBOJ BKIIIOYEH (KOHTAKT 3aMKHYT) KaKIblil pa3, Korja Siri0 KOHTpPOIHMpYeT BKIIOUEHHE Hacoca.

“AUX BCIIOMOTATEIbHBIH HACOC: TIO3BOJISET KOHTPOJIMPOBATH pa601'y BCIIOMOTraTeJIbHOIO HAacoca Ha SEﬂaHHOﬁ CKOpPOCTH.
ﬂOﬂOHH"TEHLH]ﬂﬁ HACOC BKJIFOYACTCA, KOrjaa Hacoc, KOHTpOHpreMLIﬁ Sirio, HC CITOCOseH YAOBIETBOPATH ﬂOTpCﬁHOCTH CHUCTECMBI. BLIBO}J
AKTHBHMPOBAH (KOHTAKT 3aMKHYT), KOTJ[a 4aCTOTa HACOCA JOCTHIaeT MAKCHMAIbHO JIOITYCTHMOTO 3HAYCHHs U JIaBJICHHe IaJaeT HIKe
MHHHMAJIBHOTO 3HAYCHIs BKJIIOYCHHs. BHUMaHe: 3anpelieHo MoKIoYaTh K BBIXOIHOMY pelle HarpysKy, npesbimarontyio 0.3°!
BHumarensHO IIPOYTUTE TEXHUYCCKYHO JOKYMECHTALIUIO, TOCTABJIACMYIO C }ZIOHOHHHTC.HBHOPI TIaTo# BBO/1a-BbIBOJA, JUISA TTPABUIIBHOT'O
NOACOCAUHCHUSA BHEIITHEH KOHTQOHBHOﬁ TaHCIn.

3anepskka ocranosa (Delay on stop): naHHEIi mapamMeTp NO3BOIISET T0JIb30BATENIO YCTAHABIHBATD, Yepe3
CKOJIBKO CEKYHI TIOCIIE 3aKPBITHs BCEX BOJOPA30OOPHBIX KPAHOB EKTPOHACOC ocTaHOBUTCA. Eciu B ycnosusax
¢1ab0ro MOTOKA MPOMCXOAT YACThIE TIEPE3aIyCKH HACOCa, YBENYbTE 3HAUYCHHE 3a[CPIKKH MEPE/T OCTAHOBOM,
4TO6BI paboTa IuTa B GoJiee MIABHOM PEKHME.

VBenuyeHne TaHHOTO MapaMeTpa MOXKET PEIIHTh HPOOJIeMy YaCThIX BBIKIIOUEHHH yCTPOHCTBA H3-3a 3AIUTHI
OT CYXOTO X0/1a, 0COOCHHO B CITy4asX cO CKBaXKMHHBIMH HAaCOCAMH, a TaK K¢ HaCOCAMH, y KOTOPBIX €CTh MPOGIEMBI C CAMOBCACHIBAHHEM.
3aBojickas HacTpoiika - 10 cek.

HurepBan aBroMaTHyeckoro nepesanycka (Auto-reset-interval): ecim Hacoc B npouecce paGoTst
FEEE;E{:-’ HUCIIBITBIBACT BpCMCHHB‘ﬁ HEIO0CTATOK BO/JIbI HA BCACBIBAHUH, SII’IO OTKJIKOYACT IMUTAHUE Hacoca st
.- . NpeIoTBpaLIeHus ero nospeskaenus. C 3Toil CrpaHuLIbl MEHIO MOXKHO YCTaHOBHTH (B MHHYTaX) BpeMst
12 M1R aBTOMATHYECKOTO Tepe3anycka. [1o OKOHYaHUIO YCTAHOBJIEHHOTO BPEMEHH YCTPOHCTBO MPOTECTUPYET CHCTEMY

Ha TIpEIMET TIOABJICHUSA BOJIbI HA BCACBIBAHWH. Ecmn pe3ynbpTaT TECTHPOBAHUSA I'IOJTO)KHTCJ'IBHLlﬁ, SiriO
ABTOMATHYECKH OTMEHHT COCTOSTHHE OIIMOKH M CHCTEMa CHOBA TEPEeT B paboumii penM; €CIIM HET — YCTPOIHCTBO MPOU3BE/ICT eIle OJHY
MOMBITKY [10CJI€ OKOHYAHHUS! YCTAHOBJICHHOTO IIEPHO/a BpeMeHU. MaKCHMaIbHO J03BOJICHHBIH HHTepBall — 240 MUHYT (PEKOMEHO0BAHHBI:
60 MuH).

Y10 MONBITOK ABTOMATHYECKOr0 nepe3amycka (Auto-reset test n.): 5ToT nmapameTp ycTaHaBIMBACT YHCIO

EE"EE"‘L HOMBITOK, KOTOPbIE pepuMeT Sirio 1ist IOBTOPHOTO 3allycKa HAacoca, BBIKIIIOYCHHOTO H3-32 CyXOro X0/1a.
) ) Kax ToJIbKO KOJIMYECTBO MOIBITOK HCYEPIIAHO, CUCTEMA OTKIIIOHAeTCs, a JUISL €€ BKIIIOYEHUS lleO6X0}.ll/lMO
> s
e .
- TEesT. HET0CPE/ICTBEHHOE BMEIIATENBCTBO T0JTb30BaTeNs. Ecii nanHoe 3HaueHne paBHO «0», GyHKIms

aBTOMAaTHYECKOTO Mepe3anycka He aKTHBHPOBaHa. MakCHMAalbHO JI0TYCTHMOE 3HaYeHHE IAHHOTO MapaMeTpa —
20. C oMOLIBIO KHOIIOK «» U «—» MOKHO M3MEHUTb YCTAHOBJICHHBII ITapamMeTp.

OO0ummii aBromaTnyeckuii nepesanyck (Total automatic reset): koraa ycranosineno 3uavenne — ON (Bki.),
FEEE;.EI'L aBTOMaTHUecKas PYHKIMS Tepe3arnycka akTHBHA TSt JIF060# OIIHOKH, KOTOPYIO ONPEIEINT CHCTEMa, B
e — JIONOJIHEHHH K 3aLLUTE OT CyXOro Xoza. BHUMaHNe: aBTOMAaTHYECKHil 1 HEKOHTPOIUPYEMbIii Iepe3anycK u3-3a
rL‘Il J- - I-l“- r. HEKOTOPLIX 0o1nboK B crcTeMe (HanpuMep, reper] y3Ka) MOKET CO BPEMEHEM NPUBECTU K MOBPEKIACHUAM KaK
CHUCTEMBI, TAK U CAMOTI'0 SIrIO gaHHaﬁ DYHKIIHS JIOJI’KHA MCII0JIb30BATBCS C 601'")‘“0'7' OCTOPOKHOCTBIO.




PACIIMPEHHbBIN HEPEYEHD IAPAMETPOB:

PacuMpeHHbIl NepeueHh NapamMeTpoB JIOCTYNEH JUIs pabOThl TONBKO YIONHOMOYECHHOMY KBAIM(UIMPOBAHHOMY mepcoHany. Jlus
MOJIydeHHs JIOCTyNa K 3THM MapaMeTpaM HeoOXO0JMMO OOpaTMThCA K MPOJaBIly 0O0OPYIOBaHMS, B LEHTP TEXHMYECKOH MOUICPKKH MM
npousBoauTen0. B Tabnnuke (CM.HMKE) JaH pAacCIUMPEHHBIN [EpeYeHb MapamMeTpoB JUls TOTO, YTOOBI MPEICTABHTENb TEXHUYECKON
TIOICPIKKHA MOT' K HUM U6paTHTbCiL

HOMEP | MAPAMETP OINIMCAHME

3.0 (Pressure calibration) Jlns kanuOpoBKy faTumka aasiaenus npu 0 bap
Kammb6poska naBnenns 0.0 bap

3.1 (Pressure calibration) | Jlns kamuGpoBku JaTumka fasienus npu 5 bap
Kammbposka aBnenns 5.0 bap

3.2 (Flow  sensor calibration) Jlnst KanuOpOBKY aTUMKA IOTOKA
KannOpoBka gardnka NoToka

33 (Pressure  test)  Ilposepka | CurHAJI IPOBEPKH TEKYLIETO aBJICHHUS
JIABJICHHS

3.4 (Flow switch test) Tlposepka | Curhan npoBepkH peie MOTOKa
peJie noToKa

35 (Software  Release) Bepcmst | Bepcust mporpammuoro obecreueHus
TPOrpaMMHOT0 00ecIIeYeH s

3.6 (Power supply timing) Bpems Bpems mojaum 51eKTpONUTaHUs Ha HHBEPTOP
TI0Aa4H SJICKTPONTMTAHUS

3.7 (Pump timing) Bpemsi paGoTst Bpemst paboTsI anekTpoHacoca
Hacoca)

3.8 (Last error) TTocennsist omubka Kypran perucrpauuu nocueeii ommoku

3.9 (Start-up) ITyck CueTynK BKIIOYEHHI Hacoca

4.0 (Vboost) Tlosbienne TTosbimenne Hanpspkerns npu 0 I
HarpsKCHUA

4.1 (Dry running) Cyxoii xox JlmiHa may3sl mepe/ akTHBALMHU 3alIUTHI OT CYXOTO X0z1a

4.2 (Protection starts per hour) Bxiioyenre WM BBIKIIOYEHHE KOHTPOJS IO KOJIMYECTBY IyCKOB HAacoca B 4ac
KommgectBo 3amyckoB B yac (1poBepKa repMETHYHOCTH CUCTEMBbI)

4.3 (Anti-blockage protection) AKTHBALMSl WM JIeaKTHBALMsT QYHKIMH, KOTOpasi aBTOMATHYECKH 3allyCKaeT Hacoc
3ammTa OT 3aKITMHUBAHUS nocie 24 4acos ynotpeOneHus

4.4 (Dead time PWM) LINUM IITMUM nacTpoiika B IepuoJ1 MpoCTos 060pyI0BaHUS
HACTPOJiKa B IIEPHOJI IPOCTOSL

4.5 (Ki) MuTerpanbhas KOHCTaHTA HMurerpanbias koucranta [IM/I-perynsitopa

4.6 (Kp) IponopumonansHas INponopumonaneHas koncranta [TU]]-perynsaropa
KOHCTaHTa

4.7 (Boost time) Bpemst mogbema Bpemst mogeema (TOBBIIICHAS) MPH MAaKCHMANbHON 9acTOTe, (YHKIHS IIABHOIO
(IIOBBILICHNUST) IycKa OTKJIIOYeHa

5.0 (Ta max) MakcumanbHas MakcumainbHas TeMIepaTypa OKpy»Kaiouen cpejibl
TEMIIepaTypa OKp.CpeIbl

51 (Tm max) MakcumanbHas Maxkcumanbhas Temreparypa IGBT moxysns
Temneparypa IGBT mouysst

52 (Ta reduction index) Kosduument CHIKeHHs YaCTOTHI 110 TEMIIEPATYPE OKPYKAIOIIEH Cpeibl.
Koodduunenr CHIDKCHHUS
YacToThl MO  TeMIepaType
OKp.CpeJibl

53 (Tm reduction index) Kospuument cHKeHns 9acToThI 10 TEMIIEPAType MOLYIIs
Koodduunenr CHIDKCHHUS
YacToThl MO  TeMIepaType
MOJTynst

5.6 Minimum voltage MuHHUMAIIBHBI TIOPOT MHTAIOLIETO HALPSKEHHS
(MuHHMAIBHOE HAIPSHKEHUE)

57 Maximum voltage MakcuManbHbIif OPOr IUTAIOLIEro HANPSIKEHHUS
(MakcuManbHOe HampshKeHne)

5.9 Debug  Variable (Omnagka | Ommajka BeIGOpa MepeMEeHHOI [UIsl UCTUIES TEXHOJIOTHYECKHX 3HAYCHHI
[epPeMEHHOIT)




v CUTHAJIBHBIE CUCTEMBbI

B ciyuae c6oeB B paboTe CHCTEMbI HIIM HHBIX HEUCIIPABHOCTEH Ha auciuiee Siri0 mOsBATCS 01HA M3 HUKEOMMCAHHBIX cTpaHnL. Kox kaxaon
omnbOku cocrout u3 Oyksbl "E" u mudpsr 0 1o 13. Yncio B ckoOKax - 3TO KOJIMYECTBO MOBTOPCHMi Kaka0H ommbku. YToObl yaanuTh
nHbopMaIHIo 0 c60e Mocse yCTpaHEeH s IPHYNH HeMoJIaaKky, OOBIYHO JI0CTATOYHO HaXKaTh KHOMKY "reset” (mepesamyck) pacrosioKeHHYH0 B
LEHTPE, WIN OTKIIIOYUTD JJICKTPOIUTAHUS HA HECKOJIBKO CEKYH/.

E.'E [ E] EO — Huskoe HanpsiZKeHHe: HaNpsHKCHHE DJIEKTPONUTAHHS CIIMIIKOM HH3KOE. Hposepme 3HA4YCHUE BXOJHOE

HanpsoKeHHE.
Lo.lolt

E.'1 [ E] E1 - Beicokoe HanpsiKeHHe. HanpsyKCHUE DIICKTPOTIMTAHUS CIHIIKOM BBICOKOE. Hposepme BXO/IHOE

HanpsHKEHUE.
Hi.lolt

Ez-KOpOTKOe 3aMBIKaHHe: 5TO COOOLICHHE TOSBHTCS Ha JKpaHe B Cily4a€ KOPOTKOIro 3aMBbIKaHHs BBIXOJa
HHBEPTOpPA, YTO MOXKET MPOM30MTH, €CIM OJIEKTPOABHIATENb ObLT HENPABUIBHO IOACOCHMHEH, WIH
JNIEKTpUYECKas M30IALMs  Kabeneil, ¢ TOMOIIBIO KOTOPHIX OJIEKTPOJABUIATEIh HACOCA MOJACOEAHHEH K
yCTpOf"lCTBy, TIOBPEXK/IEHA, UM HE UCIIPABEH JIBUTATEJIb CAMOI'0 Hacoca.

Korzna coobmaercst 0 JaHHO#M OI.LH/IGKC, IEKTpUYECKas CHUCTEMA J10JLKHA OBbITH HE3aMEUIMTENILHO IpoBEpEHa
KBATH(UIUPOBAHHBIM CHELHATHCTOM.

HcnpaButh 0mHOKy MOXKHO TOJNBKO 0OECTOUMB YCTPOMCTBO, MOCTIE YEro yCTPaHAETCs MpUUMHA omHOKH. [IOMBITKA 3amMyCTHTh HHBEPTOP B
npouecce K3 MokKeT BBIBECTH U3 CTPOS. YCT] YOWCTBO, @ TaK K€ MPEJICTABJIATH ONACHOCTD JUIS [0JIb30BATEIIS.

E3-ny0ﬁ XO0/1: cuCTéMa OCTAaHABJIMBACTCSA M3-3a HEAOCTATKa BOJbI HAa BCAChIBAHHUM. Ecmm fl)y'HKL]“ﬂ
ABTOMATHYECKOr0 Mnepesamycka cpa6a'rbn;ae’r, l'[pl/[60p Sirio ABTOMATHYCCKH TIPOM3BEACT CCPHIO MOTNBITOK IS
IPOBEPKU TOSBICHHS BOJBL JIIi OYMCTKM COCTOSHMS OLIMOKH HaKMHTE KHOIKY «reSet», pacriooKeHHYI0 B
LIEHTpe.

E4- Temmeparypa okpy:alomieii cpeibl: BHYTPEHHss TEMIEpaTypa YCTPOMCTBAa MpPEBBINIACT JOMYCTHMBIC
HopMbl. [TpoBepbTe ycnoBus paboThl HHBEPTOPA.

E5-Temneparypa moxyasi: remneparypa |GBT moyiist nipeBbIiuaer 101ycTuMble HOpMbI. [TpoBepbTe ycloBHs
paﬁOTH HHBEPTOPA, B 0C060HHOCTH TEMIICPATYypy BOJIbI H ITOTPC6J'I${CMBIFI HAaCcoOCOM TOK.

E6-Tleperpy3ka: 510 CHrHaJbHOE COOOIICHHE IOSBISETCS, KOIJa MOLIHOCTH JBHraTelNis BbILIE, deM
YCTaHOBJIGHHOE 3HaYeHHe CHITbI ToKa (| MaXx); JaHHOE COCTOSTHUE MOXKET OBITh BBI3BAHO UPE3BBIYAINHO THKEIBIMU
YCIOBHAMH ~ 9KCIUTYaTallMM  HACOCAa, CIMIIKOM YaCTBIMM  IEpPe3alyCkaMH, HerolagkaMi ¢  OOMOTKO#H
9JIEKTPOBUTATENIsI; HIIH )K€ CYIIECTBYIOT IIPoOJIeMbl ¢ KabeneM IUTaHHs MekIy HacocoM u Sirio. Eciu lannoe

CUrHAJILHOE COOOLICHNE YACTO MOSBISETCS HA IKPAHE, YCTAHOBIIMK JIO/DKEH IPOBEPUTH CUCTEMY.

| i} r Al E8-Ommbka moc;1e10BaTeIbHOTO0 KaHAJAa CBSI3M. 9TO CHTHAIBHOC COOOIICHWE MOMKET TMOSBHUTHCS, €CIH
et S O LB o - ”
cyuecTByeT c00ii BHYTPEHHEro I0C/Ie[0BaTEebHOIO KaHala cBs3H B Sirio. OGpaTuTech B OTIEN TEXHHYECKOMH
Set. Ert. HoepRKL.
E9-TIp HOe 3HAYeHHe ABJIEHHsI: IPEBBIIICH MOPOT YCTAHOBICHHOTO MaKCHMAaJIbHOTO faBnenus. Eciu a1o
'.'9 E E_“i CHIHAJIbHOE COOOIIEHNE YacTo MOSIBISAETCs, NMPOBepbTe HACTPOiiKy mapamerpa"P limit”. Tak e nposepbre

JIpyrue yCIOBHsI, KOTOPbIE MOIJIM IPHBECTH K YPE3MEPHOMY JABJICHHIO (HANpPHMEp, YaCTHYHOE 3aMep3aHue

. Fres KUIKOCTH).

E10- Buemmnsisi ommGKa: 5TO CHUTHAIBHOE COOOLIEHHE IOSBHTCS NPU 3aMBIKAHHM BXOJHOIO KOHTaKTa

E }E[ E_’l] BCIIOMOT'aTE/ILHOM IUIAThI BBOJA-BbIBOJIA, €C/IH aKTUBUPOBaHA (DYHKIIHMs ONPE/IeNIeH s BHEIHE OlHOKH.
Cord Cuoas
[ PPl oy
Ej 1 E Ei] Ell-MakcuMalibHOe YHCJIO BKJIIOYEHMIl B Yac: MPEBBHILCHO MAKCHMAIBHO IOMYCTHMOE YHCIO IOIBITOK
) BKJIFOUCHHUS OGDPyHOBaHVIH 3a yac. l'[ponepm‘e TEPMETHYHOCTE B CHCTEME. l'lponepr,'re JIaBJICHUEC BO BCEX
-1 L om
b'l:__ar""'r__l-" THJIpPOAKKYMYJIATOPAX, YCTAHOBJICHHBIX B CHCTEME.
e . E12- Ommbka 12B: BO BHYTpEHHEH HH3KOBOJILTHON CETH JJIEKTPONMTAHUs OOHApyXKeHa aHOMaius B pabote.
ELZL K OTnpaBbTe YCTPOUCTBO HPOU3BOJUTEIIIO HA IIPOBEPKY.
Ert. 141
E} 3[ Ej] E13- HencnpaBHOCTb AaTYMKA JABJIEHHS: 1aTIUK JABICHHUS ONPEACIII HENPaBUiIbHOE 3HaueHue. OTnpasbTe
YCTPOFCTBO IPOM3BOIUTEINO Ha TIPOBEPKY.
D= Ol
[l = — |




? BO3MOXHBIE I[TPUYMHBI HEITOJIAJIOK:

v Korna oxqun u3 KPaHOB OTKPbIT, HO HACOC He BKIIIOYAETCH HJIH BK/IIOYaeTcs ¢ 331.[0[”!(!(’0!7[

3HaueHHe CIMIIKOM BBICOKOE MM OOpATHBIH KilamaH Obll yCTAHOBIIEH MOC/E YCTPOHCTBA B HANPABICHHH NMOTOKA.. [TonpoOyiiTe yMeHbIINTD
DeltaPStart s yBenuaenus craprooro nasienus Pmin u y6epure Bee kianans mocie Sirio. IIpoBepbTe NpaBmIbHOCTh PaGOTEI BHEIHETO
KOHTAKTa.

v Koraa kpaHbl 3aKpbITbI, HACOC OCTAHAB/IHBAETCS, HO 3aTeM Yepe3 HECKOJbKO CeKYH/ CHOBA BKJIIOYAETCS; CHCTeMa MPH 3TOM
repMeTHYHa

3nauenne napamerpa «Dp start» cauIIKoM HH3KOE, YBEITHYBTE €ro.
v Hacoc nocTosinno BKJII0YaeTcsl M BBIK/II0UAETCS

B cucreme napymena repmernusocts. [IpoBepbTe rupaBiuueckie coeuuenns. [IpoepbTe HAAMNCH Ha YKpaHe, COOOIIAIOIIHNE O MaJCHHN
JIaBJICHHS, KOT1a KpaHbl 3aKpbIThl. [IpoBepbTe, HE 3acOPHIICS JiM 00paTHBIil KiamaH Siri0. 3acop MOXeT MellaTh KianaHy 3aKpbiBaThes. Ecim
HEoO0X0IMMO, MOYUCTHTE KIIalaH CKaThIM BO3IYXOM.

v HaskpaHe ycTpoiicTBa uyacTo nosipisiercsi cooduenne «dry running» «cyxoii xom»

W3 noparouiel MarucTpanM Hacoca yXOAMT BOJA, KOTJ]a CHCTEMa HE MCIIONbL3yeTcs HEKOTOpoe Bpems. DTo OyleT NpensaTcTBOBAThH
HaIoJIHEHUIO HAcOCa IPH €ro MocleIylomeM BKIoYeHHH. Eciu B cucTeMy BCTpOEH TOHHBIH KilanaH, NpoBEphTe €ro paboTy U YIIOTHEHHE.
WHorna mpu MeIeHHOH peakium cucTeMbl Ha Bpems Stop Delay macoc He ycmeBaer Habparth manenne Pmin. YBenuubTe 3HaueHHe
Dp.Start umm ymeHbIInTE 3Ha4eHHE Pmax.

v YCTpoicTBO YaCTO CHIHAJIM3UPYET 0 BBICOKOM HJIM HH3KOM HanpsizkeHun «high/low voltage».

DNeKTpHYECKOe HAMPSIKEHHE HE COOTBETCTBYET TEXHHUYECKMM NAHHBIM YCTPOICTBA; ClIeAyeT OOpaTHThCS K KBaTH(DHUIHPOBAHHOMY
CIIEUHATIUCTY.

v YcrpoiicTBo neperpesaercs M cpabdaThIBaeT 3aIMTA OT Neperpesa

VIHBCPTOP HC OXJIaXIaacTcs BO}Z[()ﬁ, KOTOpasi TIpOXOJHUT 4epes3 yCTpOﬁCTBO WK TeMIeparypa HCPCKaLIHBaCMOﬁ JKHUJIKOCTH  CIIMIIKOM
Bbicokas. IIpoBepbTe cHCTEMY Ha HalMYHe NOCTOPOHHHX OOBEKTOB, OJIOKHPYIOUIMX MOTOK M, €M HeoOXOIMMO, OTHaiiTe ycTpoHCTBO
TIPOU3BOIUTEIIIO HA TUATHOCTHUKY.

v Korna Boonorpedienne HeBeJIMKO, HACOC NI0X0 padoTaeT
TloTok ciuiikoM Mmall, yC'l'pOl?lCTBO HE MOXKET €ro ONpe/ICUTh U BBIKIIOYAET HACOC. VcranoBuTe B cucremMe HeOOJIbLIOH TUJIPOAKKYMYJIATOP
(1-2 nurpa) st npupanus et Gosbiueii rTHOKOCTH H YMEHBIICHHUs KOJIMYECTBO MePe3aIyCKoB.

v Hacoc He BbIKIIIOYaeTCSI

B cucreme cepbe3noe HapyieHHe repMETHYHOCTH WM OOpaTHBII KiIanaH ycTpOHCTBA 3aCOPEH; IONPOOYHTE MOABUIaTh 0OpaTHBIH Ki1amax
C TeM, L[T06H TIPOBEPHUTH MPABUIIBHOCTH €0 pa60TBl.
CeHcop, onpe/IeNAoNINi MON0KEHNE KIanaHa, CIOMaH. Y CTPOHCTBO J0JDKHO GBITh POBEPEHO N3rOTOBUTENIEM.

v Hacoc paGoTaer Ha MAaKCHMAJILHOH CKOPOCTH, HO IPOH3BOANTEILHOCT HU3KAsK

HenpaBuiibHO NPOMU3BEIEHO TIPOBO/IHOE COSMEHNE HACOCa MITH KOHJIGHCATOPa: TIPOBEPhTE SMEKTPHUIECKHE COCTMHEHHS.
Ban Hacoca Bpaiaetcst B IpOTHBOIIONOKHOM HarpaBiieHHH (Tpex(asHblii HacOC): MPOBEPHTE HAMPABICHHE BPAILCHHS.
Hacoc noBpexeH uii oCTOPOHHHUIT IpeJMeT GIIOKUPYET HAIOPHYIO MaruCTPallb.

v Koraa B cucreme TpeﬁyeTcﬁ OouibIe BO/Ibl, /IaBJ/ICHHE Na/laeT

DTO HOpMalbHAs CHUTyaluus, BO3HHKAIOI[As H3-3a TOrO, 4YTO YCTpoiicTBO He Qopeupyer pabory Hacoca, OONbLIyl0, 4YeM ero
TIPOU3BOIUTEIIBHOCTD. I'Ipn JIOCTHKCHHMH ONPEACIICHHOr0 3HA4YCHHUS MTPOU3BOAUTEIIBHOCTH, aBJICHUE Goﬂbllle HE 6yﬂeT KOMIICHCHPOBATHCH,
TaK KaK Hacoc yxe paboTaeT ¢ MakCHMMAaJlbHOH MPOW3BOAMTENBHOCTBIO. B 1aHHOM cilydae HEoOXOIMMO YCTAHOBMTH Hacoc ¢ Goubiiei
TIPOU3BOAUTEIIbHOCTBIO.



% OBCIIYXXMBAHUE:

Sirio paspaGotaH Tak, 4ToGBI CBECTH K MHHHMYMY €ro o6ciyxuBanue. JUis T0ro, 4ro6kl rapaHTHPOBATh JUHTEIIBHYIO SKCILIYaTallHIO, a TAK
JKe IIPEKPacHyro paboTy, BCer/ia cleyiiTe HHCTPYKIMAM, YKa3aHHBIM HIDKE:

yOeaurech B TOM, 4TO Siri0 He OyAeT MOABEPraThCs TEMIEPATYPHOMY pexuMy Hike 3°C; eclin BCe-TakM JaHHas CHTyauus OyieT HMETb

MECTO, BOJIa BHYTPH YCTPOICTBA JIOJKHA OBITH CIIMTA, YTO HPEAOTBPATHT 3aMepP3aHNE U TIOBPEKICHHS IIACTMACCOBOIO KOPIyca; JUIs 3TOTO

HEOOXOIMMO OTCOCAMHHTS Siri0, IepeBepHyTh H BBUIHTH H3 HETO BOLY

€CITH HACOC YKOMIUIEKTOBAH BCTPOCHHBIMH (DHIIBTPAMHU, PETY/ISAPHO HPOBEPSITE NX HA HATHYHE 3aCOPOB;
CIIeMTe 3a TeM, 4TOOBI KPBILIKA BCEraa OblIa MJIOTHO 3aKpbiTa M KaOeNbHbIN KaHal repMeTHdYeH. DTO MPENOTBPATHT IONaJaHHe
BOJIBI B YCTPOHCTBO;

- OTKJIIOYUTE 3JIEKTPONUTAHHE M CleiiTe BOJAY M3 CHCTEMBI, €CIIM OHa He Oy/eT MCIOJIb30BaThCS UIMTENLHOE BPEMs; OTCOEIMHHTE
Sirio, mepeBepHHUTE U BBUICHTE H3 HETO BOIY

- He IPoBOLMpYHTE paboTy Hacoca 6e3 BOJbI HA BCACBIBAHMH, TAK KAK 9TO MOXKET MOBPEAUTh HE TOJIBKO HACOC, HO M mpubop Sirio;

- MPEXKJIE YeM HCIIOJIb30BAThH YCTPOICTBO C JTIOOBIMH APYTUMH KHIKOCTAMH KPOME BOJIbI, 00paTHTECh K POM3BOIUTEITIO;

- He MPOU3BO/IMTE HUKAKHX ONEPaLMii ¢ ycTpOHCTBOM, KOTI/Ia OHO OTKPBITO;

- MO0KANTE 3 MUHYTBI TPEK/IC YEM CHSITh KPBILIKY C YCTPONCTBA, YTOOBI KOHIECHCATOPBI YCIIETN Pa3psAaAUThCS.

A BHUMAHME: nanHOe yCTPOHCTBO He COAEPKHT HacTeii, KOTOPbIE MOTYT OBITH OTPEMOHTHPOBAHBI HJIM 3aMEHEHbI KOHEYHbIM
notpedutesiem. C. TeIbHO, P yeM He YAaJsTh 3AMMTHYIO KPBILKY € JJIEKTPOHHOW IJIAThl, TaK Kak 3To Oyaer
03HAYATH MOTEPIO rapaHTHH!




PROGRAMARE:

v DESCRIEREA TASTELOR

o o006

Sageata stanga: deruleaza fnapoi paginile din meniu
Sageata dreapta: deruleaza inainte paginile din meniu

On-Off/Reset: comuta dispozitivul din modul stand-by in cel de functionare si efectueaza resetarea unitatii in
functiune in cazul alarmelor si/sau erorilor.

Tasta ,,+”: creste valoarea parametrului afisat in acel moment pe ecran; permite functionarea fortata
la viteza maxima fara declansarea protectiei pentru functionarea uscata

Tasta ,,-”: reduce valoarea parametrului afisat in acel moment pe ecran;

v STRUCTURA MENIULUI PRINCIPAL

Meniul principal arata valorile de functionare ale instalatiei: presiunea, frecventa actuala a motorului, tensiunea de intrare, curentul de iesire
al motorului si temperaturile interne ale invertorului. De asemenea, este posibild selectarea limbii.

9
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v DESCRIEREA PARAMETRILOR $I A ECRANELOR

MENIU PRINCIPAL :

Aceste ecrane sunt in mod normal accesibile atunci cand dispozitivul este alimentat.

Ti= 33°C
Ta= 33°C

Larauate
EH

Ecran principal: cand Sirio functioneazd normal, pe prima linie a ecranului este afisatd presiunea instantanee
detectata de sistem; in a doua linie este vizibila frecventa actuala a motorului. Din aceasta conditie, este posibil
sa derulati meniul principal prin sageti sau sa comutati sistemul in modul ,,Stand-by” apaséand tasta centrala ,,on-
off”.

Cand Sirio este Tn modul stand-by pompa nu este pornitd chiar daca presiunea coboard sub nivelul valorii
“Pmin” setate. Pentru a iesi din stand-by apasati din nou tasta centrald. Tinand apasata tasta ,,+”, pompa este
adusa la viteza maxima de rotatie, iar protectia pentru functionarea uscatd este ignoratd (utilizati aceasta functie
pentru umplerea pompei la prima pornire).

Ecran tensiune si curent: in aceasta pagind a meniului puteti vedea tensiunea de intrare in invertor si curentul
absorbit de motor. Valoarea curentului de iesire la motor poate diferi de valoarea curentului de intrare, deoarece
invertorul moduleaza atat frecventa, cét si tensiunea.

Ecran temperaturi: sunt afisate temperaturile din interiorul invertorului si modulul de putere IGBT. Valorile
acestor temperaturi contribuie la gestionarea inteligenta a puterii care limiteaza valoarea frecventei maxime a
motorului cand sunt atinse anumite praguri de pre-alarma.

Limba: este posibila personalizarea limbii meniurilor si a mesajelor de alarma. Utilizati tastele + si - pentru a
modifica valoarea parametrului.



PARAMETRI DE INSTALARE:

Acesti parametri sunt prezenti in ecrane ascunse si, de obicei, trebuie modificati numai in timpul fazei de instalare. Pentru a accesa aceste
pagini, aduceti dispozitivul in modul Stand-by si apasati timp de 5 secunde, simultan, tastele ,,+” si ,,-”. Odata ce ati accesat meniul ascuns,

utilizati tastele sageti ,,<<”

i ,>>" pentru a derula ecranele si tastele ,,+” i ,,-” pentru a modifica parametrii. Pentru a reveni la ecranul

principal, apdsati tasta centrala. Este posibil ca anumiti parametri sa nu apari daci functia corespunzitoare nu a fost activata.

pompa cand debitul de
instalatie.

Ci—4 =4
(UL NP

-~

Min. fie.

valoarea frecventei de stop.

Pmax: cu acest parametru este posibil si setati valoarea de set-point a dispozitivului. Este valoarea presiunii
constante pe care doriti sa o aveti in instalatie (presiunea maxij in timpul functionarii sale Sirio regleaza
rotatia pompei electrice pentru a o adapta la cererea reald de la utilizari, mentinand astfel presiunea constanta in
instalatie. In cazul in care sunt setate valori Pmax peste randamentul maxim al pompei, oprirea motorului cand
robinetele sunt inchise este asiguratd numai daca functionarea fluxostatului este activata, deoarece Sirio opreste

apa care o traverseaza scade sub valorile minime (aproximativ 2 litri/minut), indiferent de presiunea atinsa in

Delta P pornire: acest parametru seteazd delta negativa a presiunii fatd de Pmax pentru pornirea pompei. Cand
se deschide orice utilizare, pompa nu porneste pana cand presiunea din sistem nu a scazut sub Pmax cu o
valoare egala cu delta setatd in acest parametru. Dupa pornirea motorului, viteza de rotatie estuia este reglata
astfel incat si mentina valoarea presiunii cat mai aproape posibil de valoarea setatd in parametrul Pmax.

Diferenta minima care poate fi setatd intre Pmax si Pmin este 0,3 Bari, cel recomandata este de minimum 0,5 Bari.

Presiune de functionare uscati: acest parametru are influentd numai in cazul functiondrii cu fluxostatul
dezactivat. Defineste valoarea minima a presiunii sub care, cu motorul la frecventa maxima, intervine protectia
impotriva functiondrii uscate.

Presiune limita: acest parametru stabileste limita pentru declansarea protectiei la suprapresiune.
Declansarea protectiei la suprapresiune blocheazd functionarea invertorului pana cand acesta este resetat de
catre utilizator.

Pmax2: cu acest parametru este posibil si setati valoarea de set-point secundar a dispozitivului. Cand contactul
auxiliar (sau intrarea placii de I/0 auxiliard) este inchis extern, valoarea presiunii setata in Pmax2 devine noua
valoare de set-point, conform céreia Sirio regleazi rotatia pompei electrice.

Delta P stop: acest parametru stabileste delta presiunii pozitive fatd de Pmax pentru oprirea imediata a pompei.
in timpul functionarii normale, cand robinetele sunt inchise, pompa este oprita dupa o perioada de timp setat in
parametrul ,,stop de intarziere”. Cu toate acestea, dacé presiunea din sistem depéseste valoarea Pmax a unei
delta mai mare decat cea stabilita in acest parametru, pompa este oprita instantaneu pentru a evita suprapresiuni
daunatoare pentru instalatie.

Unitate de misuri: selecteaza unitatea de masura in BAR sau PSI

Imax: prin acest parametru este posibild setarea curentului maxim absorbit de pompa electrica in conditii
obisnuite, astfel incat motorul sd se poata opri in caz de absorbtie excesivd. Oprirea are loc chiar daca curentul
citit in timpul functionarii este mai mic de 0,5 A ca urmare a intreruperii dintre motor si Sirio. Timpul de
declangare a protectiei datorat absorbtiei excesive este invers proportional cu cantitatea de supraincarcare in
desfasurare, astfel incat o usoarda supraincarcare duce la o perioadd de declansare mai lungd, in timp ce o

suprasarcind intensa face ca intreruperea sa fie mult mai rapida. Cand dispozitivul este pornit, daca parametrul Imax este setat la 0,5 A (setare
din fabrica), pe ecran apare automat pagina de setare a curentului maxim si nu este permisa nicio actiune decét in cazul in care a fost setata
anterior o valoare limita de absorbtie.

Sens de rotatie (numai versiuni pentru pompe trifazate): din acest ecran este posibila inversarea sensului de
rotatie a pompei electrice fard a schimba cablarea motorului electric. Pentru a modifica sensul de rotatie a
motorului, utilizati tastele ,,+ si ,,-”; sensul indicat de sageata este doar orientativ si nu reflecta sensul actual de
rotatie, care trebuie verificat in orice caz de catre instalator.

Frecventi minimi: acest parametru stabileste frecventa minima la care pompa este pornita si opritd. Pentru
pompele trifazate, se recomanda valoarea de 25Hz si pentru pompele monofazate cea de 30Hz. Consultati si
informatiile furnizate de producatorul pompei electrice pentru a determina la ce valoare minima de frecventa
poate functiona motorul electric conectat.

Frecventi de stop: doar la functionarea fara fluxostat, acest parametru determind valoarea minima a frecventei
sub care motorul este oprit. In timpul reglarii, daca se atinge valoarea presiunii Pmax si frecventa motorului este
mai micd decét aceasta valoare, invertorul incearca sa opreasca motorul. Daca toate utilizarile sunt inchise si
presiunea rimane constantd, pompa este oprita corect. in cazul in care pompa nu se opreste, incercati sa mariti
aceasta valoare. Dimpotriva, daca pompa efectueaza cicluri continue de pornire si oprire, incercati sa reduceti




. - Frecventi nominald motor: in functie de motorul utilizat, este posibila selectarea frecventei nominale
MHom. tre. maxima de iesire de la invertor (50 sau 60 Hz). Atentie: o selectare incorectd a frecventei maxime poate
EE:I H provoca deteriorarea pompei, consultati cu atentie datele tehnice furnizate de producator.
r

Frecventa de switching: stabileste frecventa de comutare a invertorului. Valorile selectabile sunt de 3, 5 si 10

E:ll.l.l ].t- . FF‘ . kHz. Valorile mai mari ale frecventei de comutare pot reduce zgomotul invertorului si pot permite o reglare
- k H_r mai ugoara a motorului, dar ar putea cauza o incdlzire mai mare a placii electronice, o crestere a perturbatiilor
- el electromagnetice si potentiale daune ale motorului electric (in special cu cabluri foarte lungi). Valorile reduse

ale frecventei de comutare sunt recomandate pentru pompele de dimensiuni medii sau mari in cazul distantelor
lungi Intre invertor si motor, si in cazul temperaturilor ridicate ale mediului ambiant.

_ Corectare frecventi: cu acest parametru este posibil sa se stabileasca abaterea, pozitiva sau negativa, a

F' e, GO, frecventei maxime fatd de valoarea nominala programata. Poate fi util sa setati o abatere negativa (pana la -
5Hz) atunci cand intentionati sa limitati puterea maxima a pompei electrice si sa evitati posibile conditii de

E H:: suprasarcind. Cresterea pozitiva (pana la + 5Hz) poate fi nece: in cazul in care sunt solicitate performante
mai mari ale pompei electrice. Desi nu exista precautii speciale in ceea ce priveste sciderea frecventei maxime.

cresterea sa trebuie atent evaluata dupa ce ati consultat producatorul pompei electrice si ati luat in considerare curentul maxim suportat de

invertor.

o Soft-Start (pornire progresivi): Din acest ecran este posibila activarea sau dezactivarea functiei “soft start”.
s _:lt-Eil""t.- Cand aceasta functie este activata, pompa este pornita progresiv; in caz contrar, va fi intotdeauna pornita la
DH turatia maxima timp de 1 secunda inainte de a incepe reglarea turatiei.

Tip de pompat: setati tipul de pompa conectata la Sirio, monofazat cu condensator de pornire (1 X 230V) sau
Fure trifazat cu conexiune delta (3 X 230V).

12358

Senzor de debit: activeaza sau dezactiveaza functionarea fluxostatului integrat. Setarea din fabrica necesita

F'- 1 i), S activarea fluxostatului, astfel incat pompa sa se opreasca cand robinetii sunt inchisi, detectand anularea
ik debitului fluxului prin intermediul invertorului. Acelasi principiu este utilizat pentru protectia la functionarea
= uscatd. Cu toate acestea, pot aparea conditii (de exemplu, utilizarea cu apa care nu este perfect curata), care pot

interfera cu buna functionare a fluxostatului, impiedicind oprirea corecta a pompei. In aceste conditii, puteti sa
dezactivati fluxostatul si sa actionati sistemul Sirio numai prin intermediul informatiilor de presiune si frecventa. In acest caz, este esential sa
reglati corect parametrii frecventei de stop si presiunii de functionare uscatd pentru o functionare corecta a invertorului. De asemenea, atunci

cénd fluxostatul este dezactivat, este obligatoriu sa instalati un vas de expansiune dupa Sirio. pentru a regla presiunea in faza de oprire si
pentru a evita repornirea continud a pompei, avind grija sa verificati periodic valoarea preincarcarii.

Origine comanda: selecteaza sursa de comanda. Prin setarea parametrului la presiune, functionarea este
reglatd in mod automat in functie de presiunea din instalatie. Selectind modul manual, este posibila s

- '
Lommard comandati in modul manual, pornirea, oprirea si turatia pompei electrice, direct de la tastatura. Atentie:
o o g protectia la functionarea uscata si limitarea presiunii nu sunt active in modul manual. Acest mod trebuie

L
Frk= utilizat numai temporar si sub controlul direct al unei persoane. Acordati deosebitd atentie!

E:qu'] . ﬁu}-’ Contact auxiliar: acest parametru permite alegerea functiei asociate contactului auxiliar;

.

PR
1 s=F valorile care pot fi setate sunt urmdtoarele:

“1 <->” contactul auxiliar este folosit pentru conectarea a doud Sirio in cadrul unui grup dublu de presurizare (setare din fabrica)
“2 <% contactul auxiliar este folosit pentru comandarea de la distanta a pornirii si a opririi pompei electrice
“3 X2” contactul auxiliar este folosit pentru comandarea unui set-point secundar de presiune (Pmax2).

. Functia input pe placa I/0: determina functia asociata intrérii digitale a placii I/O auxiliara (disponibila la
1. cerere).

LI
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' Valorile care pot fi setate sunt:

“OFF“ intrare dezactivata
“ERR.“ semnal de eroare: cand intrarea auxiliard este inchisa, pompa este oprita imediat si pe ecran va fi afigat textul “Eroare externa”.
Utilizati aceasta functie daca doriti sa opriti invertorul in cazul in care o conditie de eroare apare din exterior.

“2 <-“ intrarea auxiliara este utilizata pentru a controla de la distanta pornirea si oprirea pompei electrice; daca aceasta setare este activa si
pentru parametrul ,,Con.Aux.”, va fi necesar sd inchideti ambele contacte pentru a porni motorul (logicd AND)

“3 X2” intrarea auxliard este folositd pentru a comanda un set-point secundar de presiune (Pmax2); daca aceasta setare este activa si pentru
parametrul ,,Con.Aux.”, va fi necesar sa inchideti unul dintre contacte pentru a comanda set-point-ul secundar (logica OR)
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“«OFF“
“ERR%

iesire dezactivatd

Functia output pe placa I/O: determina functia asociata iesirii digitale a placii I/O auxiliara (disponibila la
cerere).

Valorile care pot fi setate sunt:

eroare: iesirea este activata (contact inchis) in cazul oricarei erori aparute la Sirio

“P.ON“ pompa in functiune: iesirea este activatd (contact inchis) de fiecare data cand Sirio comanda pornirea pompei

“AUX®

pompa auxiliard: permite comandarea unei pompe auxiliare cu turatie fixa care porneste cand pompa comandata de Sirio nu mai

este capabild sa raspunda nevoilor instalatiei. Iesirea este activata (contact inchis) cand frecventa pompei este la valoarea maxima permisa si
presiunea scade sub valoarea minima de pornire. Atentie: nu este posibild conectarea unei sarcini mai mari de 0,3° pe releul de iesire!
Consultati documentatia livratd impreuna cu placa I/O auxiliard pentru conectarea corectd la un panou extern de comanda.

fabrica este de 10 secunde.

Jeset,
15 min

Fezet,

TOT. UrF

Tntarziere de stop: prin acest parametru este posibil sa se stabileasca dupa cate secunde pompa electricd este
oprita ca urmare a inchiderii tuturor utilizarilor. Daca observati fluxuri scazute la pornirea si oprirea continua a
pompei, mariti intarzierea de oprire pentru ca functionarea sa fie cat mai omogena. Marirea acestui parametru
poate fi de asemenea utild pentru a elimina declansarea prea frecventa a protectiei la functionarea us in
special in cazul pompelor submersibile sau in cazul celor care incearc se decupleze. Valoare setatd din

Interval auto-reset: daci in timpul functiondrii pompei electrice apare o lipsa temporaré de apa in conducta de
aspiratie, Sirio inlatura alimentarea la motor pentru a evita deteriorarea. Prin intermediul acestui ecran este
posibil si setati dupa cate minute dispozitivul sd efectueze o repornire automata pentru a verifica
disponibilitatea de apa in conducta de aspiratie. Daca incercarea este reusitd, Sirio iese automat din starea de
eroare, iar sistemul functioneaza din nou; in caz contrar va fi ficuta o alta incercare dupa acelasi interval de

timp. Intervalul maxim care poate fi setat este de 240 de minute (valoare recomandata 60 de min.).

Nr. test resetare automati: acest parametru defineste numarul de Incerciri efectuate de Sirio pentru a incerca
sd rezolve o conditie de oprire in cazul functionarii uscate. Odata ce aceasta limitd este depdsita, sistemul se
opreste si este necesara interventia utilizatorului. Prin setarea acestei valori la zero, este exclusa resetarea
automatd. Numarul maxim de incercari este de 20. Utilizati tastele + si - pentru a modifica valoarea
parametrului.

Resetare automata totali: daca acest parametru este setat pe ON, functia de resetare automata devine activa
pentru orice tip de eroare, precum si functionarea uscata, care apare in instalatie. Atentie: resetarea automata si
necontrolata a unor erori (de exemplu supraincarcarea) ar putea, pe termen lung, sa deterioreze instalatia si
Sirio. Utilizati aceasta functie cu cea mai mare atentie.




PARAMETRI AVANSATI:

Parametrii avansati sunt accesibili numai serviciului de asistenta tehnica. Pentru a accesa acesti parametri, contactati dealerul, un centru de
asistenta tehnica sau producatorul.
Tabelul urmator prezinta o lista de parametri avansati pentru a fi consultati in caz de asistenta tehnica.

REF. PARAMETRU DESCRIERE

3.0 Calibrarea presiunii 0,0 Bar Efectuati calibrarea senzorului de presiune la 0 Bar

3.1 Calibrarea presiunii 5,0 Bar Efectuati calibrarea senzorului de presiune la 5 Bar

3.2 Calibrarea senzorului de lichid Efectuati calibrarea senzorului de lichid

3.3 Test presiune Testul semnalului presiunii actuale

3.4 Test fluxostat Testul semnalului fluxostatului

35 Descarcare software Descarcarea software-ului

3.6 Timp de alimentare Temporizator de alimentare al invertorului

3.7 Timp pompa Temporizator de functionare a pompei electrice

3.8 Ultima eroare Registrul ultimei erori aparute

3.9 Porniri Contor pentru numarul de porniri ale pompei

4.0 Vboost Boost de tensiune la 0Hz

4.1 intarziere la functionarea uscati Timp de intérziere inainte de declansarea protectiei din cauza lipsei de apa

42 Protectie porniri pe ord Aclivar_ea sau dezactivarea comenzii asupra numarului de porniri pe ora (verificarea
’ scurgerilor)

43 Protectic antiblocare Activarea sau dezactivarea comenzii care permite pornirea pompei dupd 24 de ore de
i inactivitate.

4.4 Dead time PWM Setarea dead-time PWM

4.5 Ki Constantd de control integrat PID

4.6 Kp Constanté de control proportional PID

4.7 Durata de boost Durata de boost la frecventa maxima cu soft start este dezactivata

5.0 Ta max Temperatura ambiantd maxima

51 Tm max Temperatura maxima a modului IGBT

52 Indice de reducere Ta Indice de reducere a frecventei pentru temperatura ambiantd

53 Indice de reducere Tm Indice de reducere a frecventei pentru temperatura modulului

5.6 Tensiune minima Pragul tensiunii minime de alimentare

5.7 Tensiune maxima Pragul tensiunii maxime de alimentare

5.9 Debug variabild Selectie de debug variabila pentru afisarea valorilor proceselor




v ALARME

in cazul unor anomalii sau a functionarii necorespunzitoare a instalatiei, pe ecranul Sirio apare unul din urmatoarele ecrane. Fiecare eroare

este codificata de litera "E" urmata de un numar de la 0 la 13. Numarul care apare in paranteze reprezintd numarul de aparit

i pentru fiecare

eroare. Pentru a reseta o alarma, dupa ce ati rezolvat cauza, este suficient sa apasati tasta centrald ,,reset” sau sa intrerupeti alimentarea cu
energie electricd timp de cateva secunde.

E@ [ @l
Lo.lolt

Ei [ &
Hi.lolt,

ot i

EO — Tensiune joasi: indicd o tensiune de alimentare prea mica. Verificati valoarea tensiunii de intrare

E1 - Tensiune inalti: indica o tensiune de alimentare prea mare. Verificati valoarea tensiunii de intrare

E2 — Scurtcircuit: Acest mesaj este afisat pe ecran atunci cind apare un scurtcircuit la iesirea invertorului; acest
lucru se poate Intdmpla din cauza conectdrii gresite a motorului electric, a deteriordrii izolatiei electrice a
cablurilor care conecteaza pompa electrica la dispozitiv sau a unei defectiuni a motorului electric al pompei.
Cénd apare aceastd eroare, este obligatoriu ca instalatia electrica sa fie verificata cat mai curand posibil de

personalul calificat. Eroarea poate fi eliminatd numai prin deconectarea aparatului de la sursa de alimentare electrica si rezolvarea cauzelor
defectiunii. Incercarea de a reporni invertorul in cazul unui scurtcircuit de iesire poate provoca defectiuni grave la aparat si poate constitui
sursa de pericol pentru utilizator.

EZ [ /]
O run

E4 [ /A
Arb. Teme

E3 — Functionare uscati: acest mesaj apare atunci cand sistemul este oprit din cauza lipsei de apa in coducta de
aspiratie a pompei. Daca functia de resetare automata a fost activatd, Sirio efectueaza incercari in modul automat

pentru a verifica disponibilitatea de apa. Pentru a elimina conditia de eroare, apasati tasta centrald “reset”.

E4 — Temperaturi ambianta: eroarea apare daca temperatura maxima interioara a invertorului a fost depasita.
Verificati conditiile de functionare a invertorului.

E5 — Temperaturi modul IGBT: eroarea apare daca temperatura maxima interioara a modulului IGBT a fost
depasita. Verificati conditiile de functionare a invertorului, in special temperatura apei si curentul absorbit de
pompa.

E6 — Suprasarcinid: aceasta alarma apare cdnd absorbtia pompei electrice a depasit valoarea maxima a
curentului setatd in valoarea Imax; acest lucru se poate intampla din cauza conditiilor de functionare extrem de
grele ale pompei electrice, de repornirea continud la intervale foarte apropiate de timp, de problemele legate de
infasurarile motorului sau de problemele legate de conexiunea electrica intre motor si Sirio. Daca aceasta alarma
apare frecvent, este recomandabil ca instalatia sa fie verificata de catre instalator.
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E8 — Eroare seriald: aceastd alarma poate sa apard in caz de eroare in comunicarea seriald internd a Sirio.
Contactati serviciul de asistenta tehnica.

E9 — Presiune limita: alarma intervine dacd se depédseste pragul de presiune maxima setatd. Daca eroarea apare
in mod repetat, verificati setarea parametrului ,,P limita”. Verificati, de asemenea, alte conditii care ar fi putut sa
genereze o suprapresiune (de exemplu o inghetare partiala a lichidului).

E10 — Eroare externi: aceasta alarma este afisata dacd, dupa setarea functiei de eroare externa pe placa de I/O
auxiliara, contactul de intrare I/O se inchide.

E1l — Numir de porniri/ord maxim: eroarea apare daca este depdsitd limita de porniri per ora permisa.
Verificati daca exista scurgeri in instalatie. Verificati preincarcarea unui eventual recipient montat.

E12 — Eroare 12V: a aparut o anomalie in circuitul de alimentare internd, de joasa tensiune. Dispozitivul va fi
verificat de catre producator.

E13 - Eroare senzor de presiune: senzorul de presiune a detectat o valoare incorectd. Dispozitivul va fi verificat
de catre producitor.



? ANOMALII POSIBILE:

v Cand unul dintre robinetele instalatiei este deschis, pompa nu porneste sau va porni dupi citeva secunde

Valoarea DeltaP setata este prea mare sau a fost instalata o supapa de retinere in aval de dispozitiv. incercati sa mariti valoarea presiunii de
pornire Pmin si eliminati orice supapa dupa Sirio. Verificati functionarea corectd a contactului extern de activare.

v Cind robinetele sunt inchise, pompa se opreste, dar porneste din nou dupi citeva momente, fira a exista scurgeri in instalatie
Valoarea ,,Pornire Dp” este prea micd, mariti-0.

v Pompa se activeazi si se dezactiveazi continuu

Instalatia prezinta scurgeri. Verificati diferitele racorduri hidraulice. Verificati prin intermediul ecranului, eventualele caderi de presiune
cand robinetele sunt inchise. Verificati prezenta posibild a murdariei in supapa de retinere a Sirio, care impiedica inchiderea perfecta si,
eventual, curatati supapa cu ajutorul unui jet de aer comprimat.

v Dispozitivul semnalizeazi frecvent o stare de functionare uscata

Conducta de aspiratie a pompei, in timpul perioadelor de inactivitate a sistemului, este golitd, impiedicind incarcarea pompei la urmatoarea
pornire. Verificati etanseitatea eventualei supape de siguranta.

v Dispozitivul semnalizeazi frecvent o stare de inalti sau joasi tensiune
Tensiunea de alimentare poate sa nu corespunda specificatiilor aparatului; aparatul trebuie verificat de citre personalul specializat.
v Dispozitivul se supraincilzeste si se declanseazi protectiile impotriva supraincilzirii

Invertorul nu mai poate schimba cildura cu apa care trece prin dispozitiv sau daca temperatura lichidului pompat este prea mare; verificati
prezenta corpurilor striine care blocheaza trecerea apei si, eventual, dispozitivul va fi verificat de catre producitor.

v Cu debite foarte scizute de apd, pompa are o functionare neregulati

Debitul are valori prea mici si, deoarece nu poate fi detectat de aparat, duce la oprirea pompei electrice. Instalati un vas de expansiune mic
(1-2 litri) pentru ca sistemul sd devina elastic si reduceti numarul de reporniri.

v Pompa nu se opreste

Instalatia are scurgeri semnificative sau supapa de retinere a aparatului s-a blocat datoritd murdariei; incercati sa mutati supapa de retinere cu
degetele si verificati daca arcul asigura inchiderea.
Senzorul care detecteaza pozitia supapei s-a defectat, aparatul trebuie verificat de catre producator.

v Pompa functioneazi la vitezi maximi, dar cu performante scazute

Conexiunea pompei sau a condensatorului nu este corectd; verificati cablajul electric.

Pompa se roteste in sens invers (model trifazat); verificati sensul de rotatie.

Pompa este deteriorata sau corpurile striine blocheaza trecerea apei.

v Cind in instalatie este nevoie de multi apa, presiunea se reduce

Aceasta este o conditie normald datorata faptului ca dispozitivul nu poate forta pompa peste curba maxima de putere; in consecinta, odata ce

este depasit un anumit debit, presiunea nu este compensata deoarece pompa se roteste deja la valorile maxime permise. in aceste cazuri este
recomandabil sa instalati o pompa cu performante superioare.



4 INTRETINERE:

Sirio a fost conceput pentru a reduce intretinerea la minimum. Este esential sd respectati instructiunile urmatoare pentru a asigura 0
functionare completa a dispozitivului pentru o perioada lunga de timp:

- evitati ca dispozitivul sa atingd temperaturi sub 3 °C; daca acest lucru nu este posibil, asigurati-va ca toatd apa din interior a fost evacuata
pentru a preveni ca, prin inghetare, sa deterioreze corpul din plastic al aparatului;

- dacd pompa este echipata cu filtre de aspiratie, verificati periodic curatarea;

- asigurati-va intotdeauna sa fie bine inchis capacul si presetupele sa fie bine stranse pentru a evita infiltrarea apei din exterior;

- deconectati tensiunea si evacuati apa din instalatie cand sistemul rimane inactiv pentru o perioada lunga de timp;

- evitati sa fortati pompa sa functioneze atunci cand nu exista apa in conducta de aspiratie: acest lucru poate deteriora atat pompa, cat si
Sirio;

- Tnainte de a utiliza dispozitivul cu lichide diferite de apa, contactati producatorul.

- nu efectuati operatiuni cu dispozitivul deschis

- inainte de a scoate capacul dispozitivului, asteptati 3 minute pentru a permite descarcarea condensatoarelor

A ATENTIE: dispozitivul nu ti te care pot fi reparate sau inlocuite de citre utilizatorul final. Prin urmare, se
r di sa nu i 1 de protectle al plicii electronice pentru a evuta anularea garantiei!




PROGRAMACAO (PT)
v DESCRIGAO DO INTERFACE

o Setas lado esquerdo: permite regressar nos varios menus

° Setas lado direito: permite avancar nos varios menus

On-Off/Reset: permite comutar o aparelho desde o modo “stand-by” a0 modo de operagdo e também o modo de “restauro” (reset),
. p p: Y perac:
N7 parao caso de surgirem erros e/ou alarmes.

Tecla “+”: permite aumentar o valor do pardmetro indicado no display; permite ainda o funcionamento da electrobomba na
e velocidade méxima (forcado), sem disparar a proteccédo de trabalhar em seco.

° Tecla “-”: permite diminuir o valor do pardmetro indicado no display.

v ESTRUTURA PRINCIPAL DO MENU

O menu principal mostra os valores de funcionamento do sistema: presséo, frequéncia, voltagem, corrente de saida do motor e temperatura
interna do variador. E possivel também selecionar o idioma.
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v DESCRICAO DOS PARAMETROS
MENU PRINCIPAL:

Os parametros seguintes sdéo mostrados quando o aparelho esté ligado.

1 @ PO Principal: quando o Sirio funciona correctamente, a primeira linha mostrada no display indica a pressdo do
Lmts v sistema; a segunda linha mostra a frequéncia actual do motor. A partir daqui, é possivel percorrer o menu
A=z utilizando as teclas das setas ou colocar o sistema em "Stand-by" pressionando a tecla "on-off".
Quando o Sirio esta em “stand-by”, a electrobomba ndo arrancara mesmo que a pressao fique abaixo do valor
1.8 BOR programado na pressdo minima. Para sair do modo “stand-by”, pressione a tecla do centro novamente.
Mantendo pressionada a tecla “+”, a electrobomba atinge a velocidade maxima de funcionamento, ignorando a
Et.-aﬁﬂ'bﬂ protec¢do de trabalhar em seco (utilize esta fungéo para encher a electrobomba, da primeira vez que a ligar).

Voltagem e corrente: neste ecrd é possivel ver a voltagem do variador e a corrente absorvida pelo motor. O

' el . N . :
== LAk valor da corrente de saida do motor pode divergir do valor da corrente de entrada, uma vez que o variador varia
. a frequéncia e voltagem.
1= JaEH
Ti= 3I5°C Temperaturas: este ecrd mostra a temperatura ambiente dentro do variador e do modulo IGBT. Estas
temperaturas contribuem para a gestdo inteligente da poténcia a qual limita o valor maximo de frequéncia do
Ta= 3I5°C motor quando € atingida a situag&o de pré-alarme.
I d] oiria Idioma: O idioma mostrado nos varios menus e mensagens de alarme, pode ser alterado pelo utilizador. Caso
oT pretenda, seleccione as teclas “+” e “-* para alterar o idioma.
LI |




PARAMETROS DE INSTALACAO:

Estes parametros podem ser encontrados nos menus escondidos e normalmente sé devem ser alterados aquando da instalacdo. Para aceder a
estes parametros, coloque o aparelho em modo “stand-by” e mantenha pressionado as teclas “+” e *“-“ em simultaneo, durante 5 segundos.

Logo que tenha entrado no menu escondido, utilize as teclas “<<” e “>>" para percorrer o menu e as teclas “+” e

para alterar os

parametros. Para voltar ao menu principal pressione a tecla do centro. Alguns pardmetros podem n3o aparecer se ndo estiver habilitada a

respetiva fungdo.
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P.funci. (Pmax): este parametro pode ser utilizado como o parametro de referéncia. Permite definir o valor da
pressdo constante que o utilizador pretende para o sistema (pressdo méxima) Durante o funcionamento o Sirio
regula a velocidade do motor da electrobomba para servir as poténcias requeridas por outros dispositivos,
mantendo desta forma uma pressdo constante no sistema. Se o P.Funci. (Pmax) é programado para um valor
superior ao da altura manométrica da electrobomba, o motor ird parar quando as torneiras fecharem e o Sirio
desliga a electrobomba quando o caudal da &gua fica abaixo do minimo programado (aprox. 2 litros/minuto),

independentemente da presséo atingida pelo sistema. Utilize as teclas “+” ¢ “~* para alterar o parametro.

P.A.Nega (Delta P start-up): este parametro define a pressao negativa delta comparada com o valor indicado
no parametro P.Funci. (Pmax) para o arranque da electrobomba. No caso de alguma utilizacdo, a electrobomba
ndo ird arrancar até a pressao do sistema ficar abaixo do valor P.Funci. (Pmax) por um valor igual ao definido
no delta deste parametro. Depois do motor ter iniciado, a velocidade de rotagdo é controlada para manter a
pressdo o mais proximo possivel da definida no parametro P.Funci. (Pmax). O diferencial minimo de ajuste

entre os valores de P.Funci. (Pmax) e a pressdo minima é 0.3 Bar. No entanto, recomenda-se que esse valor seja pelo menos de 0.5 Bar.

P.F.seco: este pardmetro afecta apenas a operacdo com o interruptor de fluxo desactivado. Define a presséo
minima abaixo da qual a proteccéo de trabalhar em seco € activada, com o motor na frequéncia maxima.

Presséo limite: este parametro estabelece o limite da proteccéo da sobrepressdo. Quando activada, esta
proteccéo dispara até o variador fazer o reset.

P.Secun. (Pmax2): permite definir o parametro secundario do aparelho. Quando o contacto auxiliar (ou a placa
auxiliar 1/0) é fechada externamente, a presséo indicada em neste parametro, torna-se no valor de referéncia, no
qual o Sirio regula as rotagdes da electrobomba.

P.A.Pos (Delta P stop): este parametro define a pressdo delta comparada com o valor P.Funci. (Pmax) para
desligar de imediato a electrobomba. Durante o funcionamento normal, quando as valvulas estdo fechadas, a
electrobomba para depois do tempo definido no parametro “stop delay" (atraso na paragem). Em qualquer caso,
se a pressdo do sistema excede o valor P.Funci. (Pmax) e for superior ao programado neste parametro, a

electrobomba ird parar de imediato para evitar sobrepresséo que pode danificar o sistema.

Unidade de medicéo: permite seleccionar os valores sejam mostrados em BAR ou PSI

C.Max.M (Imax): Este parametro é utilizado para definir a corrente maxima que é absorvida pela
electrobomba, em condi¢des normais, para que o motor pare em caso de absorcdo excessiva. O motor também
ir parar se a corrente medida durante o funcionamento, for mais baixa que 0,5 A, seguindo-se a interrupgéo da
ligacdo entre o motor e o Sirio. O tempo de disparo do dispositivo de protecgdo no caso de sobrecarga é
inversamente proporcional a magnitude da sobrecarga. Assim, uma ligeira sobrecarga implicard tempos de

activagdo mais prolongados enquanto que uma sobrecarga intensa provocara uma rapida interrupcdo. O parametro pode ser programado entre
0,5a9,7 A. Quando o aparelho é ligado, se este parametro estd com 0,5 A (programacéo de fabrica), no display surge automaticamente a
pagina de configuragdo da corrente maxima, ndo sendo permitida nenhuma acgéo até o valor maximo de absorcgéo estar estabelecido.

Sentido de rotagéo (apenas na versdo de bomba trifasica): essa tela permite ao usuario inverter o sentido de
rotacdo da bomba elétrica sem modificar a fiacdo do motor elétrico. Para modificar o sentido de rotacdo do
motor, use os botdes “+" e "-"; a dire¢do indicada pela seta tem um valor puramente indicativo e ndo reflete o
sentido real de rotagao que deve ser verificado pelo instalador.

Minimum frequency (frequéncia minima): este parametro define a frequéncia minima através da qual a
bomba arranca e para. No caso de bombas trifasicas, aconselhamos um valor de 25Hz, em monofasicas um
valor de 30Hz. Consulte igualmente as informacdes fornecidas pelo fabricante da bomba elétrica para
determinar em que valor minimo da frequéncia o motor elétrico ligado pode funcionar.



Stop frequency (frequéncia de paragem): apenas durante o funcionamento sem o interruptor de fluxo, pode

St.-GF" -F"r\- este parametro determinar o valor minimo de frequéncia abaixo do qual o motor ir4 parar. Durante o ajuste, se 0
— valor de presséo de Pmax for alcangado e a frequéncia do motor estiver abaixo desse valor, o inversor tentara
ST TIE parar o motor. Se todos os utilitarios estiverem fechados e a pressdo permanecer constante, a bomba para de

forma correta. Se a bomba ndo parar, tente aumentar esse valor. Por outro lado, se a bomba realizar ciclos de
arranque e paragem continuos, tente diminuir o valor da frequéncia de paragem.

Nominal motor frequency (frequéncia nominal do motor): dependendo do motor utilizado, é possivel
o, e, selecionar uma frequéncia nominal maxima de saida do inversor (50 ou 60 Hz). Atencéo: uma selecdo incorreta
da frequéncia méxima pode causar danos na bomba; consulte cuidadosamente os dados técnicos do fabricante.

Hz
. N Switching frequency (frequéncia de comutacéo): programar a frequéncia de comutacéo do inversor. Os
SI,-_I 1 ‘t_. - '|: . valores selecionaveis sao de 3, 5 e 10 kHz. Valores de frequéncia de comutacéo mais elevados podem reduzir o
ruido do inversor e permitir uma regulagéo mais fluida do motor, mas podem causar um aumento de
9 kH=z temperatura na placa eletrdnica, um aumento de perturbac@es eletromagnéticas e potenciais danos no motor

elétrico (especialmente com cabos longos). Sdo recomendados baixos valores de frequéncia de comutacéo para
bombas médias-grandes, quando houver uma grande distancia entre o inversor e 0 motor ou na presenca de altas temperaturas ambientes.

Frequency correction (correcéo de frequéncia): esse parametro permite a introducéo de um desvio, positivo

FI‘""E' n o ou negativo, da frequéncia maxima em comparagéo com o valor nominal programado. Pode ser til para definir
um desvio negativo (até -5 Hz) onde se torna necessério um limite para a poténcia maxima da bomba elétrica de
Efl HI forma a evitar uma possivel sobrecarga. Pode, pelo contrério, ser necessario um aumento positivo (até + 5 Hz)

em caso de necessidade de um desempenho ligeiramente superior de bomba elétrica. Apesar da auséncia da
necessidade de precaucdes especiais na reducéo da frequéncia maxima, o aumento da mesma deve ser cuidadosamente avaliado depois do
fabricante da bomba elétrica de ter sido consultado e tendo em conta a corrente maxima suportada pelo inversor.

Soft-Start (progressive start-up) arranque suave (arranque progressivo): Este écran permite ao usuario ativar

5. 5hart. ou desativar a fungéo de "soft-start” (arranque suave). Quando este quadro esté ativo, a bomba arranca
progressivamente; por outro lado, o arranque é efetuando sempre nas rotagdes maximas durante um periodo de
DH 1 segundo antes de ser iniciar o ajuste das rotacdes.
[T Tipo de bomba: defina o tipo de bomba conectada ao Sirio, monofésica com capacitor de partida (1 X 230V)
s L] ou trifasica com conexéo delta (3 X 230V).
4 ey
1Al okl
Flow Sensor (sensor de fluxo): ativa ou desativa o funcionamento do interruptor de fluxo integrado. A
Flomy, ss configuracdo de fabrica do interruptor de fluxo esta ativa, para que a bomba pare quando se fechem as valvulas,
detetando uma reducéo a zero do fluxo através do inversor. O mesmo principio é utilizado para a protecdo
D. 1 contra o funcionamento em seco. De qualquer forma, podem ocorrer situac@es (por exemplo, através da

utilizagdo de 4gua ndo completamente limpa) que podem afetar o correto funcionamento do interruptor de fluxo,
impedindo a bomba de parar corretamente. Nestas circunstancias, é possivel desativar o interruptor de fluxo e utilizar o Sirio exclusivamente
com base na informagéo sobre pressao e frequéncia. Neste caso, é essencial regular corretamente os parametros da frequéncia de paragem e
de pressdo do funcionamento em seco para que o inversor funcione eficientemente. Além disso, quando o interruptor de fluxo estiver

desativado, é necessério instalar um tanque de expansdo imediatamente apés o Sirio, de forma a ajudar a regular a presséo na fase de
paragem e evitar reinicializacdes continuas da bomba, tendo o cuidado de verificar periodicamente os valores de pré-carga.

Comand origin (comando de origem): seleciona a fonte de comando. Se o parametro estiver programado para
pressdo, a operago é regulada automaticamente com base na presséo do sistema. Por outro lado, se estiver

- '
O S programado para modo manual, é possivel comandar manualmente o arranque e a velocidade da bomba elétrica
FRES diretamente através do teclado. Atencdo: no modo manual, as protecdes de limitagdo de presséo de dgua e do

funcionamento em seco néo se encontram ativas. Este modo deve apenas ser utilizado temporariamente e sob o
controle direto de uma pessoa. Deve ser tomada a maxima atencéo durante estas operagdes!

- Auxiliary contact (contato auxiliar): utilize este pardmetro para selecionar a fungéo a ser associado com o
HLE= SO contato auxiliar;

1 <=

os valores configuraveis séo as seguintes:

"1 <->" o contato auxiliar ¢ utilizado para a ligacdo de dois equipamentos Sirio numa unidade dupla de pressurizacéo (configuragdes de
fabrica)

*'2 <-"" o contato auxiliar é utilizado para controlar remotamente o arranque/paragem da bomba.

'3 X 2" o contato auxiliar é utilizado para controlar uma segunda referéncia programada de pressao (Pmax2).



= = s Input function on the 1/0 board (funcéo de entrada da placa E/S auxiliar): determina a funcéo associada
1A 1r. com a entrada digital da placa E/S auxiliar (disponivel mediante pedido).
Urk Os valores configuraveis séo:

"OFF" entrada desativada

"ERR" sinal de erro: no encerramento da entrada auxiliar, a bomba desligar-se-a imediatamente e a mensagem “External error" (erro
externo) aparecera no visor. Use este quadro se for necessario parar o inversor devido a um erro externo.

"2 < -" aentrada auxiliar é usada para controlo remoto do arranque e paragem da bomba elétrica; se a mesma definicédo também estiver
ativada para o parametro “Aux. Con," é necessario fechar os dois contatos de forma fazer o motor arrancar (Légica AND)

'3 X2" aentrada auxiliar é usada para controlar uma segunda referéncia estabelecido de pressdo (Pmax2); a entrada auxiliar é usada para
controlar uma segunda referéncia estabelecido de pressdo (maxP2); se a mesma configuragdo também estiver ativada para o parametro "Aux.
Con”, é necessario fechar um dos dois contactos de forma a controlar a segunda referéncia programada (l6gica OR)

I .-'"l:l l:IL-It- Output function on the 1/0 board (fungdo de saida da placa E/S): determina a funcéo associada com a
entrada digital da placa E/S auxiliar (disponivel mediante pedido).
Fog oy
urr

Os valores configuraveis séo:

""OFF" saida desativada

"ERR" erro: a saida é ativada (contato fechado) na presenca de qualquer erro no Sirio

*"P. ON" bomba em funcionamento: a saida est4 ativada (contato fechado) sempre que o Sirio controla o arranque da bomba.

*"AUX” bomba auxiliar: permite o controlo de uma bomba auxiliar de acordo com uma velocidade definida, que arranca quando a bomba
controlada pelo Sirio ndo é mais capaz de satisfazer as necessidades do sistema. A saida é ativada (contato fechado) quando a frequéncia da
bomba estiver no valor maximo admissivel e a presséo descer abaixo do valor minimo de arranque. Atengao: néo é possivel ligar uma carga
superior a 0.3° ao relé de saida! Consulte a documentacéo fornecida com a placa E/S auxiliar de forma a uma ligar corretamente um painel de
controlo externo.

R T Delay on stop (atraso de tempo no encerramento): este parametro permite ao usuario definir o nimero de
AMFw LI L segundos apds os quais devera a bomba elétrica parar e encerrar todos os seus utilitarios. Se forem detetados
1E3 . E.:iE-E:‘l:- arranques e paragens continuos com fluxos baixos, devera aumentar o tempo de encerramento antes de parar de

forma a tornar o funcionamento mais uniforme. Pode ser Gtil aumentar esse pardmetro igualmente para evitar
uma intervencéo excessivamente frequente da prote¢éo do funcionamento em seco, especialmente em bombas submersas ou em bombas com
problemas de escorvamento. A configuragéo de fabrica é de 10 segundos.

Auto-reset-interval (intervalo do restauro automatico): durante o funcionamento da bomba elétrica, se for

Ffesge'i;_. detetada uma auséncia temporaria de gua na aspiragéo, o Sirio corta a alimentacéo elétrica do motor de forma a
. . evitar que este seja danificado. Neste quadro é possivel definir o nimero de minutos em que o dispositivo
L M1f deveré permanecer parado antes de efetuar um restauro automatico para verificar a disponibilidade de 4gua na

aspiracdo. Se a tentativa for realizada com sucesso, o Sirio saira automaticamente da condigéo de erro e o
sistema retomard o seu funcionamento normal; se ndo for esse o caso, serd realizada outra tentativa findo o mesmo intervalo de tempo. O
intervalo méximo configuravel é de 240 minutos (o valor recomendado é de 60 min).

Auto-reset test n. (n°. de testes de restauro automatico): Este parametro define o nimero de tentativas que o

Sirio ir realizar de forma a resolver uma situagéo de paragem devido ao funcionamento em seco. Uma vez

S test excedido esse limite, o sistema desliga-se e torna-se necessaria a intervengéo do utilizador. Se este valor for
definido como 0, a funcéo de restauro automatico ¢ desligada. O nimero maximo permitido de tentativas 20.

Utilize os botdes + e — para modificar o valor de parametro

Rasat

L=t

Total automatic reset (restauro completamente automatico): quando definida para ON (ligada), a funcéo de
ol o ot RS " -

PEsaT. restauro automatico fica ativada para qualquer erro, para além do funcionamento em seco, detetado pelo

— 1 - sistema. Atengéo: o restauro automatico e ndo controlado de alguns erros (por exemplo, sobrecarga) com o
FULlL.LFF passar do tempo pode danificar o sistema e o Sirio.




PARAMETROS AVANCADOS:

Os parametros avangados sdo acedidos apenas pela assisténcia técnica.

fornecedor. O quadro seguinte lista os parametros avangados:

REF. PARAMETRO (em Inglés) DESCRICAQO

3.0 Pressure calibration 0.0 Bar Calibrar o sensor de pressdo a 0 Bar

3.1 Pressure calibration 5.0 Bar Calibrar o sensor de pressdo a 5 Bar

3.2 Flow sensor calibration Calibrar o sensor de caudal

3.3 Pressure test Teste a pressdo actual

3.4 Flow switch test Teste ao interruptor de fluxo

3.5 Software Release Verséo do software

3.6 Power supply timing Temporizador de alimentagéo ao variador

3.7 Pump timing Temporizador operacional da electrobomba

3.8 Last error Registo de erros

3.9 Start-up Contador de arranques da electrobomba

4.0 Vboost Impulso da Voltagem em 0Hz

41 Dry run ;’;&rro de espera antes da activacdo da proteccdo devido a ndo existéncia de

42 Protection starts per hour g\ectfia/;ggo ou desactivacao do controlo do n° de arranques por hora (verificagéo

43 Anti-blockage protection Activar ~ou desacltivar a fun(;éo_ Que arranca com  a electrobomba
automaticamente ap6s 24 horas sem utilizagao.

4.4 Dead time PWM Programar tempo morto PWM

4.5 Ki Controlador integral PID

4.6 Kp Controlador proporcional PID

4.7 Boost time Tempo de impulso a frequéncia méxima com o arrangue suave desactivado

5.0 Ta max Temperatura de ambiente méxima

5.1 Tm max Médulo temperatura maxima IGBT

5.2 Ta reduction index Indice de reducdo de frequéncia da temperatura ambiente

5.3 Tm reduction index indice de reducdo de frequéncia da temperatura no médulo

5.6 Minimum voltage Voltagem minima na alimentacéo

5.7 Maximum voltage Voltagem maxima na alimentacao

59 Debug Variable Selecéo de varidveis Debug para ver o valor de processo

Para aceder a estes parametros, € necessario contactar o seu




v ALARMES

No caso de anomalias do sistema ou mau funcionamento, uma das mensagens abaixo aparece no display do Sirio. Cada erro tem a letra “E”
no inicio seguida de um nimero de 0 a 13. O nimero que aparece entre (...) representa as vezes que o erro aparece. Para retirar uma
mensagem de alarme, depois de resolvido o problema que cada um indica, basta pressionar a tecla “reset” ou desligar o variador pelo
interruptor, durante alguns segundos.
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EO - Bx.Volt: indica que a voltagem é muito baixa. Verifique a corrente da rede eléctrica.

E1 - Al. Volt: indica que a voltagem é muito alta. Verifique a corrente da rede eléctrica.

E2 - CurtoCir: Esta mensagem de erro ird aparecer quando é detectado um curto circuito na saida do variador.
Isto pode acontecer devido a ligacOes incorrectas do motor eléctrico, danos no isolamento dos condutores que
ligam a electrobomba ao variador ou avaria no motor eléctrico. Quando surge este erro, todo o sistema eléctrico
tem de ser verificado por um electricista. O erro apenas pode ser removido, desligando o equipamento da rede
eléctrica e resolver o problema que causou o curto circuito. Tentar reiniciar o variador com curto circuito na

saida, pode causar danos sérios nos equipamentos e utilizador.
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E3-Fun.seco: esta mensagem aparece quando o sistema é desligado devido a falta de dgua na aspiragdo. Se a
fungdo de “Auto-reset” estiver activa, o Sirio ird automaticamente fazer uma série de tentativas para verificar a
existéncia de agua. Para apagar o erro, pressione a tecla “reset”.

E4 - Amb.Temp: o erro surge quando a temperatura maxima interna do variador é excedida. Verifique as
condices de funcionamento do variador.

E5 - IGBTtemp: o erro aparece se a temperatura maxima do modulo IGBT é excedida. Verifique as condicdes de
funcionamento do variador, em particular a temperatura da &gua e a corrente absorvida pela electrobomba.

E6 - Sobrecar: Este alarme aparece quando a absorc&o da electrobomba é superior ao valor da corrente méxima
programada no parametro (Imax); isto pode acontecer em consequéncia de uma utilizacdo intensiva da
electrobomba; por arranques continuos com intervalos de tempo muito seguidos, por problemas relacionados com
a bobinagem do motor ou devido a problemas nas ligagdes do motor ao Sirio. Se esta mensagem de alarme

aparece muitas vezes o sistema deve ser verificado por um instalador.

E8 — Erro.Int: este alarme pode surgir devido a erro interno de comunicacéo do Sirio. Contacte a assiténcia
técnica.

E9 - Sobrepre: esta mensagem surge quando a pressdo maxima definida é excedida. Se o erro aparece
repetidamente, verifique o parametro "Plimite”. Verifique também outras condi¢des que podem causar
sobrepressao (por exemplo, congelamento parcial do liquido).

E10 - Erro.ext: este alarme surge quando o contacto de “input” (entrada) esta fechado, depois de ter definido a
funcéo de erro externo na placa auxiliar 1/0.

E11 - Arraq/H: este erro aparece se 0 n° maximo de arranques por hora permitido for excedido. Verifique se ha
fugas no sistema. Veja também a pressdo de pré-carga em eventuais vasos de expanséo existentes no sistema.

E12 - Err.12V: uma anomalia (voltagem baixa) foi detectada no circuito interno de fornecimento de energia.
Peca a assisténcia técnica para verificar o variador.

E13 — Sen.Pres: o sensor de pressao detectou um valor incorrecto. Peca a assisténcia técnica para verificar o
variador.



? PROBLEMAS COMUNS E POSSIVEIS SOLUGOES:

v Quando uma das torneiras do sistema ¢é aberta, a electrobomba néo arranca ou arranca passados alguns segundos

O valor do parametro “P.A.Nega (DeltaP Start-Up)” esta muito alto ou a valvula de retencéo foi mal colocada. Tente aumentar a pressdo
inicial e retire todas as valvulas ligadas ao Sirio. Verifique o funcionamento correcto do contacto exterior.

v Quando as torneiras estdo fechadas, a electrobomba desliga mas reinicia uns segundos mais tarde e ndo ha fugas no sistema

O valor “P.A.Nega (DeltaP Start-Up)” € muito baixo, aumente-o.

v A electrobomba esta sempre a ligar e desligar
Ha& uma fuga no sistema. Verifique as vérias ligagdes hidraulicas. Veja no display se ha perda de pressdo quando as torneiras estdo fechadas.
Verifique se a valvula de retencao do Sirio tem sujidade que pode ser evitada se a fechar convenientemente. Caso se justifique, limpe-a com
ar comprimido.

v O aparelho apresenta muitas vezes a mensagem ‘dry running" (trabalhar em seco)

A tubagem de entrada da electrobomba drena quando o sistema néo é utilizado por algum tempo. Para prevenir, ferre a electrobomba da
proxima vez que a utilizar. Se existir uma valvula fundo de pogo, verifique-a

v Surge com frequéncia os sinais de 'alta ou baixa voltagem’
A voltagem existente pode ndo estar de acordo com as especificacdes do aparelho; mande-a verificar a um electricista.
v O aparelho sobreaquece e a proteccéo de temperatura excessiva dispara

O variador j& ndo troca calor com a 4gua que passa por ele ou a temperatura da 4gua é muito elevada. Verifique se ha obstrugéo no fluxo da
agua e se necessario mande verificar o variador.

v Quando o caudal é extremamente baixo, a electrobomba néo funciona normalmente

O caudal é muito baixo e o variador ndo consegue detecté-lo, desligando a electrobomba. Instale um vaso de expansao (5 litros) no sistema
para dar maior flexibilidade ao sistema e reduzir o nimero de arranques.

v A electrobomba n&o desliga

Ha uma fuga significativa no sistema ou a valvula de retencéo est4 entupida com sujidade; se for a vélvula, proceda a sua limpeza ou, em
Gltimo caso, substitua-a.
O sensor que detecta a posi¢éo da véalvula esté partido. Mande verificar o aparelho ao seu fornecedor.

v A electrobomba esta funcionar a velocidade maxima mas a sua performance é baixa

A electrobomba ou a ligacdo do condensador esta incorrecta: verifique as ligagdes eléctricas.

A rotacdo do motor esté na direcgdo oposta (modelo trifasico); verifique a direccdo da rotagéo.

A electrobomba esté danificada ou existe algum bloqueio no sistema; verifique o sistema e se o problema continuar, envie a electrobomba
para a assisténcia técnica.

v Quando o sistema exige mais dgua, a pressdo baixa
Esta é uma condigéo normal devido ao facto do aparelho nédo conseguir forcar a electrobomba para que esta consiga performances superiores

a sua curva de caracteristicas. Como resultado, logo que a capacidade seja atingida, a pressdo ndo é mais compensada, uma vez que a
electrobomba ja esta a funcionar no seu maximo. Nestes casos, deve ser instalada uma electrobomba com maiores performances.



& MANUTENCAO:

O Sirio foi desenhado para reduzir a0 maximo a sua manutenc&o. No entanto para garantir uma vida Gtil do aparelho longa e funcionar em
perfeitas condigdes, sigas 0s seguintes conselhos:

certifique-se que o aparelho ndo esta em local em que a temperatura baixe a 3° C. Se ndo for possivel, certifique-se de que toda a 4gua no
seu interior saia ou para prevenir que congele ou se danifique, cubra o aparelho com um pléstico;

- se aelectrobomba esta equipada com filtros, faca verificagdes regulares, de forma a manterem-se sempre limpos;

certifique-se que a tampa esta bem fechada para evitar infiltracdes de agua do exterior;

- desligue o aparelho da corrente eléctrica e retire toda a 4gua do sistema quando pretender mover, efectuar manutengao ou por inutilizagdo
durante longos periodos;

ndo force o funcionamento da electrobomba quando néo houver dgua na aspiracdo, uma vez que podera danificar a electrobomba e/ou
Sirio;

antes de utilizar o aparelho noutros liquidos que ndo a dgua, por favor contacte o seu fornecedor;

- ndo efectue nenhuma operacéo quando o aparelho (por algum motivo) estiver aberto;

aguarde 3 minutos antes de retirar a tampa do aparelho, para que haja tempo de eventuais descargas.

A AVISO: Este aparelho ndo contém nenhuma peca que possa ser reparada ou substituida pelo utilizador final. Desta forma, fica o
aviso para ndo retirar a tampa protectora da placa electrénica, pois inutiliza de imediato a garantia!
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On-Off/Reset:
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™V ETOVAQOPE TG HOVASAG GE TEPINTWOT  GUVAYEPUAV 1) KO COOALATOV.
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v AOMH TOY KENTPIKOY MENOY
To KevTptkd pevol ep@oviCel Tig THEG AeLtovpyiog TG £YKATACTOONG: TEST], TPEYOVOO GLYVOTNTA TOV HOTEP, TAoN E16080V, pevpa 680V
TOV HOTEP Kot E6OTEPIKEG Beppokpacieg Tov inverter. EmmAéov, propeite va emiégete ™ yAdoow.
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KENTPIKO MENOY

Ot 000veg 0Tég givar cuVHOmG TPOSPASIHES GTAV ) GLOKELT EIVAL EVEPYOTOMUET).
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Kevrpikn 006vy: otav n Sirio Asrtovpyel kavovikd, oy mpdT oepd g 000vng epupaviletor 1 otrypaio
7ieon mov dafdlel To cvoTpa. T dedtepn oepd epavileTon 1 TPEYOVEO GLYVOTNTU TOV HOTEP. ATtd ovTh
mv Katdotaon, pmopeite vo mepuyndeite 610 Kevipkd pevov pe ta Pékn, N va Béoete 10 cvop OF
KaTaoTaon avapovng, TEfovtag o kevipikd mnktpo "ON-OFF",

‘Otav 1 Sirio Bploketan oe katdotaon avopovig, N aviiio dev evepyomoteitar akdun ko otav N wicon néoet
Kato and v Tn “"Pmin" mov éxet pubuiotel. T €080 amd v katdotaon avopovig mEote Euve o
Kevipwed mAnkTpo. Kpotdvtag meopévo 1o mhiktpo "+, n aviMa @TAVEL OTIG PEYIOTEG GTPOPEG TNG KO
ayvogiton N TpocTasic 6TeEYVIG Aerrovpyiog (xpnowonocite ) Asrtovpyio vt Yo TV TApwon ™G avtiiog
KaTh TV TpdTN Evepyomoinom).

006vn Taong Kol PedPRATOS: G QLT T GEASO TOV HEVOD UTMOPEiTE Vo EPQAVIGETE THY TAGT £16030V GTO
inverter kot to pevpa oLV amOPPOPE o HOTEP. H TIT TOV PEVHATOG EEOS0V 6TO HOTEP PIOPEL VO Sropépet omd
NV T 10V PEOHOTOS £16050V, kKabdg To inverter puBpilet tooo ™ cvyvoTTa 660 KaL THY TGO

006w Ogppoxpacrdv: eppaviCoviar ot Beppokpacics Tov ecoTepkod mepBdiloviog Tov inverter kot g
povadag wyvog oto IGBT. Ot tiég Tov eppokpacidv autdv emttpémovy v £Eumvn Soygipion g 1o)00g
mov meplopilel v Ty ™G PEYISTNG GLXVOTNTOG TOVL HOTEP OTaV QTavEL oTa Tpokabopiopéva Opo Tpo-
GUVAYEPHOD.

T'hdooa: pmopeite vo e£atopkedoeTe T YAOOCO TMOV pHEVOD KOl TOV UNVOpATOV ouvayeppov. ITiéote ta
TAKTPOL + KOL - Y10, VO TPOTOTOWGETE TNV TN G mapapéTpov.( GR EXAnvika)



DAPAMETPOI ETKATAYXTATH:

Ot TopapeTpot avTég mEPIEYOVTAL G KPLPEG 000VES Ko, GUVIHOMS, TPOTOTOVVTOL HOVO KATA TN PAoT TG svmwowcn; T mpocPoon

OTIG GEADES TEG, BAATE TN GUGKEVT| GE KATAGTAGT OVALHOVIG KO TEGTE Y10L 5 deVTEPOLEMTA TOVTOYPOVE TOL TANKTPOL ™

umeite 6T0 KPLPO pevod,

kat "-". Epdoov
xpnowomomjote Ta TAKkTpa << ko ">>" v va mepuynOeite otig 000veg, ko ta TAkTpa "+ ko M- yio va

TPOTMOTOMGETE TIG TAPAUETPOVS. ['lat EMGTPOPT) TNV KEVTPIKT 000V, TEGTE TO KEVTIPIKO TANKTPO. OPLOUEVEG TTAPAUETPOL EVOEXETAL VAL
Hnv epdavilovral edv Sev eival evepyortotnpévn n oxetiki Aettoupyia.

Pras
3.8 EAR

Pmax: péom avtig mg mopapétpov pmopeite vo pubpicete ™y T Tov £@edpikod Set-point g cuokevig.
TIpokerron y ) otabepn Ty mieong mov embupeite va &xete oy eykatdotacn (uéyom mieon). Kota m
Aertovpyi g, M ovokevy Sirio pvOuiler tg otpopés G NAektpokiviing avtring, £rol Mote va TG
TPOGUPUOGEL GTNV TpaypatTikh {itnon, StumpdvTag ™y wieon omy eykatdotacn otabept). Xe mepintoon mov

0p1oToHV TWEG PMax peyahitepes amd 1o HEYIGTO VIPOSTUTIKG VYOG TNG AVTALNG, 1) ATEVEPYOTOINGT TOV HOTEP UE TO KAEIGIHO TOV Bpuchv
givan gyyonuévn povo gav givat evepyomompévog o poostdng, kabog n Sirio amevepyomotel v aviiia 6tav n pory vepoy og aUTAV TECEL
KGT® and v ehdyotn Tn (tepinov 2 Aitpal Aemtd), aveaptnTo amd TV TiEon TG EYKATACTAGNG.

DFLeitou
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Aédta P (Ap )drokomig: n mopdapetpog avth pubpuiler to Betikd Aéhta micong oe oxéon pe to Pmax yu mv
avtopatn anevepyonoinon g avrriog. Katd o dvorypa omowedfmote mapoyng, N aviiia evepyomoteitat povo
otav 1) migon oV gyKatdotaon méoel Kate omd o Pmax, kotd o tng ion pe to Aéhto migong mov £yt
puBuiotel 6 ot TV TOPAPETPO. MeTd TV £KKiviion Tov HOTEP, TO KABEGTAOG TEPIGTPOPTIG TOVL PLOLILETOL

£T01 MOTE va drTnpeitat N TN TG mieong 060 0 SuvaTdV IO KOVTE 6& 0LtV oL £YEL 0ploTel oV mapapetpo Pmax. H eldyiom Swapopd

F.k=i.Le
H.5 BAR

mov pmopel va opiotel avdpesa oe Pmax ket Pmin givor 0,3 Bar, kot 1 ouviotdpevn dagopd givat tovrdyiotov
0,5 Bar.

Iicon oteyvic Aawtovpyiag M mapduetpog ovty empedlel uOvo TN AsTovpyi pE TOV  POOGTHTN

cuyvoTnTa, Topepfoivel

angvepyomompévo. Opiler v eddyiom Tipn g migong, Katw amd v omoin, pe TO POTEP OTN pEYIoTN
1 TPOGTAGIN GTEYVNG AErTOVPYiag.

F.Oriak i
2.8 EBAR

Oprax wigon: n mapduetpog avti opilel To Opro TapéuPacng g acEAAELNG VIEPTIETS.
H napéppaocn g aopdreing vaepricong prhokdpet T Aerrovpyia Tov inverter £mg v omokaTdotact Tov and
OV XpNoT.

Fras?
5.8 BAR

Pmax2: péoo avtig g TapapéTpon pmopeite va pubpicete v T Tov £pedpikov set-point g cuokevng.
‘Otav n devtepedovoa enapn (1 1 eloodog g epedpicig mhakétag 1/0) khetotel eémTepikd, n T g Tieong
mov &xel pubutotel 6to Pmax2 yivetar to véo set-point, copemva. pe to omoio 1 SiriopuBpilet Tig oTpoPis g
nAekTpOKiVITNG CVTAiOG.

Aéhta P (Ap ) dwaxomig: n mapdpetpog avth pubuilet to Betikd Aéhta micong oe oyéon pe o Pmax yw ty
avtopan anevepyonoinon g avrriog. Katd my kovovikh Aertovpyia, 6tav kheivouv ot Bploeg, dakonteton n
Aerrovpyin g avthiog petd amd mpokabopiopévo ypovikd Swdotnme mov opiletar oV TOPAUETPO
"kabvotépnon dwakoms”. Qot0c0, £hv N Teon ™G eykatdotaong vrepPei TNy Ty Tov Pmax kotd va Ap

pHeyaritepo amd avtd mov £xeL oplotel o€ avTH TNV TAPAUETPO, N ovihic amevepyomoleitol GUECH, TPOG

AmOPLYT VIEPTiESNG IOV pmopel va Tpokakéoel PAAPN oty eykatdoTaon.

Movada pétpnong: emihéyet m povada pétpnong oe BAR 1 PSI

Imax: péom autig TG TaPANETPOL UTOPEITE VoL pUORIGETE TO PEYIGTO PEVILA TOV OMOPPOPE 1) NAEKTPOKIVITY
VT & QUGLOAOYIKEG GUVONKES, £T6L MOTE VO EMTPENETAL 1) OMEVEPYOTOINGY TOV HOTEP GE MEPITTMOON
vrepPoiikiig anoppoenong. H amevepyomoinon yivetar akdun kot edv 10 pedpo mov dofdaletor katd ™

Aertovpyia givon yapmidtepo amd 0,5 A petd t Swokomn g chvdeong avapesa oto potép kot v Sirio. O

xpOvog mopéuPaong e

aoparelng VIEPPOMKNG amoppdPNONG Eival AVTIGTPOP®G AVAAOYOS TNG VIEPPOPTWGTG TOV EKTEAEITOL, OTOTE il

EMAPPLEL VTEPPOPTOOT ETPEPEL PEYAADTEPOVG ¥POVOLG TopEUPaoNG, EVO HiaL EVIOVN VIEPPOPT®OT KaBIGTA TN Stakom TOAD mo ypiyopn.
Katd v evepyomoinon g cvokevng, v 1 mopauetpog Imax pvbuiotel ota 0,5 A (epyostaciaky poduon), oy 006vn epgaviCeton
ovtopato 1 cehido pvduiong Tov péyoTov peduatog Ko dev emtpémetar Kopio evépyewr £Gv dev pubpotel mpdTaL pio oplakn T

amoppdenong.

Dopl mePLoTPOPNS (L6VO Yo TPLYPUGIKES AVTAiES): amd auTh TNV 000V PmopEite Vo avTIoTPEYETE TN QOPA
TEPIOTPOPNG TNG NAEKTPOKIVITNG AVTAING YOPIG VO TPOTOTOMCETE TNV KAA®IIWGT TOV NAEKTPOKIVITOV HOTEP.
T v Tpomonoinon g POPAg TEPIGTPOPNS TOV HOTEP, YPNOoWOTOMGTE To. TAKTpa. "+ ko "-". H gopd mov
VodetikvieTanl amd To PEAOG Eiva AMOAVTMG EVIEIKTIKY KOt SEV OVTOVAKAL TNV TPOYRATIKY POPE TEPIGTPOPNS,

1 omoio 0o TPEneL ®OTOCO Vo ELEYYETAL OO TOV EYKUTAGTATY).

ELGpot ovyvétyTe: ) mapduetpog avth kabopilel v eldyiom cvyvotyta oty omoia 1 avtAio
gvepyomoteiton ko omevepyomoteitar. o tpipacikég avtiies, mpoteivetar n Tun tov 25Hz, kot yio
povogackés avtiieg 30Hz. ZvpPovievdeite kat Tig TANPOPOPIES TOV TAPEYEL O KATACKEVAGTIG TNG
MAEKTPOKIVITNG OVTAIOG, Y10 VO TPOGOIOPIGETE GE TOLNL TIUT) EAGYLOTNG GLYVOTNTOG HIOPEL VOL AELTOVPYNTEL TO

GUVIESEUEVO NAEKTPOKIVIITO HOTED.
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Zoyvotnto drakomic: povo otn Aettovpyio ywpig poootdtn, N TapaueTpog ot kabopilet v Ty ™mg
eyt ovyvOTTaG, KAT® 0md TV omoia To potép amevepyonoteitat. Katd t pvOuion, edv emrevydei n
T ieomg Pmax kot 1 cuyvomTa 10V HoTEP givar KATo omd avTh TV T, To inverter extedet pio
mpoonddeln amevepyomoinong tov potép. Edv 0Aeg ot mapoyés eivar kKAetoTég Ka 1) Tieon mapapével otadepn,

1 avthio £xet anevepyomomBei cwotd. Edv dev Swakdntetan i Astrovpyia tg avtriag, tpoonadiote va

avénoete avt Vv Tipn. Avtifeta, edv 1 avtiio extekei cvveyeig KKAog evepyomoinong/ anevepyomoinong, TPOSTUONGTE Vet HEIMGETE THY
TN TNG GLYVOTNTOG S1oKOTNG.

OvopaoTIKY GUYVOTNTE POTEP: OVAAOYEL LLE TO HOTEP TTOV XPNOOTOLEITOL, UTOPEITE Vo ETAEEETE TN PEYIOTN
OVOLAGTIKY ouyvoTnTo 50680V antd To inverter (50 1 60 Hz). Tpocoy: n AavBacuévn emhoyh g uéyotg
ouyvoTTag Pmopei vo TpokoAéoet {npud oty aviiic. Zvpfovievdeite mpooekTikd To TEXVIKA GTOLYEIN TOV
TOPEYEL O KATACKEVAGTNG.

Toyvémnta switching: pvBpiter ™ ovyvotra switching tov inverter. O dibéopeg Tiuég eivon 3, 5 kan 10
kHz. Yymiotepeg Tinég tg cuyvotnrag switching evdéyetat va peidsovy tov 06puBo tov inverter kot vo
EMTPEYOLV TNV TO PELGTI PYOIOT TOVL HOTEP, KALE pmopel va avERoovy T Oeppokpasio TG NAEKTPOVIKIG
TAKETOG, TIG NAEKTPORAYVNTIKEG TapepPOAES Kat Vo TpokoAEcovY PAAPES 6TO NAEKTPOKIVIITO HOTEP (£151KE

HeyGreg SAOTACELS, OF TE
avénpéves.

pe moAD pokpid kehdmdio). Ot yapmAés Tiég cuyvotag switching cvotivovton ywo avthieg pe pecoies-
pintwon peydrov anoctdoenv petald inverter kot potép, kot dtav ot Beppokpacies teppailovog eivar

A6p0

EvrosSax
B Hz

p 1 GUYVOTITAG: [E QLT TNV TOPAUETPO UTOPEiTE v puOpiceTe o OETIKN 1 0PVNTIKY HETATOTION TNG
HEYLOTNG GLYVOTNTAG GE GYET LE TNV OVOUAOTIKN T Tov £xel pubuiotel. Mropei va givan xprowo vo
opicete o apyntiky andkhon (og -5Hz) 0tav okomevete vo mepopicete T HEYIGTN 16Y0 TG
NAEKTPOKIVITNG AVTAIOG KoL v amo@vyeTe TOOVEG KATAGTAGELS VIEPPOPTMENG. AVTIOETOS, 1) BETiK amdkion

(¢wg +5HZ) pmopei va givar yprioun otav amortodvrar eEaPpds VYNAOTEPES EMBOGELS 0md TNV NAEKTPOKIVITN

avthio. Av kot dev vrdpyovv laitepeg TPogdomomoelg Yia T ueiwon) g péylotng cvyvomzrag, 1 avénon] mg Oa mpémet va a&odoyeitat

TPOCEKTIKG, £x0vTag (NTAGEL TNV GIOWN TOL KATAOKEVAGTN TG NAEKTPOKIVIITNG avTAing Kot AauBAvovTag VoW T0 HEYIGTO PEVUE IOV

avtéyel To inverter.

Soft-Start (ctadwkn exkivion): Ao oot Ty 000V PmopEiTe VoL EVEPYOTOMGETE 1) VOL ATEVEPYOTOWCETE TN
Aerrovpyia "soft start". Otav n Aertovpyia ot eivor evepyn, n avriio Eekvd otodokd. e avtifem
TMEPITTMOT, EEKIVA TAVTOTE E TIG HEYIOTES OTPOPES Yia 1 devtepdrento, Tpv Eekvioet T pOBLon Tov
apOpov GTPOPOV.

Tomog avThiag: EMTPENEL VO TPOGIOPIGETE EGV 1) GLVIESEUEVT AvTALD EfVaL LOVOPAGIKY) HE TUKVOTH
exkivnong (1 X 230V) 1 pipaciky pe tpryoviky ohvdeon (3 X 230V).

AloOnmiipag porg: EVEPYOTOLEL 1) OMEVEPYOTOLEL T AELTOVPYIO TOV EVOMUATOUEVOL POOGTATY. TNV

Hiz.Fois
it

£PYOOTAGCIOKT) POBLLON, 0 POOGTATNG EIVUL EVEPYOTOMUEVOG, £T01 MOTE 1) AVTAIN VO oTaHATAEL OTAV KAEivOuY
01 BpYoeg, SUMGTOVOVTOG TOV PNBEVIGHO TG poTig pEcm Tov inverter. H S apyi} ypnopomositar ko yior
mv Tpoctacio 6TeyvIg Asttovpyiag. Qot060, EVEEXETAL VOL VTAPEOVY TEPUTTAOGELS (TT.). (PNON HE OYL
anoAvtmg kabapd vepd) mov Ba ennpedoovv TV KaAn Aertovpyia Tov poootdrn, epmodilovtag t oot

amevepyomoinom g aviAiog. e qUTEG TIG TEPUTTMOELS, LMOPEITE VO, ATEVEPYOTOMOETE TOV POOGTATY KOL Ve 0P\GETE TV Sirio va
Aertovpynoet Hovo pécm Tmv pubpiceV TEoNg Kot GuXVOTNTAS. Ze avTh TNV TEPInTOON, £ivar amapaitto va pudpicete GwoTd TIg

TAPAUETPOVG GUYVOTNTOG

Srokomng ko wieong 6TEYVIG AgtTovpyiag, Yo T 6ot Asttovpyia Tov inverter. EmmAéov, 6tav 0 pooctdrng

amvwvonommt £fvat Vo, DE(J)HKO va. TomoBeTnBel Eva boyam bumro?m UEThL rn Sbraln Smo ®oTE vu vm)BonGn(—)m 1 pOOuion rnc

TIpoéhevon yeipropov: emdéyet my myn xepopov. Pubuifovtag v mapduetpo vd mison, n Asttovpyio
kabopileton pe avtopato tpdmo, pe Bdon my mieon oy eykatdotacn. Emiéyovtag, avtibeta, ™ yepokivnm
Aerrovpyie, pmopeite var ELEYYETE XEPOKIVITA TNV EKKIVIGN, TNV SLOKOTI KoL TV To0TNTO TNG
niektpokivng aviiog, anevbeiog amd to TAnktpordyro. Ilpocoyn: om yewokivnn Asttovpyio dev eivar
EVEPYEG OL ac_tgakms noocmmac GI?'WT]C Leu:ou[muc K@l TEPLOPIS 10V NG 1 cong. H ksm)vmta vt Oa




B . Eoedpucn emagi): H napapetpog avth emtpénet Ty emhoyn g Aertovpyiog mov 0o cuoyetiotel pe v
UnitErat EQESPUCH Mo,
i ey , , L, ,
i N Ot Tipég mov pmopovy va puOeTovy eivan ot €Ng:

“1 <->” 1 epedpucn ena} ypnoponoteitat yia m chvdeon dbo Sirio 6To £cOTEPIKO EVOG STTOV GLYKPOTAHLNTOG GLpTESN (EPYOSTACIOKT
pobon)

“2 <% 1 £QEJPIKT| EMAPT] YPNOHOTOIEITAL VLo TOV TNAEXEPIOHO THG EKKIVIIONG Kot dtakomg TG nhekTpokiving avtiiog

“3 X2” n £@edpikn EmOPN ¥PNOOTOLEITOL Yio. TOV YEPIGUO £VOG dedTEpPOL set-point migong (Pmax2).

I "|:| : Agrtovpyia £16680v ot mhokéta I/0: kabopilet T Aertovpyia mov oyetileton pe v yneukh gicodo g
A0 in. Agirovps 6 e ) !
£pedpucng mhakétag I/0 (dratibeton KatdOmY UTHHATOG).
|:|FF Ot duvatég pubpiceig sival:

“OFF“  £ic080G omevepyomompévn

“ERR.“ oo 6@aApatog: Kotd 10 KAEIGo g pedpIkng emagng 1 avTAio anevepyomotsiton Gueca kot 6ty 086vn epgavietor 1 £vieién
"E&wtepicd opaipa. Xpnoyomomote autn ™ Asttovpyio £dv OELETE VoL GTAUATNOETE TO inverter 6& TePInTOON SOAAIATOG EEMTEPIKNG
TPOELEVONG.

“2 <% 1 g@edpikn €i6080G ypNOIHOTTOLEITAL VIO TOV TNAEXEPICHO TG EKKIVIIONG Kat S1okoTng TG NAekTpokivTng avtAiag. Eqv n i
pobuon ivar evepyn kat yio v mapdpetpo “Con.Aus”, 1ote o mpémet va KAeioeTe Ko T1G V0 ETAPES Yo TV EKKIVIGN TOV HOTEP (Aoyikn
AND)

“3 X2” 1 £@edPIKT EMOPT YPNOOTOLEITON Yio TOV YEPIOUO VOGS debtepov set-point wieong (Pmax2). EGv 1 idwa pvpuon eivon evepyn kot
Yo Ty TopapeTpo “Con.Aus”, tote Oa Tpémet va kheloete pio and 116 800 ETaQES Y10 TOV YEPIGRO Tov devTEPOL set-point (Aoyur) OR)

T M -l Agrrovpyia e£680v ot mhaxéta I/0: kabopilet T Aerrovpyio mov oyetiCetan pe v ymelakn £0do g
Lo L. £@edpikig mhakétog I/0 (Satibeton katdomy artpotog).
DFF Ot duvatég pubpicerg sivau:

“OFF“  £€od0g amevepyomompévn

“ERR®  opdhua: 1 ££080¢ evepyomoteitan (emagn KAEGTN) TAPOVGIc 0TO0VdNTOTE 6OAANATOG oThV Sirio

“P.ON“ avtAio og Aerrovpyia: 1) £&080g evepyomoteitat (emagn kAeoth) kabe popd mov 1 Sirio diver eviodn yia exkivion g avTAiog
“AUX“ gpedpuct ovtAio: emTpEMEL TO YEPIGUO [ag ePedPIKNG avTiing oe oTabeph ToydNTa, 1) OTOi0 EVEPYOTOLEiTOL OTAV 1) AvTAict TOV
yewpiletann Sirio dev eivon ma og OEoM VL IKAVOTOMGEL TIG OMOLTHOELS TG eyKatdoTaons. H £€080g evepyomoteiton (emagpn kKAewoth) Otav 1
SLEVOTNTA TG OvTAlNG Eivon TN PEYIOTN emTpEmOpeEV T Ko ) wigom eivon xapmAidtepn amd v ehdyiom) T exkiviong. Tpocoyn: dev
umopeite va cvvdéoete poptio v v 0,3A 610 pedé £6d0v! ZupPovievdeite Ta Eyypapa mov mapéyovtan e v @edpikn exagn 1/0 y
m owoTi Aertovpyia pe eEmTepkd mivaka eELEYYOL

oy KaBvotépnon dtakomig: PEGH anTHG TNG TUPAUETPOV UTOPEITE VoL KabopiceTe petd and moco devteporenta

iatistor anevepyomoteiton N hekTpokivnTn avidia apov KAsicovy dreg ot mapoyés Eav o yapunAég posg
P TOPUTNPOVVTOL GUVEXEIG EVEPYOTOU|GELS KOL ATEVEPYOTOMGELS TNG AVTALNG, avéNote TV kaBvuotépnon
LEY. KIS e Stokomng Yo va o opotoyeviy Aettovpyio. H adEnon g mapapétpov avtig umopei va givat yprown kot yio

™mv e&ovdetépman g VEPPORIKE GLYVNG TOPERBAGTG TG TPOGTAGING GTEYVNG AEITOVPYING, EI8IKA OTIG
Pobiopéveg avhieg kot og 606G duskorevovton va yepicovy and poveg tovs. H epyostactiokn pobien eivon 10 devtepdrento.

Awdetnpo ovtépatng eravegopds: Edv katd ) Asrrovpyia g nhektpokivtng aviiiog onpeiwdel
TPOGMPVY EAMAEWYT VEPOD GTNV avappOENo), 1 SiFi0 SLKOTTEL TV TPOPOSOGIT TOV HOTEP VLot VOL ATOTPEYEL
ooV PAAPeg o€ awtod. Mécm autiig Tng 000vng pmopeite va opicete petd and moco Aemtd 1 didtaln extehei
OUTOPATY EMOVEKKIVIION Y10 VO SIOMOTAOGCEL EGV €xel amokatactadei n dtobeopdtta vepod oty
avappognon. Eav n mpoonddeia givar emtuynic, n Sirio e&épyetat autopata and Vv Katdotaon ceIAnaTog
Kat 70 cOoTNHa Eivon Kot ThAt Aettovpykd. Xe avtifetn nepintmwon, ekteleitan véa mpoonddeia petd omd o 310 ypovikod ddotpe. To
HEYI6TO SdoTnpe TV pumopei va opiotel eivar 240 Aentd (cuviotdpevn T 60 Aemtd).

ApOpog doKIp@Y aVTOpATNG EMAVAPOPAS: M) TapdpeTpog ovTh kabopilet Tov apBud npoomabeidv tov

- '

MNOEF-arek: ektelet n Siri0 TPOKEWEVOL VO AMOKATOGTAGEL pio. KATAGTOoT dlakomig Adyw oteyvig Asrtovpyiag. Otav
= Eemepaotel To Oplo oTO, T0 GVGTNHO ATEVEPYOTOIEITAL KO £ivar amapaitn N mapépPacn Tov ypriot). Otav
= LEsL 1 T pubpotel oto uNdév, amoxieieton n ovTopaT enavapopd. O HEYoTog aplbpdg TpocTudeldy 1wovTaL

pe 20. IIiéote Ta mMANKTPOL + KoL - Y100 VOL TPOTOTOUWGETE TNV T TNG TAPUUETPOD.

Zuvolki} avtépatn eravagopd: pvopilovag avth v mapapetpo oto ON, n Asttovpyia avtdpaTng

L= =t
e emavapopdg kadictatar evepyh Y10 0mowdNmoTe GEAAN SLmGTOOEL 6TV £YKOTAGTAGT, TEPAY TG GTEYVIG
t_ f."it- UF'F Aerrovpyiog. IIpocoyn: N avTOUATN KOt i) ELEYYOLEVT) ETOVOQOPE OPICUEVOV CQUALATOV (LY. TNG
.

OPTOH mopei, poakpompdleoyia, va rpokarécet PAAPN oty eyKoTdoTacn Kot oy Sirio.
Xpnowonotite ) Aettovpyio aut pe ToAD peydin Tpocoyy.




HDAPAMETPOI I'lA MTPOXQPHMENOYX

Ot TUPAHETPOL VL0l TPOYWPNHEVOLG Efvar TPOGPAGIHES HOVO GTNV LANPESia TeXVIKNG eEummpémone. T TpdoPaon oTig TapapETPOVS aVTES,
00 TPEMEL VoL EMKOVOVIGETE PE TOV HETUMWANTH, PE EVEL KEVTPO TEXVIKNG EELAMPETNONG 1) HE TV KOTOGKEVAGTPLOL ETOAPIOL.
210V TOPAKAT® TIVOKO TEPLEXETAUL KUTAAOYOG TOV MOPUUETPMV YL TPOXMPNUEVOVS, VIO OKOTOVG OVOPOPAS OF TEPIMTMOOT TEYVIKNG

Bonbetag.

A/A MAPAMETPOX HEPITPA®H

3.0 Babpovounon mieong 0.0 Bar Extelei T fabpovopnon tov aicbnmipa micong ota 0 Bar

3.1 Babpovounon migong 5,0 Bar Extelei T fabpovounon tov acbnmipa micong ota 5 Bar

3.2 Babpovounon aisbnmpa pon Extelei T fabpovounon tov aisbnmipa poiig

3.3 Teot migong Aok 6MHaTog TPEXOVGUG THECNG

3.4 TeoT poootd Aok GHHATOG PooGThTn

3.5 Software Release "Exd0on tov Aoyiopkon

3.6 Xpovog Tpoodociog Xpovodiokontng Tpopodociog inverter

3.7 Xpovog avrhiog Xpovodiokontng Aertovpyiag nhekTpokivnng avTiiog

3.8 Televtaio o@aipa Apyeio televTaiov 6QAALATOG OV oNUEIDONKE

3.9 Exkwiioeig Metpntig appod ekkvioemv avtiiog

4.0 Vboost Boost tdong ot 0Hz

41 Kabvotépnon oteyvig Xpovog kabvotépnong mptv amd Ty mopépfacn g apootaciag Adyw EMenyng vepol
) Aertovpyiag

4.2 Acoisia sxcvicsey avd dpa E’vspyonoincn Kot anevepyomoinon Tov eAéyyov Tov aPBPOL EKKIVAGE®V avd Mo

(€heyyog ammredv)

4.3 TIpootacio aviipmlokapiopatog Evepyomotei tnv avthio petd omd 24 dpeg odpdvetag

4.4 Dead time PWM PoOon dead-time PWM

4.5 Ki Ytafepd evomoinang eaéyyov PID

4.6 Kp Avoroywn otafepd edéyxov PID

4.7 Xpbvog boost Xpbvog boost ot péyiom cuyvomta, pe to soft start anevepyomomuévo

5.0 Ta max Méyiotn Beppokpacio nepipdiroviog

5.1 Tm max Méyotn Beppokpacio povadog IGBT

5.2 Agiktng peiowong Ta Agiktng peiwong g cvyvotnrag ot Beppokpacio nepiPdiroviog

5.3 Agiktng peiwong Tm Agiktng peiwong g cvyvoTntog o€ Beppokpacio povadag

5.6 EAdyiom) tdon Opio ghdyiotng Tdong Tpopodosiog

5.7 Méyiom) tdon 'Op1o péy1otg t1éong Ipoodosiog

5.9 MetafiAnt debug Enoyf petafintig debug yuo epgdvion tov tipdv Swedikaciog




v LYNATEPMOI

e nepintwon avopoldv 1 duoiertovpyldv oty gykatdotact, oty 006vn g “Sirio”

opaApe Kmdkomoteiton
apob emthvbei n artio
devteporental.
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spgaviCeton pio and Tig nopakdte 006ves. Kabe
pe 10 yphppa "E", axorovbobdpevo omd évav apBpd amd o 0 g o 13. To Ty eKTEAEOT ETAVOPOPEG GUVAYEPHOV,

oV, ouvn0wg apkel va méceTe To Kevipikd mAKTpo "reset” M vo SKOWETE TNV WaPOYN PEDHOTOS YO HEPUKE

EO0 — Xopnii tdon: vrodnidver 6Tt 1 Tdon tpogodociog eivar mokd yopnAn. EréyEte mv i g téong
£16030v

E1 - Yynij Tdon: vrodniovel 6L 1) 1éon tpopodociog eivar modd vymAn. ExéyEte Ty Ty g téong £166300

E2-Bpoyvkikiope: To pivope ovtd epgavitetor oty 006vn dtav mpoypatonoteitor Bpoyvkdkiopo oty
£Eodo tov inverter. Avtd pmopet vo cupfel petd amd Aavbaocuévn chvEEsT TOV NAEKTPIKOL HOTEP, HETE OO
PraPn ™G nhekTpikig poévwong oto KaADS IOV GUVSEOLY TNV NAEKTPOKIVITY avTAie 6TH GuoKeLT), 1| AOY®
Prapng oto nhextpkd potép ™g aviriag. Otav eppaviletar avtd 0 opdipa, sivor vIoypewTkd vo edeyyBei
NAEKTPIKN eYKaThoTAON 0o €EEBIKEVIEVO TPOSOTIKG. To GOAANY OmaAEiPETAaL HOVO [HE TV OMOUOVMOT TNG GLOKEVNG Omd TNV THyN
nkaKrptKov psvparog

Kat 81[1}»1)0\/10.; TS (XlTl,SC TV G(DU.}LH(ITOs Eav 7'[00(51[0.9116818 VO _EMOVEKKIVIOETE TO inverter 6tav_vmdpyst
£ BAGREG 0T GLOKEVY KL VO AMOTEAEGEL TNYY KIVSVVOL Y10l TOV ¥POTY).

E3-Zteyvi] Aartovpyia 10 pijvopa avtd epgavileton 6tav 1o cvotpo anevepyomomel Moy EXdenyng vepol
oV avappégnon g aviriag. Eqv éxel amevepyomomBel 1 Aerrovpyio avtopotng enavagopdc, n Sirio extekel
avtopata Tpoomadeies i va Slomotdoet edv dwotifeton vepd. T v amokoipn g KOTAGTUONG GOAANLATOG,
MEGTE TO KEVTPIKO MANKTPO "reset”.

E4-@gppokpacia mepipaiiovrog: 1o opdipa eppaviCeton 6tav n ecwtepiky Beppokpacio tepPailoviog Tov
inverter vrepPei ™ péyrom . EAéyére tig ouvbifkeg Aertovpylag tov inverter.

E5-O¢ppokpacia povadog IGBT: 10 opdipa epgaviCeton dtav 1 ecotepiki Beppokpaocio nepipdrioviog tov
inverter vrepPei ™ péyom . EAéyEre Tig ouvbiikeg Aettovpyiag tov Inverter, ko ewdikdtepa ) Oeppokpacio
TOV VEPOD KOl TO ATOPPOPOVHEVO PEVLLO TNG AVTAIOG.

E6-Yreppoptoon: o cuvayeppog avtodg epgaviletor 0tav 1 amoppoenon g nAekTpokiviing avtiiog xet
vrepPel ™ PEYIOTN TY PEVHATOC TOL £xEL puBpIGTEL oV TopapeTpo IMax. Avtd pmopei va cupel petd and
e€oupetikd emimoveg cuvOikeg Aertovpyiag g nhektpokivnong avtiiog, petd omd cuveyels emavekkvioelg 6
TOAD WIkpd YPOVIKA StooTApata, HeTd amd mpoPAfpate otig mepleMEelg Tov potép M petd amd mpoPiiuate
NAEKTPOLOYIKNG GUVSEGNG avdpEsH 6To poTtép kat v Sirio. Edv 0 cuvayeppog avtodg spgavietor cuyvd, Ha

HoTe Vo eleyyDei 1) £YKATAGTAON 0O TOV £YKATAGTATY.

E8-Xeiproké o@dipa: o cvvayeppros ontdg Umopel vo ELQAVIOTEL 6€ TEPITTOOT GOAALITOS GTV ECMTEPIKY
celptokn entkovovia g Sirio. Extkovemviote pe to tpnijpa tegvikng e&ummpémong.

E9-Opwokn} migon: o cuvayeppos mapepfaivel oe mepintmon vaépPacnsg Tov opiov PEYIGTG TEGNG IOV £)EL
puBuiotel. EGv 10 o@dipo mapoveidleton emavelknupévas, ehéyéte ™ pvbuion g mapapétpov "P limite".
Eléy&re xon Tyov dAheg ovvOiKes mov evdgyeTon va TPOKAAESY VIEPTiEST (ML) HEPIKO ThYMUE TOV VYPOD).
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E10-E&otepikd o@ahpa: 0 cuvayeppog autds epgaviCeton edv, petd m pobuon mg Aertovpyiog eEmtepikon
Gpaipatos oty £pedpuct Thakéta 1/0, kheioer ) emagn gil66dov 1/0.

E11-Méyietog apiOpig ekkivijoemv/dpa: 10 opaipa eppaviCetor otav €xel Eemepactel T0 emTPEnTd OpLO
ekkvnoemv ava opa. EXEyEte edv vrapyovv toyov amdAeeg oy gykatdotaon. EAéyéte my migon tov toxdv
gyKateoTnpévodoyeiov.

E12-X@aipa 12V: Somotddnke ovopodio 610 60TEPIKO KOKA®UO TPOPOSOsing YaunAng tone. Znthote and
TV KOTOOKELAOTPLO eToupia vor eAEyEet T Stdtadn.

E13-X@aipo aednmipe micons: o awbntipog micong Sidface po eo@oipévn . Znmote omd v
KOoTaoKevaoTplo etapio vo eAEyEet T didtadn.




? TIIOGANEX ANQMAAIEX:

v Avoiyovtog pia and Tig Ppoces TG eYKaTaoTaoNS, 1) avThia dev Eekvd, 1) Eekva peTd amd pepikd devtepddenta
H tyuy Aéhta P mov éxet oprotel eivat moid vymin 1 éxet tomobetnOei BodPido aviemiotpoiis. AOKILAOTE Vo avENGETE TNV TN TG TiEoNG
exkiviong Pmin kou va amopoxpovete omowdimote BoAPida petd v Sirio. EAéyéte ™ cwot) Asrtovpyia g eéwtepikng emagpng

evepyomoinong.

v Mg 10 Kheiowpo Tov puodv, n avrria otapatdasl orha Eekvaer Eava petd omd Liye devtepdrenta, yopic va vapyovy andAreieg
GTNV EYKOTAGTAOT

H i “Ap exxiviong” eivar mokd yopmin - avénote my.

v H avthio evepyoOmOLEiTAL KOL ATTEVEPYOTMOLEITAL GUVEYDG.

H eykatdotaon £xet andrees. EXEyEte Tig Sidpopeg vdpaviikég ovvdioeis. EAéyEte péom g 0006vng Tuydv mrdeelg mieong tav ot Bpooeg
sivan kKhewotés. EAéyéte v vmdpyouvv akabapoieg otn BorPide aviemotpogig g Sirio, mov va epmodilovy to kheioo, kot povTioTe Yo
TOV KaBaPIoHO TG [E TEMEGHEVO OEPQL.

v H ovokevn epgaviler ovyva katdotoon rertovpyiag yopis vypoé

Koatd Tig meptddoug adpavelog Tov GUGTHRATOG, 0 GOAVOG AvappoOPNoNG TNG avTAaG EKKEVAVETAL, £UT0dilovTag TV TANpOOT TG avTAiog
Katé ™V emopevn exkivion. EAéyéte m oteyavomra g PorPidag mubuéva, edv vadpyet.

v H ovokevn gpgaviler ovyva katdotosn vyniig 1 yepniig taong
H tdon tpopodociog evdéxetal vo umv TANPOi TI ATOUTNGELS TNG GUGKEVTG. ZNTNGTE ELEYX0 OO EEEIOIKEVHEVO TPOCMTKO.

R

v H ovokevn vrepOgppaiverar kan mapeppaivovy or acpdalrereg vepOippavong

To inverter dev ivon ma oe BEon vo evadhdooel BeppdTa e T0 VEpPO MOV TEPVAEL MO TN GVLOKEVT, 1| 1) Beppokpasic Tov avTAodpEVOD
Vypo¥ givon ToAD vynh. EAéyéte Yoo v mapovsia Eéveov copdtov mov mopepmodilovy T por) Tov vepod, kat evdeyopévag (ntote Tov
£AEYYO TNG GLOKEVNG OMO TOV KATAGKEVAGTH.

v Me mohd peropévny porj vepod,  avtiio Aertovpyei akavéviota

H pon &xer mokd younkés Tég ko, enedn n cvokevn dev pmopel vo g dwufdoel, mpokakel ™ Swokomn g nhekTpokivng avTAiog.
Eykatactiote éva pkpd doyeio dwwotodg (1-2 Altpwv) Yoo vo TpOGSOGETE ELUGTIKOTNTO GTO GUGTNHA KOL VO HEIMGETE TOV optpd
EMOVEKKIVI|GEDV.

v H avthia dev oTopata.

H eykatdotacn £xet cuveyeis andreieg N n Parfida aviemotpopng g cvokevs £xel umhokapiotei and akabopoies. TIpoonabnote vo
Kkovviioete T BuABida GLGTOANG pe TO YEPL Kot EAEYETE €6V TO EhaTAPLO PTOpEl va TV KAgioEL
O awsOntpag mov dwPalet ™ Béon g BoAPidag éxet vootel PAAPN. ZnTHOTE TOV EAEYYO TG CLOKEVNG OO TNV KUTUOKEVAGTPLOL ETALPICL.

v H avthia Aertovpyei oTig péyioteg oTpo@ic ahhd pe pukpny anédoon

H obvdeon g avtiiag 1) tov Tokve dev eivan cwoth. EAéyEte v kodmdimon.
H avthia nepiotpépetar avdmoda (tpupactkd poviého). EEyEte ) gopd mepiotpogns.
H avtia éxet BAaPN 1 1 por} Tov vepo mapepnodiletar and Eéva cdpoTo.

v Otay vadpye {Tnon Yo Tokd vepé 6TV £YKaTdoTao, 1) Ticon TEQTEL

Avti givor poe gUGIOAOYIKY KOTAGTOGN TOV 0QeideTonl 6TO Yeyovos 0Tt 1 Sidtaén dev eivar o BEon va e&ovaykdoet Ty avtiio vo
AetTovpyNoEL TEPAV TG KAUTOANG HEYIGTNG 10)XDOG TNG. LUVERMG, NETE omd Kamota Ty anddoong, 1 mieon dev aviiotabpiletar kabdg n
avthio Aettovpyel oTIG HEYIOTEG EMTPENTEG OTPOPEG TNG. Le GVTEG TIG MEPWTMOOELS, KOAO eivan va eykotaotadel avtiia pe peyoddtepn
anodoon.



X XYNTHPHXH:

H Sirio &gel oyediactel pe tétoov tpdmo dote vo amortel Adyiot cvvtipnon. Eivat dkpog omapaitnto va mpeite tig mapokdto odnyieg
TPOKENEVOD Ve SI0GPUAIGETE TV amOALTN AettovpyIKOTHTO TG GLoKEVTG o€ Bdbog xpdvov:

- amopevyeTe Vo drtnpeite T ovokevy o Beppokpaocies kate twv 3°C. Edv avtd dev eivan epiktd, Pefarwbdeite 6t Oho 10 vEPO 0TO
£0MTEPIKO NG £xEL EKKEVOBEL Y100 VOL ATOPVYETE TO EVOEYOLEVO VL TOYDGEL KoL VOL TPOKOAEGEL {NUId GTO TAUGTIKG GMMA TNG GLUGKEVNG,

- €Gv 1 avthio S 1 QikTpo avoppoenoNg, eLEyxeTe meplodikd v eivan kabapd,

- vo. Befordveste TGvToTe OTL T0 KAALpHa Eivon KOAG KAEIGHEVO KOl 0L GUVETNPES AOPAAIGHEVOL, TPOG OMOPUYT] TNG ELGPOTG VEPOD,

- OMOGVLVIEOTE TO PEVMO KO EKKEVAOTE TO VEPO amd TNV EYKATAGTAON OTAV TO GUOTNHO TPOKETAL VO TOPUUEIVEL OVEVEPYO Yia pEYGAO
APOVIKO SrdoTNa,

- amopvyete TV e&avaykalete ) Aerrovpyia ™ avtiiog 6Tav dev VIAPYEL VEPO STV avappoOeNon: KATL TETOw pmopel va mpokaréset {nuid
1660 6TV avTAio 660 kot oty Sirio,

- TPV YPNCLOTOMWGETE T GLGKELT] HE VYPE GALa EKTOG vEPOD, GupfovievBeite v katackevdoTpLo ETAPiL,

- UMV ektedeite £pyacieg Ue TI) GUGKEVT OVOIKTY,

- TPV APAPECETE TO KAAVIUAL TNG GUGKEVTG, TEPIEVETE 3 AEMTA Y10l VOl EKKEVMBOVV 01 GUUTVKVOTEG

A TTPOXOXH: 1 6vokevi] d&v TEPIEYEL KavEva eEAPTNIG TOV PTOPED VO EMGKEVAGEL 1] AVTIKATUGTIGEL 0 TEMKOG Yp1)oTIG. ZUVENAG,
GUGTIVETUL V& PNV CQULPEITE TO TPOGTUTEVTIKO KAAVppa amd TNV NAeKTPOVIKT) TAOKETA, KOODG KATL TETOL0 OKVPOVEL TNV EYYOTION!
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PROGRAMOVANI

v POPIS TLACITEK

Leva Sipka: tato Sipka umoziuje prochazet zpét pies stranky menu
Prava ipka: tato Sipka umoZiuje prochazet dopiedu pres stranky menu

On-Off/Reset: toto tlacitko slouzi k pfepinani zafizeni z rezimu standby do provozniho rezimu a pro resetovani jednotky v ptipadé
alarmt a/nebo chyb.

Tlagitko ,;+“ toto tlagitko zvySuje hodnotu parametru, ktera se aktualné zobrazuje na displeji, umoZiiuje, aby Cerpadlo bézelo na
nejvyssi otacky, aniz by vstupovala do hry ochrana proti béhu naprazdno.

Tlacitko ,-*: toto tlagitko snizuje hodnotu parametru, ktera se aktualn¢ zobrazuje na displeji.
v STRUKTURA HLAVNIHO MENU

Hlavni menu zobrazuje provozni hodnoty systému: tlak, aktualni frekvence motoru, vstupni napéti, vystupni proud motoru a vnitini teplotu
invertoru. RovnéZ je mozno zvolit jazyk.

9
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v POPIS PARAMETRU A OBRAZOVKOVYCH STRANEK

HLAVNI MENU:

Tyto parametry jsou piistupné, kdyz je zafizeni zapnuto.

Hlavni obrazovkova stranka: Kdyz bude jednotka Sirio pracovat spravn&, bude prvni fadek na displeji
zobrazovat okamzitou hodnotu tlaku zji§ténou systémem; druhy fadek bude proudovou frekvenci motoru.
Odsud muze uzivatel prochazet pres hlavni menu za pouziti Sipek nebo mize provadét prepinani do rezimu
standby stisknutim tlacitka ,,on-off* ve stfedni ¢asti.

Kdyz bude jednotka Sirio v rezimu standby, ¢erpadlo se nespusti, ani tehdy, kdyZ tlak klesne pod nastavenou
hodnotu ,,Pmin“. Pro ukonéeni rezimu standby stisknéte znovu tlacitko ve stiedové Casti. Jestlize budete drzet
tlagitko ,,+* stisknuté, uvede se ¢erpadlo do maximalnich pracovnich otagek, pfic¢emz bude potlatena ochrana
proti b&hu naprazdno (pouZijte tuto funkci pro naplnéni Serpadla, kdyz poprvé dojde k jeho zapnuti).
Obrazovka pro hodnoty napéti a proudu: Na této strance menu je mozno zobrazit vstupni napéti do invertoru
a proud spotiebovany motorem. Hodnota vystupniho proudu do motoru se mize lisit od hodnoty vstupniho
proudu, jelikoz invertor provadi modulaci frekvence i napéti.

Obrazovka teplot: Zde se zobrazuji teploty okolniho prostfedi uvnitf invertoru a pracovniho modulu
IGBT. Hodnoty téchto teplot prispivaji k inteligentnimu energetickému hospodaieni, jeZ omezuje
hodnotu maximalni frekvence motoru, kdyZ dojde k dosaZeni pfedalarmovych prahovych hodnot.

Jazyk: Uzivatel si miize zvolit jazyk pouzivany pro menu a alarmova hlaSeni. Pro zm&nu nastaveni parametru
pouzijte tlacitka + a —.



PARAMETRY PRO PRACOVNIKY INSTALACE:

Tyto parametry je mozno nalézt na skrytych strankach a obvykle by mély byt ménény pouze v instala¢ni fazi. Pro pfistup k témto strankam
prepnéte zafizeni do rezimu standby a drzte tladitka ,,+“ a ,,— stisknuta sou¢asné po dobu 5 sekund. Jakmile vstoupite do skrytého menu,
pouzijte tlacitka ,,<<*a ,,>>“ pro prochdzeni strankami a tlacitka ,,+“a ,,—“ pro zménu parametrd. Pro navrat na hlavni stranku stisknéte
tlacitko, které se nachazi ve stfedni ¢asti. Mohlo by se stat, ze se vam nékteré parametry nezobrazi, jestlize nebude piislusna funkce

aktivovana.

Tmasx
3.8 EAR

aktivovan pritokovy spi

O st.art.
H5.5 EBAR

pricemz doporucena hods

Jednotka

EsHP

Imas:
. SHmE

Pmax: Tento parametr je mozno pouzit pro nastaveni naprogramované hodnoty zafizeni. Jedna se o konstantni
hodnotu tlaku, kterou si uzivatel pieje nastavit pro systém (max. tlak). Kdyz bude jednotka Sirio v provozu,
bude provadét regulaci otacek elektrického Cerpadla tak, aby byly pfizpisobeny skuteénému poZadovanému
priitoku, a tim se bude udrZovat konstantni tlak systému. Kdyz bude nutno nastavit Pmax na hodnotu vyssi nez

maximalni natokovou vysku &erpadla (rozdil tlaki), tak bude vypnuti motoru pfi uzavieni ventilu garantovano pouze tehdy, kdyz je
na¢, nebot jednotka Sirio vypne ¢erpadlo, kdyZz rychlost pritoku vody, ktera jim prochazi, klesne pod minimalni

hodnoty pro nastaveni (pfiblizn€ 2 I/min) bez ohledu na tlak dosaZeny v systému.

Spusténi pfi rozdilu tlaku: Tento parametr umoZiiuje nastaveni rozdilu tlaku (poklesu) v porovnani s hodnotou
Pmax pro spusténi cerpadla. Pfi otevieni zafizeni jakéhokoliv typu Cerpadlo neprovede spusténi, dokud tlak
systému neklesne pod hodnotu Pmax o hodnotu, ktera je rovna rozdilu, jenz je nastaven v tomto parametru. Po
spusténi motoru se provadi fizeni rychlosti provoznich otadek za i¢elem zachovani hodnoty tlaku co nejblize

hodnoté& nastavené v parametru Pmax. Minimalni hodnota rozdilu, kterou je moZno nastavit mezi hodnotami Pmax a Pmin, je 0,3 bar,
nota je alespon 0,5 bar.

Tlak pii béhu naprazdno: Tento parametr ovliviiuje pouze provoz pti vypnutém pritokovém spinacdi. Zde se
definuje minimalIni hodnota tlaku, pod kterou dochazi k zasahu systému ochrany proti b&hu naprazdno pfi
motoru s maximalni frekvenci.

Mezni hodnota tlaku: Tento parametr provadi nastaveni prahové hodnoty pro zasah ochrany proti pietlaku.
Zasah ochrany proti pfetlaku provede vypnuti invertoru do doby, nez uZivatel provede jeho resetovani.

Pmax2: Tento parametr se pouziva pro nastaveni sekundarni naprogramované hodnoty pro zafizeni. Kdyz bude
pomocny kontakt (nebo vstup desky pomocnych vstupl/vystupil) externé uzavien, stane se hodnota tlaku
Pmax2 novou naprogramovanou hodnotou, podle které bude jednotka Sirio provadét sefizeni otacek elektrického
Gerpadla.

Vypnuti pFi rozdilu tlaku: Tento parametr umoZiuje nastaveni rozdilu tlaku (pfesahu) v porovnani s hodnotou
Pmax pro okamzité vypnuti ¢erpadla. V prib&hu normalniho provozu plati, ze kdyz se ventily uzaviou, ¢erpadlo
se vypne po ur¢itém Casu nastaveném v parametru ,,asové prodlevy”. V kazdém piipadé oviem plati, ze pokud
tlak systému piesahne hodnotu Pmax o n&jaky rozdil vétsi nez hodnota nastavena v tomto parametru, ¢erpadlo se
zastavi okamzit&, aby se zabranilo pretlaku, ktery miiZe poskodit systém.

Jednotka méfeni: Zde se zada jednotka méfeni, a to BAR nebo PSI.

Imax: Tento parametr umoZiuje vstup maximalniho proudu spotiebovaného elektrickym Cerpadlem pii bézné
¢innosti, aby bylo umoznéno vypnuti motoru v piipadé nadmérné spotieby. Motor se rovnéz vypne, jestlize
aktualni hodnota proudu b&hem provozu klesne pod 0,5 A po pferuseni spojeni mezi motorem a jednotkou Sirio.
Doba zasahu bezpecnostniho zafizeni proti proudovému pietizeni je nepfimo imérna probihajicimu pretizeni;

Z tohoto diivodu bude mirné pretizeni vést pouze k delsi dobé prodlevy, nez dojde k vypnuti, a pfi vyznamnéjsim

pietizeni se Sas do vypnuti motoru zkrati. Pfi zapnuti zafizeni plati, Ze je-li parametr Imax nastaven na 0,5 A (standardné preddefinovana
hodnota), bude displej automaticky zobrazovat stranku nastaveni maximélniho proudu a nebude povolena 74dné &innost, dokud nedojde
k nastaveni mezni hodnoty spotieby.

Fotace

Smér rotace (pouze pro tfifazovou verzi ¢erpadla): Tato obrazovka umoziuje uzivateli zaménit smér rotace
elektrického Cerpadla bez tpravy vodicu elektrického motoru. Pro Gipravu sméru rotace motoru pouzijte tlacitka
L+ a,,- smér indikovany Sipkou ma ¢&isté indikativni hodnotu a neodrazi skute¢ny smér rotace, ktery musi byt
ovéfen instala¢nim pracovnikem.

Minimalni frekvence: tento parametr definuje minimalni frekvenci, pfi niZ se Cerpadlo spousti a zastavuje. U
tiifazovych Eerpadel je doporuc¢ena hodnota 25 Hz, u jednofazovych ¢erpadel 30 Hz.

Konzultujte rovnéz informace poskytnuté vyrobcem elektrického ¢erpadla, abyste mohli uréit, pti jaké hodnoté
minimalni frekvence mize pfipojeny elektricky motor fungovat.
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Frekvence zastaveni: pouze pfi fungovani bez pritokového spinace, tento parametr uréuje hodnotu minimalni
frekvence, pod niZ se motor zastavi. Pokud je béhem regulace dosazeno hodnoty tlaku Pmax a frekvence
motoru je niz§i neZ tato hodnota, méni¢ provede pokus o zastaveni motoru. Pokud jsou viechny ptivody médii
uzavieny a tlak zstava konstantni, Gerpadlo se spravné zastavi. Pokud se erpadlo nezastavi, zkuste zvysit tuto
hodnotu. A naopak, pokud &erpadlo provadi nepfetrzité cykly zapinani a vypinani, zkuste sniZit hodnotu

Jmenovita frekvence motoru: podle pouzitého motoru je mozné zvolit maximélni jmenovitou frekvenci na
vystupu z ménice (50 nebo 60 Hz). Pozor: nespravny vybér maximalni frekvence mize zptsobit poskozeni
Cerpadla, peclivé si prectéte technické iidaje poskytnuté vyrobcem.

Spinaci frekvence: nastavuje spinaci frekvenci ménice. Lze zvolit hodnoty 3,5 a 10 kHz. Vy3si hodnoty
spinaci frekvence mohou snizit hluk ménice a umoznit plynulejsi regulaci motoru, ale mohly by zpusobit vetsi
zahtati elektronické desky, zvySeni elektromagnetického ruseni a potencidlni poskozeni elektrického motoru
(zv1aste s velmi dlouhymi kabely). Nizké hodnoty spinaci frekvence se doporucuji pro ¢erpadla stiedné velkych
rozméri, v pripadé velkych vzdalenosti mezi méni¢em a motorem a v ptipadé vysokych okolnich teplot.

Korekce frekvence: pomoci tohoto parametru je mozné nastavit kladnou ¢i zapornou odchylku maximalni
frekvence vzhledem k naprogramované jmenovité hodnoté. Zapornou odchylku (aZ do -5 Hz) miiZe byt vhodné
nastavit tehdy, pokud mate v imyslu omezit maximalni vykon elektrického erpadla a vyhnout se moznym
staviim pietizeni. Kladné zvyseni (az do +5Hz) mize byt nutné tehdy, pokud je po elektrickém Eerpadle
pozadovan mirné vyssi vykon. Pro snizeni maximélni frekvence neexistuji zadna zvlastni opatteni, zatimco jeji

zvyseni je tieba peclivé zvazit, konzultovat stanovisko vyrobee elektrického Cerpadla a vzit v ivahu maximalni proud. ktery méni¢ snese.

Soft-Start (postupné spousténi): Z této obrazovky je mozné aktivovat nebo deaktivovat funkci ,,soft start*.
Kdyz je tato funkce aktivni, cerpadlo se spousti postupné, pokud neni aktivni, spousti se vzdy pfi maximalnich
otackach na 1 sekundu, pfed zahajenim regulace otacek.

Typ &erpadla: umoziuje uréit, zda je pfipojené Cerpadlo jednofazové se spoustécim kondenzatorem (1 X
230V) nebo tfifazové s delta pfipojenim (3 X 230V)

Cidlo priitoku: aktivuje nebo deaktivuje funkci integrovaného priitokového spinace. Tovarni nastaveni
piedpoklada, aby byl pritokovy spina¢ aktivovén tak, aby se cerpadlo pfi uzavieni kohoutt zastavilo a
prostiednictvim ménice bylo detekovano vynulovani pratoku. Stejny princip se pouZivéa na ochranu pied
chodem nasucho. Nicmén& miiZe nastat stav (napiiklad pouziti s ne zcela istou vodou), ktery mizZe narusit

spravnou funkci pritokového spinace a zabranit spravnému zastaveni ¢erpadla. Za tohoto stavu je mozné deaktivovat pritokovy spina¢ a
ovladat Sirio pouze prosttednictvim informaci o tlaku a frekvenci. V tomto piipadé je nezbytné spravné nastavit parametry frekvence
zastaveni a tlaku za chodu nasucho, aby méni¢ mohl spravné fungovat. Kromé toho, kdyZ je spinac pritoku deaktivovan, je tieba za Sirio

nainstalovat expanzni nadobu, kterd pomiiZze regulovat tlak ve fazi vypinani a zamezi nepfetrzitému restartovani cerpadla. Je tieba pravidelné

kontrolovat jeji hodnotu pfedpéti.

Zdroj ovladani: voli zdroj ovladani. Nastavenim parametru na tlak je fungovani regulovano automaticky na
zaklad@ tlaku v zatizeni. Pii zvoleni ru¢niho rezimu je mozné ru¢né ovladat spusténi, zastaveni a rychlost

elektrocerpadla piimo z klavesmce P070r v ruénim rezimu nejsou akIanl ochrany protl chodu nasucho a
by mél by doc d )t ika. alni

Pomocny kontakt: tento parametr umoziiuje zvolit funkci, ktera méa byt pfifazena pomocnému kontaktu.

Je mozné nastavit nasledujici hodnoty:

,»1 <->% pomocny kontakt je pouzivan k propojeni dvou Sirio uvniti dvojité tlakovaci jednotky (tovarni nastaveni)
»2 <-“ pomocny kontakt je pouzivan na dalkové ovladani spusténi a zastaveni elektrocerpadla
»3 X2“ pomocny kontakt je pouzivan na ovladani druhého tlakového set-pointu (Pmax2).



i Funkce input na desce 1/0: uréuje funkei pfifazenou digitdlnimu vstupu pomocné desky/O (Ize dodat na
pozadani).
OFF Je mozné nastavit tyto hodnoty:

»OFF“ vstup deaktivovan

»ERR.“ chybovy signal: po uzavieni pomocného vstupu se éerpadlo okamzité zastavi a na displeji se objevi napis ,,Externi chyba“. Tuto
funkci pouzijte, pokud cheete zastavit ménic¢ v pfipadé chybového stavu pochazejiciho zvnéjsku.

»2 <= pomocny vstup je pouzivan na dalkové ovladani spusténi a zastaveni elektroCerpadla; jestlize je toto nastaveni aktivni i pro parametr
,Pom.kon.”, bude tfeba sepnout oba kontakty, aby se spustil motor (AND logika)

»3 X2 pomocny vstup je pouZivan na ovladani druhého tlakového set-pointu (Pmax2); jestliZe je toto nastaveni aktivni i pro parametr
,Pom.kon.“, bude tieba sepnout jeden ze dvou kontakti, aby bylo mozné ovladat druhy set-point (OR logika)

1.0 ot Funkce output na desce 1/O: ur¢uje funkei pfifazenou digitalnimu vystupu pomocné desky/O (Ize dodat na
" pozadani).
I:lFF Je mozné nastavit tyto hodnoty:

»OFF“ vystup deaktivovan

LERR®  chyba: vystup se aktivuje (sepnuty kontakt) za piitomnosti jakékoli chyby v Siriu

,»P.ON“ Cerpadlo v chodu: vystup se aktivuje (sepnuty kontakt) pokazd¢, kdyz Sirio da piikaz ke spusténi cerpadla

»AUX“  pomocné erpadlo: umoziuje ovladat pomocné Cerpadlo se stalou rychlosti, které se spusti, kdyz ¢erpadlo ovladané Siriem neni
schopné uspokojovat potteby zatizeni. Vystup se aktivuje (sepnuty kontakt), kdyz je frekvence ¢erpadla na maximalni povolené hodnoté a
tlak klesne pod minimalni spoustéci hodnotou. Pozor: na vystupni relé neni mozné pripojit vétsi zatéz nez 0,3A Pro spravné piipojeni k
externimu ovladacimu panelu konzultujte dokumentaci dodanou s pomocnou deskou 1/0.

ZpoZdéni zastaveni: pomoci tohoto parametru je moZné definovat, za kolik sekund bude elektrocerpadlo

St.J:IF" dE‘ ] zastaveno po uzavieni vSech piivodii médii. Pokud si v§imnete nepfetrzitého zapinani a vypinani ¢erpadla pii
nizkych pritocich, zvyste hodnotu zpozdéni zastaveni, aby byl chod plynulejsi. Zvyseni hodnoty tohoto

1880 =ec parametru miZe byt uZite¢né i pro odstranéni prili§ castého zasahovani ochrany pied chodem nasucho,
zejména u ponornych erpadel nebo u erpadel, ktera maji problémy se samozalitim. Nastavena tovarni

hodnota je 10 sekund.

Interval auto-reset: pokud b&hem chodu elektro¢erpadla dojde k docasnému nedostatku vody v sani, Sirio
odpoji napajeni motoru, aby nedoslo k jeho poskozeni. Na této obrazovce je mozné nastavit, za kolik minut
zafizeni provede automaticky restart, aby zkontrolovalo, zda v sani neni k dispozici nova voda. Jestlize je tento
pokus usp&sny, Sirio automaticky ukon¢i chybovy stav a systém bude opé&t funkéni; v opaéném piipadé bude
po uplynuti stejného asového intervalu proveden dal§i pokus. Maximalni nastavitelny interval je 240 minut
(doporucena hodnota je 60 min.).

Podet testii auto-reset: tento parametr definuje pocet pokusi, které Sirio provede, aby se pokusilo vyfesit stav

I -\.E?E-E?t- zastaveni kviili chodu nasucho. Po piekro¢eni tohoto limitu se systém zastavi a je nutny zasah uZzivatele. Pfi
- nastaveni této hodnoty na nulu je auto-reset vyloucen. Maximalni pocet pokusi se rovna 20. Pomoci tlagitek +
3 test a - Ize zménit hodnotu parametru.

_ . Celkovy automaticky reset: pii nastaveni tohoto parametru na ON se funkce automatického resetu bude
FEesaT. aktivovat v piipadé jakékoli dalsi chyby, ktera se vyskytne na zatizeni, kromé chodu nasucho. Pozor:

~ 1 ——r— automaticky a nekontrolovany reset nékterych chyb (napf pietizeni) by mohl v dlouhodobém horizontu

TLLll LUFF zpusobit poskozeni zafizeni a Siria. Tuto funkci pouzivejte s maximalni opatrnosti.




PARAMETRY VYS8i PRISTUPOVE UROVNE:

Tyto parametry jsou piistupné pouze pro pracovniky technického servisu. Pro piistup k témto parametriim je nutné kontaktovat distributora,

technické servisni stfedisko nebo vyrobce.

Naésledujici tabulka uvadi seznam parametri vyssi piistupové urovné pro referenéni Gcely v pripad€, Ze bude poZzadovana asistence

technického servisu.

OZNAC. PARAMETR POPIS

3.0 Kalibrace tlaku 0,0 bar Provedeni kalibrace tlakového ¢idla na O bar

3.1 Kalibrace tlaku 5,0 bar Provedeni kalibrace tlakového ¢idla na 5 bar

3.2 Kalibrace pritokového ¢idla Provedeni kalibrace pritokového ¢idla

3.3 Tlakova zkouska Testovaci signél aktualniho tlaku

3.4 Zkouska prutokového spinage Testovaci signal pritokového spinade

3.5 Verze softwaru Oznadeni verze softwaru

3.6 Nacasovéni napajeni Casova Fidici jednotka pro napajeni invertoru

3.7 Nacasovani ¢erpadla Provozni ¢asova Fidici jednotka elektrického cerpadla

3.8 Posledni chyba Denik pro zaznamenani poslednich chyb

3.9 Spusténi Pocitadlo spusténi Gerpadla

4.0 Podpiirné napéti Podpirné napéti pii 0 Hz

4.1 Béh naprazdno Casova prodleva pred aktivaci ochrany kviili nedostatku vody

4.2 Spusténi ochranného systému Zapnuti nebo vypnuti ovladani ve vztahu k po¢tu spusténi za hodinu (kontrola
za hodinu tésnosti)

4.3 Ochrana proti zaneseni Aktivace nebo deaktivace kontroly, kterd umozi spustit cerpadlo po 24 hodinach

nec¢innosti.

4.4 Doba nec¢innosti PWM Nastaveni pro dobu ne¢innosti PWM

4.5 Ki Integralni konstanta pro ovlada¢ PID

4.6 Kp Umérna konstanta pro ovlada¢ PID

4.7 Pomocny as Pomocny Cas pii maximalni frekvenci s vypnutim mékkého startu

5.0 Ta max Maximalni teplota prostiedi

5.1 Tm max Maximéalni teplota modulu IGBT

5.2 Redukéni index Ta Frekvenéni redukéni index pro teplotu prostiedi

5.3 Redukéni index Tm Frekvenéni redukéni index pro teplotu modulu

5.6 Minimalni nap&ti Minimalni prahova hodnota napajeciho nap&ti

5.7 Maximélni napéti Maximalni prahova hodnota napéjeciho napé&ti

5.9 Proménna pro oziveni Vybér prom&nné pro oZziveni pro zobrazeni procesni hodnoty




v ALARMY

V piipadé anomalii nebo poruch systému se na displeji jednotky Sirio objevi jedna z nasledujicich obrazovek. Kazda chyba je kodovana
pismenem ,,E, za kterym nésleduje ¢islo od 0 do 13. Cislo, které se objevi v zavorkach, piedstavuje podet vyskytl kazdé chyby. Pro zruseni
alarmu po vyfe$eni a odstranéni pticiny vam obvykle bude stacit stisknuti centralni klavesy ,,reset” nebo pieruseni elektrického napajeni na

dobu nékolika sekund.
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EO — Nizké napéti: Indikuje, Ze napajeci napéti je prili§ nizké. Zkontrolujte hodnotu vstupniho napéti.

E1 - Vysoké napéti: Indikuje, Ze napajeci napéti je piili§ vysoké. Zkontrolujte hodnotu vstupniho napéti.

E2 — Zkrat: Toto hlaSeni se objevi na obrazovce, kdyz bude detekovan zkrat na vystupu z invertoru. Zkrat miize byt
zpusoben nespravnym zapojenim elektromotoru, vadnou elektrickou izolaci kabeld, které zajiStuji pripojeni
elektrického Cerpadla k zafizeni, nebo poruchou elektromotoru Cerpadla. Kdyz se objevi tato chyba, musi byt
elektricky systém zkontrolovan kvalifikovanym persondlem co nejdiive. Tuto chybu je moZno odstranit pouze
odpojenim zafizeni od elektrického napajeni a feSenim pficin dané poruchy. Pokus o spusténi invertoru, kdyZ dojde

ke zkratu na vystupu, mize vazné poskodit zafizeni a znamenat nebezpedi pro uZivatele.
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E3 — Béh naprazdno: Toto hlaSeni se objevi, kdyZ se systém zastavi po nedostatku vody na vstupu cerpadla.
Jestlize byla aktivovana funkce automatického resetovani, provede jednotka Sirio automaticky fadu pokusi
zaméfenych na test, zda doslo k obnoveni zasobovani vodou. Pro odstranéni chybového stavu stisknéte tlacitko
Lreset® ve stiedové Casti.

E4 — Teplota okolniho prostiedi: Tato chyba se objevi, jestlize dojde k pfekro¢eni maximalni teploty vnitiniho
prostiedi invertoru. Zkontrolujte podminky pro ¢innost invertoru.

E5 — Teplota modulu: Tato chyba se objevi, jestlize dojde k prekroceni maximalni teploty modulu IGBT
invertoru. Zkontrolujte podminky pro ¢innost invertoru, zejména teplotu vody a spotiebu proudu u ¢erpadla.

E6 — PretiZeni: Tento alarm se objevi, kdyZ bude spotieba elektrického cerpadla vétsi nez maximalni nastavena
hodnota proudu (Imax); to mize byt zpisobeno piili§ intenzivnim pouzivanim elektrického Gerpadla, jestlize
dochazi k soustavnému restartovani Gerpadla v kratkych intervalech, problémy souvisejicimi s vinutim motoru
nebo v navaznosti na problémy s elektrickym pripojenim motoru k jednotce Sirio. Jestlize se bude tento alarm
zobrazovat ¢asto, mél by byt dany systém zkontrolovan pracovnikem instalace.

E8 — Chyba sériové komunikace: Tento alarm se miize objevit v piipadech, kdy se pouziva interni sériova
komunikace na jednotce Sirio. Obrat'te se na technicky servis.

E9 — Mezni hodnota tlaku: Tento alarm provede zasah, kdyz dojde k prekrogeni maximalni nastavené prahové
hodnoty tlaku. Jestlize se tato chyba objevuje opakované, zkontrolujte nastaveni parametru ,mezni hodnota
tlaku®. Rovnéz zkontrolujte jiné podminky, které mohly zptisobit pretlak (naptiklad dil¢i zamrznuti kapaliny).

E10 - Externi chyba: Tento alarm se zobrazi, jestlize po nastaveni funkce externi chyby na desce pomocnych
vstupl/vystupt dojde k uzavieni vstupniho kontaktu typu 1/0O.

E11 — Maximalni po&et startii za hodinu: Tato chyba se zobrazi, jestlize dojde k pfekrogeni maximalniho poétu
piipustnych spusténi za hodinu. Zkontrolujte, zda v systému nedochazi k net&snostem. Provéite zatézové
podminky jakychkoliv pfipadné nainstalovanych nadrzi.

E12 — Chyba 12V: Na internim nizkonapétovém napéjecim obvodu byla zjisténa porucha. Zajistéte kontrolu
zafizeni vyrobcem.

E13 — Chyba tlakového ¢idla: Tlakové ¢idlo zjistilo nespravnou hodnotu. Zajistéte kontrolu zafizeni vyrobcem.



? RESEN{ PRIPADNYCH PROBLEMU:

v KdyzZ jeden z kohoutii/vyvodii v systému bude otevien, ¢erpadlo se nespusti nebo pied jeho spusténim dojde k prodlevé nékolika
sekund

Hodnota DeltaP (rozdil tlakil) je nastavena pfili§ vysoko nebo byl za zatizenim nainstalovan zpétny ventil. Zkuste zvySovat startovaci tlak
Pmin a odstraiite vSechny ventily namontované za jednotkou Sirio. Zajistéte spravnou ¢innost externiho spinaciho kontaktu.

v KdyZ budou kohouty/vyvody uzavieny, ¢erpadlo se zastavi, ale o nékolik sekund pozdéji se znovu spusti a ze systému nebude nic
vytékat

Spoustéci hodnota Dp pro rozdil tlaki je nastavena prili§ nizko, zvyste ji.

v Cerpadlo se neustile zapini a vypina

V systému dochazi k netésnosti. Zkontrolujte riizné hydraulické spoje. Zkontrolujte displej, zda nedochazi k poklesu tlaku, kdyz jsou
kohouty uzavieny. Zkontrolujte zpétny ventil Sirio z hlediska ne&istot, které by mohly zabranit jeho funk&nosti, zejména jeho fadnému
uzavfeni, a v pripadé potfeby jej vycistéte stlaenym vzduchem.

v Zaftizeni ¢asto signalizuje ,,b&h naprazdno®

Vstupni potrubi ¢erpadla provadi vypousténi, kdyz se systém po ur¢itou dobu nepouZivé, a tim se zabrafiuje v fadnému naplnéni pii pfistim
spusténi ¢erpadla. Je-Ii nainstalovan zpétny ventil patniho typu, zkontrolujte jeho tésnéni.

v Zatizeni ¢asto signalizuje ,,vysoké nebo nizké napéti

Napajeci napéti nemusi byt v souladu se specifikacemi zatizeni, zajistéte, aby kvalifikovany pracovnik provéfil shodu napajeciho napéti se
specifikaci.

v Zaftizeni se pFehFiva a dochazi k zdsahu ochrany proti piehFati

Invertor jiz neprovadi vyménu tepla s vodou, ktera protéka zafizenim, nebo je teplota piecerpavané kapaliny prili§ vysoka; zkontrolujte, zda
nedoslo k vniknuti cizorodych téles, ktera blokuji pritok vody, a v pfipadé potieby zajistéte, aby zafizeni bylo zkontrolovano vyrobcem.

v Kdyz je priitok vody extrémné nizky, ¢erpadlo nebude normalné pracovat

Hodnoty pritoku jsou pfili§ nizké a vzhledem k tomu, Ze zafizeni neni schopno tyto hodnoty odhalit, provede vypnuti elektrického cerpadla.
Namontujte malou vyrovnavaci nadrz (1-2 litry) do systému, aby byla zajisténa vétsi flexibilita, a doslo ke sniZeni poctu restartii.

v Cerpadlo se nevypne

V systému dochazi k podstatné netésnosti nebo doslo k zaseknuti zp&tného ventilu na zafizeni $pinou; zkuste pohnout zp&tnym ventilem
svymi prsty a zkontrolovat, zda miize pruzina garantovat t&snéni.

Senzor, ktery provadi detekci pozice ventilu, je porouchan. Zajistéte, aby zafizeni bylo zkontrolovano vyrobcem.

v Cerpadlo b&i na plné otacky, ale jeho vykonové dirovné jsou nizké

Cerpadlo nebo kondenzator nemaji spravné provedené zapojeni. Zkontrolujte elektrické zapojeni sestavy.

Cerpadlo by se mohlo otacet v opacném sméru (tiifazovy model); zkontrolujte smér rotace a pripadné jej zméiite.

Cerpadlo je poskozeno nebo je vodni vedeni ucpano cizorodymi latkami.

v Kdyz se u systému poZaduje vice vody, dojde k poklesu tlaku

Jednd se o normalni stav, ktery nastava v dasledku skutecnosti, Ze zafizeni neni schopno ovladat cerpadlo nad jeho vykonovou kiivkou pro

maximalni vykon. Jako disledek pak dochazi k tomu, Ze jakmile dojde k dosazeni ur¢ité vykonové trovné, tlak jiz neni kompenzovan, nebot’
cerpadlo jiz bézi na nejvyssi pocet piipustnych otacek. V téchto piipadech by mélo byt nainstalovano &erpadlo s vyssi trovni vykonnosti.



% UDRZBA:

Jednotka Sirio je navrZena tak, aby pozadavky na idrzbu byly na minimalni Grovni. Pro zarugeni dlouhé pracovni Zivotnosti zafizeni a jeho
dokonalé funkénosti postupujte vzdy podle nize uvedenych pokynt:

- zabraiite situaci, kdy by zafizeni dosahlo teplot po hodnotou 3 °C; pokud to nebude mozné, ujistéte se, Ze doslo k vypusténi veskeré vody
uvnitf zafizeni, aby se zabranilo jejimu zamrznuti a poskozeni plastového télesa zatizeni;

- jestlize je ¢erpadlo vybaveno vstupnimi filtry, proved'te pravidelné kontroly &istoty téchto filtri;

- ujistéte se, Ze kryt je vzdy fadné uzavien, abyste zabranili vtékani vody do krytu z vn&jsiho prostoru;

- vypnéte napéjeni a vypust'te vodu ze systému, kdyz by mél systém ziistat ve vypnutém stavu po delsi dobu;

- neprosazujte, aby ¢erpadlo béZelo bez pfivodni vody, nebot’ by to mohlo vést k poskozeni Cerpadla a jednotky Sirio;

- pred pouZitim zafizeni s jakymikoliv jinymi kapalinami neZ s vodou kontaktujte vyrobce;

- neprovadgjte zadné ¢innosti, kdyz bude zatizeni otevieno;

- ¢ekejte 3 minuty pfed odstranénim krytu ze zafizeni, aby mohlo dojit k vybiti kondenzatort.

A VAROVANI: Toto zafizeni neobsahuje Zidné souéasti, které by mohly byt opravovany nebo vyméiiovany koncovym uziv
Z tohoto ditvodu vim doporucujeme neodstraiiovat ochranny kryt elektronické desky, nebot’ by to vedlo k propadnuti zaruky!



PROGRAMOVANIE

v POPIS TLACIDIEL

o Lava $ipka: tato Sipka umoziiuje listovat’ strankami menu spat’.

° Prava §ipka: této Sipka umoziuje listovat strinkami v menu vpred.

A On-Off/Reset: toto tlacidlo prepina zariadenie z pohotovostného rezimu (Stand-by) do prevadzkového rezimu aslizi aj
@7  naresetovanie jednotky v pripade alarmov a/alebo chyb.

o Tlagidlo ,,+* toto tlacidlo zvySuje hodnotu parametra aktualne zobrazeného na displeji; tiez umoziuje nidzovi funkciu s maximom
otacok bez zasahu ochrany proti chodu naprazdno.

° Tlagidlo ,—: toto tla¢idlo zniZuje hodnotu parametra aktualne zobrazeného na displeji

v STRUKTURA HLAVNEHO MENU

Hlavné menu zobrazuje prevadzkové hodnoty systému: tlak, aktualnu frekvenciu motora, vstupné napatie, vystupny prdd motora a vnatorni
teplotu invertora. TieZ si tu mdZete zvolit’ jazyk.

——| 1.8 bar [« u= zzau 2] 16= 3T & gamk
48 Hz | U= 5.0 | 0T BT | 2

©

v POPIS PARAMETROV A PROGRAMOVANIE
HLAVNE MENU:

Tieto parametre st pristupné, ked je zariadenie zapnuté.

Hlavné zobrazenie: Ked’ jednotka Sirio riadne funguje, na prvom riadku na displeji sa zobrazi aktualny tlak v
i.8 bar systéme; v druhom riadku zobrazi okamzita frekvenciu motora. V tomto rezime sa dé listovat’ cez hlavné menu
. pomocou $ipok alebo prepnit’ systém do pohotovostného rezimu (Stand-by) stisnutim prostredného tlacidla
Gkl HZ ,,On-Off«.
Ked’ sa jednotka Sirio nachddza v pohotovostnom rezime (Stand-by), cerpadlo sa nespusti ani v pripade poklesu
tlaku pod nastavena hodnotu ,,Pmin“. Na ukon&enie pohotovostného rezimu znovu stlacte prostredné tlacidlo.
1.8 b Pridrzanim tlacidla ,,+* bude erpadlo uvedené do rezimu s maximom otacok a bude ignorovat’ ochranu chodu
et RN I TR napréazdno (tato funkciu pouZite na naplnenie Serpadla pri prvom spusteni).
e o= S
P Zobrazenie}napétia a prudu: Na ltejto sltrénke,menu mozno zobrazit' vstupné napétie do invertora a Qrﬂd
A LS spotrebovany motorom. Hodnota vystupného pridu do motora sa méze lisit' od hodnoty vstupného pradu,
T== E_rA0 pretoze invertor moduluje frekvenciu i napétie pre motor.
4 = =43 LM
IG= 350 Zobrazenie teplot: Zobrazuje prevadzkova teplotu invertora a _pracovného modulu IGBT. Hodnoty t)’/chtc_)
teplot prispievaji k inteligentnému energetickému hospodareniu, ktoré obmedzuje hodnotu maximalnej
OT= 35 frekvencie motora pri dosiahnuti predalarmovych hrani¢nych hodnét.
Jazyk: Mozno zvolit' jazyk pouzivany v menu a v hlaseniach alarmov. Pouzite tlacidla .+ a ,—*, ak si Zelate
zmenit' nastavenie parametra.




INSTALACNE PARAMETRE:

Tieto parametre sd obsiahnuté v skrytych strankach a mali by byt menené iba vo faze instalacie. Na pristup do tychto stranok musite
zariadenie uviest' do rezimu Stand-by a sacasne stlacit’ tla¢idla ,,+ a ,,— na 5 sekind. Po vstupe do skrytého menu pouzite tla¢idla ,,<<* a

,,>>“na listovanie v okn
MobzZe sa stat’, Ze sa vam

ach a tlacidla .+ a ,—, ak si Zelate zmenit parametre. Na hlavnua stranku sa vratite stisnutim prostredného tlacidla.
niektoré parametre nezobrazia, ak nebude prislusna funkcia aktivovana.

Tmasx
2.8 bar

Pmax: Pomocou tohto parametra je mozné nastavit’ hodnotu pozadovaného tlaku v zariadeni (maximalny tlak).
Pocas prevadzky jednotka Sirio reguluje otacky elektrického Eerpadla podl'a skutoéného pozadovaného prietoku
asucasne tym udrziava tlak v zariadeni na konstantnej Grovni. V pripade, Ze bude hodnota Pmax nastavena
vyssie, nez je maximalny vytlaény tlak Cerpadla, motor sa zastavi len pri aktivacii prietokového spinaca, lebo

jednotka Sirio zastavi Serpadlo, ak rychlost prietoku vody nim prechadzajucej klesne pod minimélne nastavené

hodnoty (priblizne 2 litre/min.) bez ohl'adu na tlak dosiahnuty v systéme.

OF.star

el
Ela Ar

Spustenie pri rozdiele tlaku: Tento parameter umoZiuje nastavenie rozdielu tlaku (poklesu) pri porovnani
s hodnotou Pmax na spustenie ¢erpadla. Pri otvoreni zariadenia akéhokol'vek typu sa ¢erpadlo nespusti, dokial
tlak systéme neklesne pod hodnotu Pmax 0 hodnotu, ktora sa rovna rozdielu nastavenému v tomto parametre. Po
rozbehnuti motora sa bude rychlost’ jeho otacania regulovat tak, aby bola hodnota tlaku zachovana ¢o najblizsie

je aspoit 0,5 baru.

hodnote nastavenej v parametri Pmax. Minimalny nastaviteI'ny rozdiel medzi Pmax @ Pmin je 0,3 baru, odpordgany

Chi. zuch.
.5 bar

Tlak pri chode naprazdno: Tento parameter ovplyviiuje len prevadzku pri vypnutom prietokovom spinadi. Tu
sa definuje minimalna hodnota tlaku, pri ktorej dochadza k zasahu systému ochrany proti chodu naprazdno pri
motore s maximalnou frekvenciou.

Hrani¢na hodnota tlaku: Tento parameter nastavuje hrani¢né hodnoty zasahu ochrany proti pretlaku. Zasah
ochrany proti pretlaku vypne invertor dovtedy, nez ho pouZivatel resetuje.

Pmax2: Tento parameter sa pouziva na nastavenie sekundarnej naprogramovanej hodnoty v zariadeni. Ked’ bude
pomocny kontakt (alebo vstup dosky pomocnych vstupov/vystupov) externe uzavrety, stane sa hodnota tlaku
Pmax2 novou naprogramovanou hodnotou, podra ktorej bude jednotka Sirio regulovat’ otacky elektrického erpadla.

Vypnutie pri rozdiele tlaku: Tento parameter umozZiuje nastavenie rozdielu tlaku (presahu) pri porovnani
s hodnotou Pmax nNa okamzité vypnutie Gerpadla. Pocas beznej prevadzky plati, Ze ked’ sa ventily uzavrd,
gerpadlo sa po ur¢itom Case nastavenom v parametri ,,&asového oneskorenia“ vypne. V kazdom pripade viak
plati, Zze pokial' tlak systému presiahne hodnotu Pmax 0 vysSiu nez nastavend hodnotu vtomto parametri,

¢erpadlo sa zastavi okamzite, aby sa zabrénilo pretlaku, ktory méze poskodit’ systém.

Jednotka merania Tu sa zadé jednotka merania: bar, alebo PSI.

]
=

Imax: Tento parameter sa pouZiva na nastavenie maximalneho pridu odoberaného elektrickym &erpadlom v
beznych podmienkach, aby bolo zaistené zastavenie motora v pripade zvySenej spotreby. Motor sa zastavi aj
vtedy, ked’ je zobrazeny prid pocas chodu niz§i nez 0,5 A s néslednym prerusenim spojenia medzi motorom a
jednotkou Sirio. Cas zasahu bezpecnostného zariadenia proti pridovému pretazeniu je nepriamo Gmerny

sa na displeji automaticl

neddjde k nastaveniu ma:

pretazeniu pocas prevadzKy, preto mierne pretazenie spdsobuje, Ze asy zasahov s dlhsie, kym intenzivne

pretazenie sposobi prerusenie rychlejsie. Pri zapnuti zariadenia, ak je parameter Imax nastaveny na 0,5 A (Standardné nastavenie vyrobcom),

ky zobrazi stranka, z ktorej mozno nastavit maximalne hodnoty pridu; nebude povolené Ziadna ¢innost, dokial
ximélnej hodnoty spotreby.

Smer rotécie (len pre trojfazova verziu erpadla): Tato obrazovka umoZiuje pouzivatelovi zamenit' smer
rotécie elektrického Gerpadla bez upravy vodicov elektrického motora. Na Gpravu smeru rotacie motora pouZite
tlacidla ,,+ a ,,—; smer indikovany ipkou ma len indikativnu hodnotu a neodraza skuto¢ny smer rotacie, ktory
musi byt overeny pracovnikom pri intalacii.




Min. fie.
25 Hz

Minimalna frekvencia: tento parameter definuje minimalnu frekvenciu, pri ktorej sa erpadlo spusta a
zastavuje. Pokial’ ide o trojfazové ¢erpadla, odpora¢ame hodnotu 25Hz. Pri jednofazovych ¢erpadlach
odporu¢ame hodnotu 30Hz

Precitajte si takisto informécie od vyrobeu elektrického ¢erpadla, aby ste uréili presnii hodnotu minimalnej
frekvencie, pri ktorej moZze fungovat’ pripojeny elektricky motor.

Frekvencia pri zastaveni: iba v pripade prevadzky bez prietokového spinaca, tento parameter uréuje hodnotu
minimélnej frekvencie, pod ktorou sa motor zastavi. Po¢as nastavovania: ak sa dosiahne hodnota tlaku Pmax a
frekvencia motora je nizSia ako tato hodnota, meni¢ sa pokusi zastavit’ motor. Ak st vietky energetické siete
uzatvorené a tlak ostava na stabilizovanej irovni, tak bude ¢erpadlo riadne pozastavené. Ak sa ¢erpadlo
nezastavi, skiste zvysit hore uvedent hodnotu. Naopak, ak sa erpadlo opakovane zapina a vypina, skaste

ie zastavenia.

Menovité frekvencia motora: podra toho, aky typ motora pouzivame, mozno vybrat’ menovitii maximalnu
frekvenciu pri vystupe z meni¢a (50 alebo 60 Hz). Pozor: nespravny vyber maximalnej frekvencie méze
sposobit’ poskodenie Eerpadla; dokladne si precitajte technické tidaje od vyrobeu.

SFin.fre
3 kHz

Frekvencia pri prepinani: nastavuje frekvenciu prepinania meni¢a. MozZno selektovat’ nasledujiice hodnoty:
3, 5 a 10 kHz. Vysoké hodnoty frekvencie prepinania mozu zniZit’ hluénost’ menica a zabezpecit' plynulejsie
nastavenie motora; avSak mozu aj sposobit’ vyraznejsie zohriatie elektronickej dosky, zvysenie
elektromagnetického rusenia a potencidlne poskodenie elektrického motora (najma pri pouziti vel'mi dlhych

kablov). Nizke hodnoty frekvencie prepinania st odportaéané v pripade ¢erpadiel o strednych alebo velkych

rozmeroch, v pripade vi¢sej vzdialenosti medzi meni¢om a motorom a v pripade vysokej teploty okolia.

Uprava frekvencie: tento parameter umoziiuje nastavenie kladnej alebo zapornej odchylky maximalnej

Fre. kor.
B Hz

frekvencie vo¢i naprogramovanej menovitej hodnote. Nastavenie zapornej odchylky (do — 5Hz) méze byt’
uzitoéné vtedy, ked’ si zelame obmedzit’ maximalny vykon elektrického ¢erpadla a vyhnut' sa moznym
podmienkam pret'azenia. Kladna odchylka (zvysenie do +5Hz) méze byt’ uzitoéné vtedy, ked’ sa vyzadujiu
jemne vyssie vykony elektrického erpadla. Pri znizovani maximalne;j frekvencie sa neodportéaju zvlastne

ohl'ad na maximélny prad.

opatrenia. Naopak pri jej zvySovani treba uvazovat’ nad vietkymi moznymi faktormi, konzultovat’ s vyrobcom elektrického ¢erpadla a brat

ktory dokaze samotny meni¢ zniest’.

Soft-Start (postupné spustanie): Tato obrazovka slizi na aktivovanie/deaktivovanie funkcie ,,soft start“. Ak
je tato funkcia aktivna, Gerpadlo sa spusta postupnym spdsobom. Naopak, ak je funkcia neaktivna, ¢erpadlo sa
spusta vzdy pri maximalnych otackach v priebehu 1 sekundy; a az potom za¢ne nastavovat’ pocet otacok.

Typ &erpadla: umoziuje Specifikaciu toho, &i je Eerpadlo jednofazového typu so spustiacim kondenzatorom
(1 X 230V) alebo trojfazového typu so zapojenim do trojuholnika (3 X 230V).

Frutsens
it

Snima¢ prietoku: aktivuje alebo deaktivuje chod zabudovaného prietokového spinaca. Podl'a Standardného
nastavenia je prietokovy spina¢ zaktivovany tak, aby bolo erpadlo pozastavené pri uzatvarani kohutikov,
pricom dochadza k zisteniu vynulovania prietoku pomocou menic¢a. Ten isty princip sa uplatiiuje pri ochrane
proti suchému chodu. MéZe viak dojst’ k situaciam (napr. pri pouziti vody, ktora nie je dokonale &ista), ktoré

mozu nepriaznivo ovplyvnit’ riadny chod prietokového spinaca a zabranit’ riadnemu zastaveniu ¢erpadla. Za

takychto podmienok je mozné deaktivovat’ prietokovy spina¢ a spustit’ zariadenie ,,Sirio jedine pomocou informacii o tlaku a frekvencii. V
tomto pripade je nevyhnutné spravne nastavit’ parametre frekvencie zastavenia a parametre tlaku pri suchom chode, a to tak, aby bolo
zabezpedené riadne fungovanie meni¢a. Okrem toho, ked’ je prietokovy spina¢ deaktivovany, je nutné nainstalovat’ expanzni nadobu za
zariadenim ..Sirio* ako pomécku pri nastavovani tlaku vo faze vypinania; takymto spdsobom zabrafiujeme neustdlemu znovu spustaniu
Cerpadla, ale je nevyhnutné pravidelne kontrolovat’ hodnotu predbezného nabitia.

Fizenil

FrED

Pé6vod povelu: nastavit' riadiaci zdroj. Po nastaveni parametra na ,tlak“ bude chod regulovany automatickym
sposobom podla daného tlaku v systéme. Po nastaveni manualneho chodu je v§ak mozné ru¢ne ovladat’
spastanie, zastavovanie a rychlost’ elektrického Cerpadla priamo cez klavesnicu. Pozor: pri manualnom chode
nie st aktivované ochranné mechanizmy savisiace so suchym chodom a s obmedzenim tlaku. Tento rezim sa

mé pouzivat’ iba docasne a pod priamou kontrolou jedného pracovnika. Davajte najvacsi pozor!

Pomocny kontakt: tento parameter umozZiiuje vyber funkcie, ktord ma byt spojena s pomocnym kontaktom.
Nastavite'né hodnoty st nasledovné:

“1 <->” pomocny kontakt
nastavenie od vyrobcu)
52 <

sa pouziva na pripojenie dvoch zariadeni Sirio v ramci jednej zdvojenej skupiny natlakovania (Standardné

pomocny kontakt sa pouziva na dial’kové ovladanie sptst'ania a zastavovania elektrického ¢erpadla

-3 X2 pomocny kontakt sa pouZiva na ovladanie druhého nastavovacieho bodu tlaku (Pmax2).



I .-"I[] H"‘i . Funkcia vstupu na karte 1/0: ur¢uje funkciu spojent s digitdlnym vstupom pomocnej karty 1/0 (dostupnej na
= 2iadosl’.)4 » ) )
= NastaviteI'né hodnoty st nasledovné:

»OFF* vstup deaktivovany

LERR.“ chybovy signal: pri uzatvarani pomocného vstupu sa erpadlo okamzite zastavi a na displeji sa zobrazi ,,Externa chyba“. PouZivajte
tuto funkciu, ak mienite zastavit’ meni¢ v pripade poruchovej podmienky pochadzajucej z vonkaj§ieho prostredia.

2 <= pomocny vstup sa pouziva na dial’kové ovladanie spustania a zastavovania elektrického Cerpadla; ak je to isté nastavenie aktivne aj
pre parameter ,,Pomocného kontaktu®, bude potrebné zatvorit’ oba kontakty na spustenie motora (logika AND)

,,3 X2 pomocny vstup sa pouziva na ovladanie druhého nastavovacieho bodu tlaku (Pmax2); ak je to isté nastavenie aktivne aj pre
parameter ,,Pomocného kontaktu*. bude potrebné zatvorit’ jeden z dvoch kontaktov na ovlidanie druhého nastavovacieho bodu (logika OR)

1.0 out Funkcia vystupu na karte 1/O: uréuje funkciu spojent s digitalnym vystupom pomocnej karty /O (dostupnej
" na ziadost).
I:lFF NastaviteI'né hodnoty st nasledovné:

LOFF“  vystup deaktivovany

LERR®“ chyba: vystup je deaktivovany (uzavrety kontakt) pri vyskyte akejkol'vek chyby v zariadeni Sirio

,P.ON*“ Eerpadlo v chode: vystup je aktivovany (uzavrety kontakt) vzdy, ked Sirio ovlada spustanie ¢erpadlo

LAUX*  pomocné ¢erpadlo: umoziuje ovladanie pomocného Cerpadla pri pevnej rychlosti, ktoré sa spusti vtedy, ked’ Siriom ovladané
Gerpadlo uZ nestiha uspokojit’ potreby systému. Vystup je aktivovany, ked’ frekvencia ¢erpadla dosiahne najvy$siu povolent hodnotu a tlak
klesne pod minimalnu hodnotu spustania. Pozor: nie je moZné zapojit’ zataZ nad 0,3A na vystupné relé! Informacie o spravnom pripojeni s
externym rozvadza¢om najdete v dokumentacii, ktora bola dodané spolu s pomocnou kartou I/0.

Oneskorené zastavenie: pomocou tohto parametra je moZné zadefinovat pocet sekiind, po ktorych sa
Stor del elektrické Cerpadlo ma zastavit’ po zatvoreni vietkych energii. Ak pri nizkych prietokoch zbadate neustéale
18, B zapinanie/vypinanie erpadla, zvyste as oneskorenia vypnutia, aby sa stal cely chod rovnorodejsim. Zvysenie
. g tohto parametra moze byt’ uzitoéné aj v snahe vyhybat’ sa prilis ¢astému zasahovaniu ochrany proti suchému
chodu, najma pri ponorenych ¢erpadlach alebo v inych Eerpadlach s taz§im priebehom samonésavania.
Nastavena hodnota vyrobcom je 10 sekind.

Casovy interval automatického vynulovania: ak pocas chodu elektrického ventilu dojde k dodasnému

FEEEE.E"L nedostatku vody pri nasavani, Sirio vypina napajanie motora, aby nedoglo k poskodeniu. Pomocou tejto
. . obrazovky mozno nastavit’ po¢et minut, po ktorych zariadenie uskuto¢ni automatické opétovné spustenie s
L2 M1n ciel'om zistit’ pripadné obnovenie dostupnosti vody pri nasavani. Ak je pokus uspesny, Sirio automaticky

ukondi stav poruchy a systém je opat’ funkény. V opa¢nom pripade bude nasledovat’ d’ali pokus po vyprsani
rovnakého asového intervalu. Maximalny nastavitelny ¢asovy rozsah je 240 minat (odporaéana hodnota: 60 min.).

Pocet skiisok automatického vynulovania: tento parameter ur¢uje pocet pokusov, ktoré Sirio uskuto¢ni v
4 .\.E?E.E?‘!‘_. snahe vyriesit’ nidzového stavu zastavenia z dovodu suchého chodu. Po prekro&eni tejto hranice sa systém
zastavi a je potrebné, aby zasiahol uZivatel'. Po nastaveni tejto hodnoty na 0 bude automatické vynulovanie

vyradené. Celkovy pocet pokusov sa rovna 20. Stlaéte tla¢idla +a — na zmenu hodnoty parametra.

— . Celkové automatické vynulovanie: po nastaveni tohto parametra na ON sa funkcia automatického
reseT, vynulovania stane aktivnou pri akejkol'vek chybe, ktora nastane v systéme (teda nielen pri suchom chode).

P T T o Pozor! Nekontrolované automatické vynulovanie niektorych chyb (napr. pretazenia) moze z dlhodobého

Tl Uk hladiska zapricinit poskodenie systému a zariadenia .Sirio". PouZivajte tito funkciu s najvy&Sou opatrnostou.




PARAMETRE VYSSEJ PRISTUPOVEJ UROVNE:

Tieto parametre s pristupné len pracovnikom technického servisu. Pre pristup k tymto parametrom je nutné kontaktovat' distributéra,
technické servisné stredisko alebo vyrobcu.

Nasledujlca tabul’ka uvadza zoznam parametrov vyssej pristupovej Urovne na referenéné udely v pripade, Ze bude pozadovana asistencia
technického servisu.

OZNAC. PARAMETER POPIS

3.0 Kalibrécia tlaku 0,0 bar Uskuto¢nenie kalibrécie tlakového snimaca na 0 bar

3.1 Kalibrécia tlaku 5,0 bar Uskuto¢nenie kalibrécie tlakového snimaca na 5 bar

3.2 Kalibracia prietokového Uskuto¢nenie kalibracie prietokového snimaca
snimaca

3.3 Tlakova skaska Testovaci signél aktualneho tlaku

3.4 Skuska prietokového spinaga Testovaci signél prietokového spinaca

3.5 Verzia softvéru Oznadeni verzie softvéru

3.6 Casovac napéjania Casova¢ napajania invertora

3.7 Casovac Cerpadla Casovat elektrického &erpadla

3.8 Posledné chyba Dennik na zaznamenanie poslednych chyb

3.9 Spustenie Pocitadlo spustenia Serpadla

4.0 Podporné napétie Podporné napatie pri 0 Hz

4.1 Chod naprézdno Casové oneskorenie pred aktivaciou ochrany pre nedostatok vody

4.2 Spustenie ochranného systému Zapnutie alebo vypnutie ovladania vzhl'adom na pocet spusteni za hodinu (kontrola
za hodinu tesnosti)

4.3 Ochrana proti zaneseniu Aktivacia, alebo deaktivacia kontroly, ktora umozni spustit’ erpadlo po 24 hodinach

nedinnosti.

4.4 Obdobie neginnosti PWM Nastavenie pri ne¢innosti PWM

4.5 Ki Integrélna konstanta na ovlada¢ PID

4.6 Kp Proporcionélna konstanta na ovlada¢ PID

4.7 Pomocny as Pomocny ¢as pri maximalnej frekvencii s vypnutim mikkého Startu

5.0 Ta max Maximalna teplota prostredia

5.1 Tm max Maximéalna teplota modulu IGBT

5.2 Redukény index Ta Frekvenc¢ny redukény index na teplotu prostredia

5.3 Redukény index Tm Frekvenény redukény index na teplotu modulu

5.6 Minimalne napétie Minimalna hrani¢nd hodnota napajacieho napétia

5.7 Maximalne napétie Maximalna hrani¢na hodnota napajacieho napétia

5.9 Premenna na oZzivenie Vyber premennej na oZivenie pri zobrazeni procesnej hodnoty




v ALARMY

V pripade anomélii alebo poruch systému sa na displeji jednotky Sirio objavi jedno z nasledujucich hlaseni. Kazda chyba je kodovana
pismenom ,,E*, za ktorym nasleduje &islo od 0 do 13. Cislo zobrazené v zatvorkach ukazuje pocet vyskytov kazdej chyby. Na zrusenie
alarmu po vyrieSeni a odstréneni pri¢iny vam zvyGajne postaci stisndt’ centralnu klavesu ,,Reset* alebo prerusit’ elektrické napajanie na

niekol’ko sekind.
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EO — Nizke napatie: Indikuje, Ze napéjacie napétie je prilis nizke. Skontrolujte hodnotu vstupného napétia.

E1 - Vysoké napatie: Indikuje, Ze napajacie napétie je prili§ vysoké. Skontrolujte hodnotu vstupného napétia.

E2 - Skrat: Toto hlasenie sa zobrazi na displeji, ked nastane skrat na vystupe invertora; to sa moze stat’ po
chybnom zapojeni elektrického motora, pri poskodeni elektrickej izolacie kablov, ktoré spajaji elektrické
&erpadlo so zariadenim, alebo z dévodu poskodenia elektromotora cerpadla. Po zobrazeni tejto chyby je nutné ¢o
najrychlejie nechat’ skontrolovat’ elektrické zariadenie odbornym persondlom. Chybu mozno vymazat len
odpojenim pristroja od zdroja elektrického napéjania a vyrieSenim pri¢in danej poruchy. Pokus o spustenie

invertora pri skrate na vystupe moze sposobit’ vazne poskodenia pristroja a mdze ohrozit’ pouzivatela.
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E3 — Chod naprazdno: Toto hlasenie sa zobrazi, ked’ sa systém zastavi na zaklade nedostatku vody na vstupe
Cerpadla. Ak bola aktivovana funkcia automatického resetu, uskuto¢ni jednotka Sirio automaticky rad pokusov,
aby overila novt dostupnost’ vody. Na odstranenie chybového hlasenia stlacte tlagidlo ,,Reset* uprostred.

E4 - Teplota okolitého prostredia: Téato chyba sa objavi, ak je prekrogena maximalna teplota invertora.
Skontrolujte podmienky ¢innosti invertora.

E5 — Teplota modulu: Této chyba sa objavé



? RIESENIE PRIPADNYCH PROBLEMOV:

v Ked’ je jeden z kohtov/vyvodov v zariadeni otvoreny, &erpadlo sa nespusti alebo sa spusti po niekorkych sekundéch.

Nastavena hodnota Dp (rozdiel tlakov) je privysoka alebo bol za zariadenie nainstalovany spatny ventil. Skiste zvysovat’ hodnotu tlaku pri
spusteni Pmin @ 0dstranit’ pripadny ventil namontovany za jednotkou Sirio. Zaistite spravnu ¢innost’ externého spinacieho kontaktu.

v Zatvorenim kohatov/vyvodov sa ¢erpadlo zastavi, po chvili sa znovu spusti, ale zo zariadenia nebude ni¢ vytekat’.

Spustacia hodnota Dp (rozdiel tlakov) je nastavena prinizko, zvyste ju.

v Cerpadlo sa opakovane zapina a vypina.

Netesnost” v rozvode vody. Skontrolujte tesnost’ vodovodného potrubia. Prostrednictvom displeja skontrolujte poklesy tlaku pri zatvorenych
kohdtoch. Skontrolujte moZné nedistoty v spatnom ventile jednotky Sirio, ktoré brania dokonalému uzavretiu, pripadne ventil vycistite
stla¢enym vzduchom.

v Zariadenie ¢asto signalizuje rezim chodu naprazdno.

Vstupné potrubie Cerpadla sa pocas neaktivneho obdobia systému vyprazdiuje a tym brani riadnemu naplneniu &erpadla pri nasledujicom
spusteni. Ak je nainstalovany spatny ventil patového typu, skontrolujte jeho tesnost’.

v Zariadenie ¢asto signalizuje vysoké alebo nizke napétie.

Napéjacie napatie nemusi byt’ v silade so Specifikaciami zariadenia, zaistite, aby kvalifikovany pracovnik preveril zhodu napéjacieho napétia
s0 $pecifikéciou.

v Zariadenie sa prehrieva a dochadza k zasahu ochrany proti prehriatiu.

Invertor uz neuskuto¢iiuje vymenu tepla s vodou, ktord pretekd zariadenim, alebo je teplota precerpavanej kvapaliny prili§ vysoka;
skontrolujte, ¢i nedoslo k vniknutiu cudzorodych telies, ktoré blokuji prietok vody, a v pripade potreby zaistite, aby zariadenie bolo
skontrolované vyrobcom.

v Nepravidelna prevadzka z dovodu zniZeného prietoku vody v Eerpadle.

Prietok ma nizke hodnoty, ktoré vedd k zastaveniu &erpadla a nie su zistitené pristrojom. Nainstalujte do systému mala vyrovnavaciu
nadobu (1 az 2 litre), aby bola zaistena vi¢Sia pruznost’ systému a doslo k znizeniu podtu retartov.

v Cerpadlo sa nevypne.

V systéme dochadza k podstatnej netesnosti alebo doslo k zaseknutiu spatného ventilu na zariadeni kvoli ne¢istotam; vyskdsajte pohnuat’
spatny ventil rukou a presvedgite sa, ¢i je pruzina schopna udrzat’ tesnenie.
Snima¢ zistujlci poziciu ventilu je poskodeny, nechajte skontrolovat pristroj vyrobcom.

v Cerpadlo sa toéi na plné otacky, no jeho vykon je nizky.

Cerpadlo alebo kondenzator nie st spravne zapojené. Skontrolujte elektrické zapojenie zostavy.

Cerpadlo sa mdze otacat’ opacne (trojfazovy model); skontrolujte smer rotacie a pripadne ho zmerite.

Cerpadlo je poskodené alebo priechodu vody brania cudzorodé latky.

v Ked’ systém poZaduje viac vody, zniZi sa tlak.

Tento normélny rezim je sposobeny skutoénostou, Ze zariadenie nie je schopné ovladat &erpadlo nad krivku maximalneho vykonu;

po prekroceni istého vykonu uz tlak nie je dorovnavany, lebo erpadlo bezi na maximum povolenych otacok. V tychto pripadoch je vhodné
nainstalovat ¢erpadlo s vy$§im vykonom.



% UDRZBA:

Jednotka Sirio bola navrhnuta tak, aby minimalizovala poZiadavky na Gdrzbu. Na zaistenie dlhej Zivotnosti zariadenia je nutné dodrziavat
niz§ie uvedené pokyny:

- presvedgite sa, ze zariadenie nie je prevadzkované pri teplote pod 3 °C; ak to nie je mozné, skontrolujte, Ze vietka voda z vntra zariadenia
bola vypustena, aby sa predislo jej zmrznutiu a poskodeniu plastového telesa zariadenia;

- pokial’ je derpadlo vybavené vstupnymi filtrami, pravidelne ich kontrolujte a &istite;

- vzdy sa presvedgite, Ze je kryt dobre uzavrety, aby sa zabranilo vnikaniu vody do krytu z vonkajsieho priestoru ;

- pocas dlhodobej ne¢innosti zariadenia odpojte systém od napéajania a vypust'te zo systému vodu;

- nesnazte sa, aby ¢erpadlo bezalo bez privodnej vody, lebo by to mohlo viest k poskodeniu Gerpadla a jednotky Sirio;

- pred pouzitim zariadenia s akymikol'vek inymi kvapalinami nez s vodou kontaktujte vyrobcu;

- nevykonavajte ziadne ¢innosti, ked’ bude zariadenie otvorené;

- ¢akajte 3 minity pred odstranenim krytu zo zariadenia, aby sa mohli kondenzatory vybit’.

AVAROVANIE: Toto zariadenie neobsahuje Ziadne sucasti, ktoré by mohli byt opravované alebo nahradené koncovym
pouZivatePom. Z tohto dovodu sa odporaéa nesnimat’” ochranny kryt z elektronickej dosky, pretoZe by to viedlo k prepadnutiu
zéaruky!



PROGRAMMERING: (NL)

v BESCHRIJVING VAN DE TOETSEN
e Pijl naar links: achteruit bladeren door de pagina's van de menu's
o Pijl naar rechts: vooruit bladeren door de pagina's van de menu's

4B, On-Off/Reset: schakelt het apparaat van de stand-by modus naar de werkingsmodus en reset de unit uit in geval
& van alarmen en/of fouten.

Toets “+”: verhoogt de waarde van de parameter die in het display wordt weergegeven; maakt geforceerde werking op de
maximumsnelheid mogelijk zonder dat de beveiliging tegen droogdraaien wordt geactiveerd

0 Toets "-*: verlaagt de waarde van de parameter die in het display wordt weergegeven.

v STRUCTUUR VAN HET HOOFDMENU

Het hoofdmenu toont de bedrijfswaarden van de installatie: druk, actuele frequentie van de motor, ingangsspanning, uitgangsspanning van de
motor en interne temperaturen van de inverter. Daarnaast kan ook de taal worden geselecteerd.
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v BESCHRIJVING VAN DE PARAMETERS EN VAN DE SCHERMEN
HOOFDMENU:

Deze schermen zijn normaal gesproken toegankelijk wanneer het apparaat stroom krijgt.

Hoofdscherm: wanneerSirio normaal werkt, wordt in de eerste regel van het display de actuele, door het

i.8 EBfF systeem gedetecteerde druk weergegeven; in de tweede regel wordt de actuele frequentie van de motor getoond.
.oy Vanuit deze condities is het mogelijk om door het hoofdmenu te bladeren met behulp van de pijlen of het
LSEIHZI systeem in de “Stand-by” modus te schakelen door op de centrale “on-off”-toets te drukken.

Wanneer Sirio in stand-by is, wordt de pomp niet gestart, ook niet wanneer de druk onder de ingestelde “Pmin”

1.8 BOR waarde zakt. Om de stand-by modus te verlaten, drukt u opnieuw op de centrale toets. Wanneer u de toets “+”

-4 L ingedrukt houdt, wordt de pomp op de maximumsnelheid gebracht en wordt de beveiliging tegen droogdraaien

P o ey ] genegeerd (gebruik deze functie om de pomp bij de eerste inschakeling te vullen).

" PR Scherm spanning en stroom: op deze menupagina's kunnen de ingangsspanning van de inverter en de
== Ok stroomopname van de motor worden weergegeven. De waarde van de uitgangsspanning van de motor kan

T B e afwijken van de waarde van de ingangsspanning, aangezien de inverter zowel de frequentie als de spanning

1= JukH moduleert.

Ti= 3I5°C Scherm temperaturen: hier worden de interne temperatuur van de inverter en de temperatuur van de IGBT-

- vermogensmodule weergegeven. De waarden van deze temperaturen dragen bij tot het intelligente beheer van
Ta= 350 het vermogen dat de waarde van de maximumfrequentie van de motor beperkt op het moment dat bepaalde
vooralarmdrempels worden bereikt.
[, T, i . . }
Ll Fias 5 Taal: hier kunt u de taal van de menu's en van de alarmberichten instellen. Gebruik de toetsen + en — om de
EH waarde van de parameter te veranderen.




PARAMETERS INSTALLATEUR:

Deze parameters staan op verborgen schermen en moeten gewoonlijk alleen tijdens de installatiefase worden gewijzigd. Om toegang tot deze
pagina's te krijgen, moet u het apparaat in stand-by schakelen en de toetsen “+” en “-* tegelijkertijd 5 seconden ingedrukt houden. Nadat u
het verborgen menu hebt geopend, gebruikt u de pijltoetsen “<<” en “>>" om door de schermen te bladeren en de toetsen “+” en “-*“ om de
parameters te wijzigen. Om terug te gaan naar het hoofdscherm, drukt u op de centrale toets. Het is mogelijk dat bepaalde parameters niet
zichtbaar zijn, als de betreffende functie niet is geactiveerd.
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Pmax: via deze parameter kan de set-point waarde van het apparaat worden ingesteld. Dit is de waarde voor de
constante druk die men in de installatie wil verkrijgen (maximumdruk). Gedurende zijn werking regelt Sirio het
aantal omwentelingen van de elektropomp om dit aan te passen aan de daadwerkelijke vraag van de gebruikers,
en zorgt er zo voor dat de druk in de installatie constant wordt gehouden. In het geval er Pmax waarden worden
ingesteld die hoger zijn dan de maximale opvoerhoogte van de pomp, wordt de stop van de motor bij het sluiten

van de kranen hoe dan ook alleen gegarandeerd als ook de werking van de debietregelaar is geactiveerd, aangezien Sirio de pomp uitschakelt
die erdoorheen gaat onder de minimumwaarde (circa 2 liter/minuut) zakt, ongeacht de druk die in de installatie is

Delta P start: deze parameter stelt de negatieve drukdelta in ten opzichte van Pmax voor het starten van de
pomp. Bij opening van een willekeurige gebruiker, wordt de pomp niet geactiveerd zolang de druk in de
installatie niet is gedaald tot onder een Pmax die een waarde heeft zoals ingesteld in deze parameter. Nadat de
motor is gestart, wordt het toerental ervan zodanig geregeld dat de drukwaarde zo dicht mogelijk bij de in de
parameter Pmax ingestelde waarde wordt gehouden. Het kleinste verschil dat kan worden ingesteld tussen Pmax

r, de aanbevolen waarde is minstens 0,5 Bar.

Drukwaarde droogdraaien: deze parameter heeft alleen invioed bij het bedrijf met gedeactiveerde
debietregelaar. Bepaalt de minimumwaarde van de druk waaronder, met op maximumfrequentie werkende

motor, de beveiliging tegen droogdraaien wordt geactiveerd.

Limietdruk: met deze parameter wordt de limiet voor de activering van de overdrukbeveiliging ingesteld.
De activering van de overdrukbeveiliging blokkeert de werking van de inverter totdat de gebruiker een reset
uitvoert.

Pmax2: via deze parameter kan de waarde van het secundaire set-point van het apparaat worden ingesteld.
Wanneer het hulpcontact (of de ingang van de 1/0 hulpkaart) extern wordt gesloten, wordt de drukwaarde die is
ingesteld in Pmax2 het nieuwe set-point, op basis waarvan Sirio het aantal omwentelingen van de elektropomp
regelt.

Delta P stop: met deze parameter wordt de positieve druk-delta ten opzichte van Pmax ingesteld voor de
onmiddellijke stop van de elektropomp. Gedurende de normale werking wordt bij het sluiten van de kranen de
pomp gestopt na een tijd die is ingesteld in de parameter “vertraging stop”. Indien de druk in de installatie echter
hoger wordt dan de waarde Pmax van een delta die hoger is dan in deze parameter ingesteld, wordt de pomp
onmiddellijk gestopt om voor de installatie schadelijke overdruk te voorkomen.

Meeteenheid: selecteert de meeteenheid in BAR of PSI

Imax: door middel van deze parameter is het mogelijk de maximaal onder normale omstandigheden door de
elektropomp opgenomen stroom in te stellen, zodat de motor zelf gestopt wordt in het geval van een te hoge
opname. De motor wordt ook gestopt wanneer de gedurende de werking afgelezen stroom lager is dan 0,5 A als
gevolg van de onderbreking van de aansluiting tussen de motor en Sirio. De activeringstijd van de beveiliging
tegen te hoge stroomopname is omgekeerd evenredig met de omvang van de overbelasting die aan de gang is,

d.w.z. een lichte overbelasting leidt tot langere activeringstijden, terwijl een sterke overbelasting veel sneller tot onderbreking leidt. Bij de
inschakeling van het apparaat zal, als de parameter Imax is ingesteld op 0,5 A (fabrieksinstelling), in het display automatisch de pagina voor
instelling van de maximumstroom en er is geen handeling toegestaan voordat er een limietwaarde voor de stroomopname is ingesteld.

Fot.at.
-

Draairichting (alleen uitvoeringen voor driefase pompen): vanuit dit scherm kan de draairichting van de
elektropomp worden omgedraaid zonder de bedrading van de elektrische motor te veranderen. Om de
draairichting van de motor te veranderen, gebruikt u de toetsen “+” en “-*; de door de pijl aangegeven richting
dient louter ter indicatie en geeft niet de daadwerkelijke draairichting aan - deze moet in elk geval door de
installateur worden geverifieerd.

Minimumfrequentie: deze parameter bepaalt de minimumfrequentie waarmee de pomp wordt gestart en gestopt.
Voor driefasige pompen wordt een waarde van 25Hz aanbevolen, voor eenfasige pompen 30Hz.

Raadpleeg ook de informatie van de fabrikant van de elektropomp om te bepalen met welke minimumfrequentie
de aangesloten elektromotor kan werken.



Stor fr.
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Stopfrequentie: alleen bij bedrijf zonder stromingsschakelaar bepaalt deze parameter de minimale
frequentiewaarde waaronder de motor wordt gestopt. Als tijdens de afstelling de drukwaarde Pmax wordt
bereikt en de motorfrequentie onder deze waarde ligt, zal de inverter proberen de motor te stoppen. Als alle
poorten gesloten zijn en de druk constant blijft, wordt de pomp op correcte wijze gestopt. Als de pomp niet
stopt, probeer dan deze waarde te verhogen. Als de pomp daarentegen voortdurend in- en uitschakelingscycli

uitvoert, probeer dan de waarde van de stopfrequentie te verlagen.
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Nominale motorfrequentie: afhankelijk van de gebruikte motor kan de maximale nominale
uitgangsfrequentie van de inverter (50 of 60 Hz) worden geselecteerd. Let op: een onjuiste selectie van de
maximumfrequentie kan schade aan de pomp toebrengen, raadpleeg de technische gegevens van de fabrikant
zorgvuldig.

Schakelfrequentie: stelt de schakelfrequentie van de inverter in. De selecteerbare waarden zijn 3, 5 en 10 kHz.
Hogere waarden van de schakelfrequentie kunnen het geluid van de inverter verminderen en een soepelere
motorafstelling mogelijk maken, maar kunnen leiden tot meer opwarming van de printplaat, een toename van
elektromagnetische storingen en mogelijke schade aan de elektromotor (vooral bij zeer lange kabels). Lage
schakelfrequentiewaarden worden aanbevolen voor middelgrote tot grote pompen bij lange afstanden tussen
inverter en motor en in geval van hoge omgevingstemperaturen.

Frequentiecorrectie: met deze parameter kan om een afwijking, positief of negatief, van de
maximumfrequentie van de geprogrammeerde nominale waarde worden ingesteld. Het kan nuttig zijn om een
negatieve afwijking (tot -5Hz) in te stellen wanneer u het maximumvermogen van de elektropomp wilt
beperken en mogelijke overbelasting wilt vermijden. De positieve verhoging (tot +5Hz) kan vereist zijn
wanneer de elektropomp iets hogere prestaties moet verrichten. Hoewel er geen bijzondere

voorzorgsmaatregelen zijn voor de verlaging van de maximumfrequentie, moet de verhoging ervan zorgvuldig worden overwogen na

raadpleging van de fabrikant en moet rekening worden gehouden met de maximumstroom die de inverter toelaat.
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Soft-Start (geleidelijk opstarten): vanaf dit scherm kunt u de functie “soft start” activeren of deactiveren.
Als deze functie is geactiveerd, wordt de pomp geleidelijk aan gestart; anders wordt de pomp altijd gedurende
1 seconde bij maximaal toerental gestart voordat de afstelling van het toerental plaatsvindt.

Pomptype: hiermee kan worden ingesteld of de aangesloten pomp van het type eenfase met startcondensator
is (1 X 230V) of driefase met driehoekschakeling (3 X 230V).

Stromingsensor: hiermee wordt de werking van de ingebouwde debietregelaar in- of uitgeschakeld. De
fabrieksinstelling van de debietregelaar is actief, zodat de pomp stopt bij het sluiten van de kranen wanneer er
geen stroming door de inverter meer wordt gemeten. Hetzelfde principe wordt gebruikt voor de beveiliging
tegen droogdraaien. Er kunnen echter omstandigheden optreden (bijvoorbeeld bij gebruik van water dat niet
perfect schoon is) die de goede werking van de debietregelaar kunnen beinvloeden, en het correct stoppen van

de pomp kunnen verhinderen. In deze omstandigheden is het mogelijk de debietregelaar uit te schakelen en de Sirio uitsluitend via de druk-
en fequentiegegevens te laten werken. In dat geval moeten de parameters m.b.t. stopfrequentie en drukwaarde droogdraaien op de juiste
wijze worden ingesteld voor een correcte werking van de inverter. Bovendien is het verplicht om, wanneer de debietregelaar wordt
uitgeschakeld, een expansievat na de Sirio te installeren om de drukregeling in de uitschakelfase te helpen en continu herstarten van de pomp
te voorkomen, waarbij de voorbelasting van het vat regelmatig gecontroleerd moet worden.
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Herkomst bedieningsinstructie: hiermee wordt de bedieningsbron geselecteerd. Door de parameter op druk
in te stellen, wordt de werking automatisch geregeld op basis van de druk in de installatie. Door de manuele
modus te selecteren is het mogelijk de start, stop en snelheid van de elektropomp direct vanaf het toetsenbord
te bedienen. Let op: in de manuele modus zijn droogdraaibeveiliging en drukbegrenzing niet actief. Deze
modus mag slechts tijdelijk en onder rechtstreeks toezicht van een persoon worden gebruikt. Uiterste

Hulpcontact: met deze parameter kan de functie worden gekozen die aan het hulpcontact moet worden
gekoppeld.

De volgende waarden kunnen worden ingesteld:

“1 <->” het hulpcontact wordt gebruikt voor de verbinding van twee Sirio-apparaten binnen een dubbele drukgroep (fabrieksinstelling)
“2 <-” het hulpcontact wordt gebruikt voor het op afstand bedienen van het starten en stoppen van de elektropomp
“3 X2” het hulpcontact wordt gebruikt om een tweede set-point van de drukwaarde (Pmax2) te bedienen.



K Input-functie op de 1/0O-kaart: bepaalt de functie die aan de digitale ingang van de I1/O-hulpkaart (op
I ,-"ﬂ 1Fia aanvraag leverbaar) wordt gekoppeld.
OoFF De volgende waarden kunnen worden ingesteld:

“OFF“ ingang uitgeschakeld

“ERR.“ foutsignaal: bij sluiting van de hulpingang wordt de pomp onmiddellijk gestopt en op het display verschijnt de tekst “Externe fout™.
Gebruik deze functie indien het nodig is de inverter te stoppen in geval van een externe fout.

“2 <-“ de hulpingang wordt gebruikt om het starten en stoppen van de elektropomp op afstand te bedienen; als dezelfde instelling ook voor
de parameter “Hulpcon.” actief is, moeten beide contacten worden gesloten om de motor te starten (AND-logica)

“3 X2” de hulpingang wordt gebruikt voor het bedienen van een tweede set-point van de drukwaarde (Pmax2); als dezelfde instelling ook
voor de parameter “Hulpcon.” actief is, moet een van de twee contacten worden gesloten om het tweede set-point te bedienen (OR-logica)

140 ot Output-functie op de 1/0-kaart: bepaalt de functie die aan de digitale uitgang van de 1/0-hulpkaart (op
¢ - aanvraag leverbaar) wordt gekoppeld.
OFF

De volgende waarden kunnen worden ingesteld:

“OFF*“ uitgang uitgeschakeld

“ERR.“ fout: de uitgang wordt ingeschakeld (gesloten contact) bij een willekeurige fout in de Sirio

“P.ON“ pomp in werking: de uitgang wordt ingeschakeld (gesloten contact) elke keer dat Sirio het starten van de pomp bedient
“AUX“  hulppomp: hiermee kan een hulppomp op vaste snelheid worden bediend die wordt gestart wanneer de door de Sirio bediende
pomp niet meer in staat is aan de eisen van de installatie te voldoen. De uitgang wordt ingeschakeld (gesloten contact) wanneer de
pompfrequentie op de maximaal toegestane waarde ligt en de druk onder de minimale startwaarde daalt. Let op: het is niet mogelijk een
hogere belasting dan 0,3 A op het uitgangsrelais aan te sluiten! Raadpleeg de bij de 1/0-hulpkaart geleverde documentatie voor de juiste
aansluiting op een extern bedieningspaneel.

Vertraging bij stop: via deze parameter kan worden bepaald na hoeveel seconden de pomp wordt gestopt na

S‘t_.DF' E:IE' ] sluiten van alle gebruikers. Indien bij lage stromingen de pomp voortdurend wordt in- en uitgeschakeld, de
N vertraging bij uitschakeling verhogen om de werking gelijkmatiger te maken. Het verhogen van deze

lEj L] Ej e parameter kan ook nuttig zijn bij het elimineren van een te frequente activering van de beveiliging tegen

droogdraaien, vooral bij dompelpompen of pompen die problemen hebben met de zelfaanzuiging. De

fabrieksinstelling is 10 seconden.

Interval auto-reset: indien er tijdens de werking van de elektropomp tijdelijk geen water in de aanzuiging is,

h:E?E.E-'i’_. schakelt Sirio de voeding naar de motor uit om beschadiging ervan te voorkomen. Via dit scherm kan worden
= . ingesteld na hoeveel minuten het apparaat een automatische start uitvoert om te controleren of er weer water
L2 mMin in de aanzuiging aanwezig is. Als de poging slaagt, komt Sirio automatisch uit de foutconditie en wordt de

werking van het systeem hersteld; is dit niet het geval dan wordt na hetzelfde tijdsinterval nog een poging
uitgevoerd. Het maximaal instelbare interval is 240 minuten (aanbevolen waarde 60 min.).

- . Aantal tests auto-reset: deze parameter bepaalt het aantal pogingen dat Sirio uitvoert om een stopconditie
e, door droogdraaien te verhelpen. Nadat deze limiet is overschreden stopt het systeem en moet de gebruiker
ingrijpen. Door deze waarde op nul in te stellen, wordt de auto-reset uitgeschakeld. Het maximaal aantal
toegestane pogingen is 20. Bedien de toetsen + en — om de waarde van de parameter te wijzigen.

-

I3 testsz

Volledige automatische reset: door deze parameter op AAN in te stellen, wordt de functie voor automatische

[ =] 4
rESEL reset actief, naast het droogdraaien, voor elke fout die op de installatie mocht optreden. Let op: een
fuul1 OFF automatische en niet gecontroleerde reset van enkelen fouten (bijvoorbeeld overbelasting) kan op den duur

schade aan de installatie en aan de Sirio veroorzaken. Gebruik deze functie met de grootst mogelijke

voorzichtigheid.



GEAVANCEERDE PARAMETERS:

De geavanceerde parameters zijn alleen toegankelijk voor de technische assistentie. Om toegang tot deze parameters te krijgen, dient u
contact op te nemen met de dealer, met een technisch servicecentrum of met de fabrikant.

Onderstaande tabel geeft een overzicht van de geavanceerde parameters dat dient ter referentie in het geval van technische assistentie.

REF. PARAMETER BESCHRIJVING

3.0 Drukkalibratie 0.0 Bar Kalibreert de druksensor op 0 Bar

3.1 Drukkalibratie 5.0 Bar Kalibreert de druksensor op 5 Bar

3.2 Kalibratie stromingsensor Voert de kalibratie van de stromingsensor uit

3.3 Druktest Test signaal actuele druk

3.4 Test debietregelaar Test signaal debietregelaar

35 Software Release Release van de software

3.6 Tijd voeding Timer voeding inverter

3.7 Tijd pomp Timer werking elektropomp

3.8 Laatste fout Register van de laatste fout die zich heeft voorgedaan

3.9 Starts Teller aantal starts pomp

4.0 Vboost Spanningshoost bij 0Hz

4.1 Vertraging droogdraaien Vertraging voordat de beveiliging tegen ontbreken van water wordt geactiveerd

4.2 Beveiliging starts per uur Activering of deactivering van de controle op het aantal starts per uur (controle
verliezen)

4.3 Bescherming tegen blokkering Start de pomp na 24 uur van inactiviteit

4.4 Dead time PWM Instelling dead-time PWM

4.5 Ki Integratieve constante PID-regeling

4.6 Kp Proportionele constante PID-regeling

4.7 Boost-tijd Boost-tijd op maximale frequentie met gedeactiveerde soft start

5.0 Ta max Maximale omgevingstemperatuur

5.1 Tm max Maximumtemperatuur IGBT-module

5.2 Index reductie Ta Index van reductie van de frequentie op omgevingstemperatuur

5.3 Index reductie Tm Index van reductie van de frequentie op temperatuur module

5.6 Minimumspanning Minimumlimiet voedingsspanning

5.7 Maximumspanning Maximumlimiet voedingsspanning

5.9 Debug-variabele Selectie debug-variabele voor weergave proceswaarden




v ALARMEN

In geval van problemen of storingen in de installatie, verschijnt één van de volgende schermen in het display van de Sirio. ledere fout heeft
een code die begint met de letter “E”, gevolgd door een nummer van 0 tot 13. Het nummer dat tussen haakjes wordt aangegeven staat voor
het aantal maal dat de fout zich heeft voorgedaan. Om een alarm te resetten, nadat de oorzaak ervan is verholpen, is het meestal voldoende
om op de centrale “reset”-toets te drukken of om voor enkele seconden de elektrische voeding te onderbreken.
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EO — Lage spanning: duidt op een te lage voedingsspanning. Controleer de waarde van de ingangsspanning

E1 — Hoge spanning: duidt op een te hoge voedingsspanning. Controleer de waarde van de ingangsspanning

E2-Kortsluiting: dit bericht verschijnt in het display wanneer er zich kortsluiting voordoet in de uitgang van de
inverter; dit kan gebeuren na een onjuiste aansluiting van de elektrische motor, bij beschadiging van de
elektrische isolatie in de kabels die de elektropomp verbinden met het apparaat of door een defect van de
elektrische motor van de pomp. Wanneer deze fout wordt aangegeven, bent u verplicht om het elektrische
systeem zo snel mogelijk na te laten kijken door een specialist. De fout kan alleen worden verwijderd door het
apparaat los te koppelen van de elektrische voeding en de oorzaken van het defect te verhelpen. Proberen om de

inverter opnieuw te laten starten terwijl er kortsluiting in de uitgang is, kan ernstige schade aan het apparaat veroorzaken en een bron van
gevaar voor de gebruiker vormen.
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E3-Droogdraaien: dit bericht verschijnt wanneer het systeem wordt gestopt als gevolg van het ontbreken van
water in de pompaanzuiging. Als de auto-reset functie is geactiveerd, zal Sirio automatisch pogingen doen om te
controleren of er weer water aanwezig is. Om de foutconditie op te heffen, drukt u op de centrale “reset™-toets.

E4-Omgevingstemperatuur: de fout verschijnt als de maximale interne omgevingstemperatuur van de inverter
werd overschreden. Controleer de bedrijfsomstandigheden van de inverter.

E5-Temperatuur IGBT-module: de fout verschijnt als de maximale temperatuur van de IGBT-module van de
inverter werd overschreden. Controleer de bedrijfsomstandigheden van de inverter, met name de
watertemperatuur en de stroomopname van de pomp.

E6-Overbelasting: dit alarm verschijnt wanneer de stroomopname van de elektropomp de maximumstroom
heeft overschreden die is ingesteld in de waarde Imax; dit kan gebeuren als gevolg van extreem zware
bedrijfsomstandigheden van de elektropomp, bij voortdurend herstarten met zeer korte tijdsintervallen ertussen,
bij problemen in de motorwikkelingen of als gevolg van problemen in de elektrische aansluiting tussen de motor
en Sirio. Als dit alarm vaak optreedt, kunt u de installatie het beste laten controleren door de installateur.

E8-Seriéle fout: dit alarm kan optreden in geval van een fout in de interne seriéle communicatie van Sirio. Neem
contact op met de technische assistentie.

E9-Limietdruk: het alarm treedt op in geval van overschrijding van de ingestelde maximumdruklimiet. Als de
fout vaak optreedt, dient u de instelling van de parameter “P limiet” te controleren. Kijk ook naar andere
omstandigheden die tot overdruk geleid kunnen hebben (bijvoorbeeld gedeeltelijke bevriezing van de vloeistof).

E10-Externe fout: dit alarm wordt weergegeven wanneer, na de functie voor externe fout te hebben ingesteld op
de 1/0-hulpkaart, het 1/0-ingangscontact wordt gesloten.

E11-Maximum aantal starts/uur: de fout wordt gegeven wanneer de toegestane limiet voor het aantal starts per
uur wordt overschreden. Controleer de installatie op eventuele lekken. Controleer de voorbelasting van een
eventueel geinstalleerd vat.

E12-fout 12V: er heeft zich een fout voorgedaan in het interne laagspanningsvoedingscircuit. Laat het apparaat
nakijken door de fabrikant.

E13-fout druksensor: de drukwaarde heeft een waarde gedetecteerd die niet correct is. Laat het apparaat
nakijken door de fabrikant.



? MOGELIJKE PROBLEMEN:

v Bij het openen van één van de kranen van de installatie, start de pomp niet of start hij pas na een aantal seconden
De ingestelde DeltaP waarde is te hoog of er is een terugslagklep in het circuit na het apparaat gemonteerd. Probeer de waarde van de

startdruk Pmin te verhogen en elimineer alle kleppen die eventueel in het circuit na de Sirio zijn gemonteerd. Controleer of het externe
activeringscontact correct werkt.

v Bij het sluiten van de kranen stopt de pomp, maar hij start opnieuw na enkele ogenblikken, zonder dat er lekken in de installatie
zijn

De waarde “Dp start” is te laag, verhoog deze waarde.

v De pomp schakelt voortdurend in en uit

Lekken in de installatie. Controleer de verschillende hydraulische aansluitingen. Controleer in het display op eventuele drukverliezen bij
dichtgedraaide kranen. Controleer de terugslagklep van de Sirio op eventueel vuil dat verhindert dat de klep perfect sluit en blaas de klep zo
nodig schoon met perslucht.

v Het apparaat geeft vaak de toestand "droogdraaien’ aan

De aanzuigleiding van de pomp loopt gedurende periodes van inactiviteit van het systeem leeg, waardoor de pomp bij een volgende start zich
niet kan volzuigen. Controleer de afdichting van de eventuele voetklep.

v Het apparaat geeft vaak de toestand 'lage of hoge spanning’ aan

De voedingsspanning is mogelijk niet conform de specificaties van het apparaat; laat dit nakijken door een specialist.

v Het apparaat raakt oververhit en de beveiligingen tegen te hoge temperatuur worden geactiveerd

De inverter is niet langer in staat om warmte af te geven aan het water dat door het apparaat stroomt, of de temperatuur van de gepompte
vloeistof is te hoog; controleer op de aanwezigheid van vreemde voorwerpen die de doorstroming van het water blokkeren en laat het
apparaat eventueel nakijken door de fabrikant.

v De pomp werkt onregelmatig als de waterdoorstroming heel klein is

De stroomsnelheid heeft te lage waarden, het apparaat kan de doorstroming niet detecteren waardoor de elektropomp wordt gestopt.
Installeer een klein expansievat (1-2 liter) om het systeem elastisch te maken en het aantal herstarts te beperken.

v De pomp stopt niet

Er zijn grote lekken in de installatie of de terugslagklep van het apparaat is geblokkeerd als gevolg van vuil; probeer de terugslagklep te
bewegen met uw vingers en controleer of de veer in staat is om de klep gesloten te houden.
De sensor die de stand van de klep detecteert is defect, laat het apparaat nakijken door de fabrikant.

v De pomp draait op de maximumsnelheid, maar de prestaties zijn slecht

De aansluiting van de pomp of van de condensator is niet correct; controleer de elektrische bedrading.
De pomp draait in tegengestelde richting (driefase model); controleer de draairichting.
De pomp is beschadigd of er zijn vreemde voorwerpen die het doorstromen van het water belemmeren.

v Wanneer er veel water aan de installatie vraagt, wordt de druk lager

Dit is een normale situatie, die te wijten is aan het feit dat het apparaat niet in staat is om de pomp tot boven zijn maximale vermogenscurve
te forceren; het gevolg hiervan is dat nadat een bepaald debiet is overschreden, de druk niet gecompenseerd wordt omdat de pomp al op het
maximaal toegestane aantal omwentelingen draait. In dergelijke gevallen is het goed om een pomp te installeren die hogere prestaties kan
leveren.



% ONDERHOUD:

Sirio is zo ontworpen dat het onderhoud tot een minimum is beperkt. Om het apparaat zo lang mogelijk in goede staat van werking te
houden, dient u onderstaande aanwijzingen in acht te nemen:

- voorkom dat de temperatuur van het apparaat onder de 3° C zakt; als dit niet mogelijk is, dient u ervoor te zorgen dat al het water uit het
binnenste van het apparaat is afgevoerd om te voorkomen dat het water bevriest en zo de plastic behuizing van het apparaat beschadigt;

- als de pomp is uitgerust met filters in de aanzuiging, dient u regelmatig te controleren of deze schoon zijn;

- verzeker u er altijd van dat het deksel goed gesloten is en dat de kabeldoorvoeren goed zijn aangespannen, om te voorkomen dat er water
van buitenaf naar binnen dringt;

- koppel het apparaat van de netspanning en voer het water af wanneer het systeem voor lange tijd inactief zal blijven;

- forceer de pomp niet om te werken wanneer er geen water in de aanzuiging is: hierdoor zouden zowel de pomp als de Sirio schade
oplopen;

- alvorens het apparaat te gebruiken met vloeistoffen anders dan water, advies vragen aan de fabrikant.

- geen werkzaamheden uitvoeren bij geopend apparaat

- alvorens het deksel van het apparaat te verwijderen, 3 minuten wachten om het afvoeren van de condensators toe te staan

A LET OP: het apparaat bevat geen onderdelen die door de eindgebruiker gerepareerd of vervangen kunnen worden. Wij raden u
daarom aan om het beschermdeksel van de elektronische kaart niet te verwijderen om te voorkomen dat de garantie komt te
vervallen!



